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Ogolna Specyfikacja Techniczna
D - 00.00.00

CZESC OGOLNA

1. WSTEP
1.1.  Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (OST) sa wymagania ogolne
dotyczace wykonania i odbioru robdt drogowych przy przebudowie ulicy Zdrojowej w
Swieradowie-Zdroj.

1.2.  Zakres robot objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogolne, wspolne dla
Robdt objetych szczegdtowymi specyfikacjami technicznymi dla poszczegdlnych
asortymentow robot drogowych.
Roboty w zakresie przebudowy konstrukcji jezdni, przebudowy urzadzen infrastruktury
podziemnej, budowy nowej instalacji oSwietlenia placu oraz elementéw malej
architektury.
Swieradéw-Zdroj ul. Zdrojowa,
Dzialki nr dzialki nr: 1, 2, 11, 15, 18, 19, 39, 45 obreb I'V: am. 6, oraz 19, 25, 40/1, 41/4, 44, 60/9, 70
obreb IV am. 9,

Uczestnicy procesu inwestycyjnego:
( wpisa¢ odpowiednie dane i uzupehic je po rozstrzygnigciu przetargu, a przed zawarciem
umowy)

1) Zamawiajacy : GMINA MIEJSKA SWIERADOW-ZDROJ,
ul. Marszalka J. Pilsudskiego 15, 59-850 Swiaradow-Zdrdj

2) Instytucja finansujaca inwestycje: . .
GMINA MIEJSKA SWIERADOW-ZDROJ,
ul. Marszalka J. Pilsudskiego 15, 59-850 Swiaradow-Zdrdj

3) Organ nadzoru budowlanego:

Zarzadzajacy realizacja umowy
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Przyszty uzytkownik:
GMINA MIEJSKA SWIERADOW-ZDROJ,
ul. Marszalka J. Pilsudskiego 15, 59-850 Swiaradow-Zdrdj

1.4.Charakterystyka przedsiewzigcia:

Przedmiotem planowanej inwestycji jest przebudowa nawierzchni wiazaca si¢ ze zmiana
zagospodarowania terenu wraz z budowa gléwnego wodociagu, o$wietlenia, odwodnienie
terenu ulicy poprzez budowe¢ przylaczy studzienek deszczowych wraz z kolektorem
deszczowym oraz elementow matej architektury w obrebie placu ul. Zdrojowe;.
Projektowana inwestycja jest przebudowa nawierzchni placu i ulic w zakresie:

* rozebranie istniejacej nawierzchni z asfaltu wraz podbudowa,

* wycigcia drzew 1 krzewow oraz likwidacja trawnikéw z murkami oporowymi

* wykonanie nowej podbudowy i przylaczy studzienek deszczowych kanalizacji deszczowej,

* podniesienie studzienek i wtazéw kanalizacji 1 telekomunikacji z wymiana pokryw
nastudziennych i wymiang hydrantow,

» wykonanie nowej nawierzchni z ptyt granitowych i kostki granitowej,

Zestawienie powierzchni poszczegdlnych czeSci zagospodarowania dzialki.

* powierzchnia opracowania 8.840 m’
e powierzchnia terendw zielonych 540 m?
* powierzchnia jezdni z kostki 830 m?
* powierzchnia wykonana z koski 1 plyt granitowych 7370 m?

1.4. OKkreSlenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie w kazdym przypadku
nastepujaco:
1.4.1. Budowa drogowa — obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy cato$¢
techniczno-uzytkowa (droge) albo jego cze$¢ stanowiaca odrebny element konstrukcyjny lub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wegzet).
1.4.2. Chodnik — wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych i odpowiednio utwardzony.
1.4.3. Droga — wydzielony pas terenu, przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow oraz
ruchu pieszego wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniami 1
zabezpieczeniem ruchu.
1.4.4. Droga tymczasowa (montazowa) — droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do
ruchu pojazdoéw obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do
usunigcia po jego zakonczeniu.
1.4.5. Dziennik budowy —dziennik, wydany zgodnie z obowiazujacymi przepisami,
stanowiacy urzedowy dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci
zachodzacych w toku wykonywania robot.
1.4.6. Jezdnia — czg$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.
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1.4.7. Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.8. Korona drogi — jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego
postoju 1 pasami dzielacymi jezdnie.

1.4.9. Konstrukcja nawierzchni — uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.
1.4.10. Konstrukcja no$na (przegsto lub przesta obiektu mostowego) — czgs¢ obiektu, oparta na
podporach mostowych, tworzaca ustroj niosacy dla przeniesienia ruchu kotowego, pieszego.
1.4.11. Korpus drogowy — nasyp lub ta cze$§¢ wykopu, ktdra jest ograniczona korona drogi i
skarpami rowow.

1.4.12. Koryto — Element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim
konstrukcji nawierzchni.

1.4.13. Rejestr obmiardéw (ksigga obmiaréw) — akceptowany przez inspektora nadzoru zeszyt z
ponumerowanymi stronami, stuzacy do wpisywania przez wykonawce obmiaru dokonywanych
robot w formie wyliczen, szkicow i1 ew. dodatkowych zalacznikow. Wpisy w rejestrze
obmiardéw podlegaja potwierdzeniu przez inspektora.

1.4.14. Laboratorium — drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwiazanych z ocena
jako$ci materiatéw oraz robot.

1.4.15. Materiaty — wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonywania robot, zgodnie z
dokumentacja projektowa i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.
1.4.16. Nawierzchnia — warstwa lub zespol warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania
obciazen od ruchu na podioze gruntowe 1 zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.
Warstwa $cieralna — gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i
czynnikoéw atmosferycznych.

Warstwa wiazaca — warstwa znajdujaca si¢ migdzy warstwa $cieralna a podbudowa,
zapewniajaca lepsze rozlozenie naprezen nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowg.
Warstwa wyrdwnawcza — warstwa stuzaca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub profilu
istniejacej nawierzchni

Podbudowa — dolna czg$¢ nawierzchni, stuzaca do przenoszenia obciazen od ruchu na podtoze.
Podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.
Podbudowa zasadnicza — gorna cz¢$¢ podbudowy spetniajaca funkcje no$ne w konstrukeji
zabezpieczenia nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podtoza.
Moze zawiera warstw¢ mrozoochronna, odsaczajaca lub odcinajaca.

Warstwa mrozoochronna — warstwa , ktorej gtbwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dziatania mrozu.

Warstwa odcinajaca — warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyze;j.

Warstwa odsaczajaca — warstwa stuzaca do odprowadzania wody przedostajacej si¢ do
nawierzchni.

1.4.17. Niweleta — wysokos$ciowe i geometryczne rozwinigcie na ptaszczyznie pionowego
przekroju w Osiu drogi lub obiektu mostowego.

1.4.18. Obiekt mostowy — most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pieszych i przepust.
1.4.19. Objazd tymczasowy — droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.20. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ — zgodnos$¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okre§lony — z przecigtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

1.4.21. Pas drogowy — wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew 1 krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowac teren
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przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chroniacych ludzi i sSrodowisko przed
uciazliwos$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.22. Pobocze — czgs$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania si¢ pojazdow
umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywania do ruchu pieszych, stuzaca
jednoczes$nie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.23. Podloze — grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glgbokosci
przemarzania.

1.4.24. Podloze ulepszone — gbrna warstwa podtoza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia,
ulepszona w celu uniemozliwienia przejgcia ruchu budowlanego i wtasciwego wykonania
nawierzchni.

1.4.25. Polecenie inspektora — wszelkie polecenia przekazane do wykonawcy przez inspektora,
w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji rob6t lub innych spraw zwiazanych z
prowadzeniem budowy.

1.4.26. Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji
projektowe;.

1.4.27. Przedsiewzigcie budowlane — kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego
lub catkowita modernizacja (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju
podhuznym) istniejacego potaczenia.

1.4.28. Przepust — obiekty wbudowane w formie zamknigtej obudowy konstrukcyjnej, stuzace
do przeptywu matych ciekéw wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dla ruchu
kolowego, pieszego.

1.4.29. Przeszkoda naturalna — element srodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w
realizacji zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka idp.

1.4.30. Przeszkoda sztuczna — dzieto ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, rurociag idp.

1.4.31. Przetargowa dokumentacja projektowa — cze$¢ dokumentacji projektowe;j, ktéra
wskazuje lokalizacjg, charakterystyke 1 wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.
1.4.32. Rekultywacja — roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.33. Szeroko$¢ uzytkowa obiektu — szerokos¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegbdlnych rodzajow ruchu oraz szerokos¢ chodnikow mierzona w Swietle poreczy
mostowych z wylaczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzielajacej ruch kotowy od ruchu
pieszego.

1.4.34. Slepy kosztorys — wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.4.35. Zadanie Budowlane — cz¢$¢ przedsigwzigcia budowlanego , stanowiaca odrgbna catos¢
konstrukcyjng lub technologiczna, zdolna do samodzielnego spetnienia przewidywanych
funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega na wykonywaniu robot zwiazanych z
budowa, modernizacja, utrzymaniem oraz ochrona budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z
dokumentacja projektowa, SST i poleceniami inspektora nadzoru.
1.5.1. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi,
lokalizacje 1 wspotrzedne punktow gtdownych trasy oraz reperéw, dziennik budowy oraz dwa
egzemplarze dokumentacji projektowej i jeden komplet SST.
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Na wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru koncowego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w warunkach umowy, uwzgledniajacym podzial na dokumentacj¢ projektowa:

- zamawiajacego,

- sporzadzona przez wykonawce.

1.5.3. Zgodnos$¢ robot z dokumentacja projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez inspektora
wykonawcy stanowia czes¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w cho¢by jednym z nich
sa obowiazujace dla wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentac;ji.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu powinien natychmiast powiadomic¢ inspektora, ktory dokona odpowiednich
zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci opis wymiard6w wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja projektowa i
SST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od
ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatlow i elementow budowli musza by¢ jednorodne i wykazywac¢ zgodnos¢ z okre§lonymi
wymaganiami a rozrzuty tych cech nie moga przekracza dopuszczalnego przedziatlu tolerancji.
W przypadku gdy materiaty lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacja projektowa
lub SST i wplynie to na jako$¢ elementu budowli, to takie materiaty zostana zastapione innymi,
a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernizacyjnych i remontowych (,,pod ruchem”)
Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruch publicznego na terenie budowy, w sposob
okreslony w projekcie organizacji ruchu, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do
zakonczenia 1 odbioru koncowego robot.

W zalezno$ci od potrzeb i postgpu robodt, projekt organizacji ruchu powinien by¢
aktualizowany przez wykonawce na biezaco.

Czasie wykonywania robot wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp.,
zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych. Wykonawca zapewni stale
warunki widoczno$ci w dzien 1 w nocy tych zapoér i znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze
wzgledow bezpieczenstwa. Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda
akceptowane przez inspektora nadzoru. Obowiazkiem wykonawcy robot jest rowniez
zapewnianie doj$¢ 1 dojazdow do posesji sasiadujacych z terenem budowy na wlasny koszt i
ryzyko.

Fakt przystapienia do robot wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposob
uzgodniony z inspektorem oraz przez umieszczenie, w miejscach 1 ilosciach okreslonych przez
inspektora, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez inspektora. Tablice
informacyjne beda utrzymywane przez wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji
robot. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, poczgcie, oswietlenie, sygnaly 1 znaki ostrzegawcze,
wszelkie inne $rodki niezbgdne do ochrony robot, wygody spotecznosci i innych. Koszt
zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuje sig, Ze jest wiaczony
W ceng umowna.
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1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych 1 magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym
jako rezultat realizacji robdt albo przez personel wykonawcy.

1.5.6. Ochrona wtasnos$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne,
takie jak rurociagi, kable itp. Oraz uzyska od odpowiednich wtadz, bedacych wtascicielami
tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez zamawiajacego w ramach
planu ich lokalizacji. Jakiekolwiek niescistosci w informacjach o terenie, przekazanych przez
zamawiajacego, nie zwalnia wykonawcy od odpowiedzialnos$ci, w przypadku uszkodzenia
urzadzen pod- i nadziemnych w wyniku prowadzonych robot przez wykonawce. Wykonawca
zapewni wlasciwe oznaczenie 1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen
W czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerwg czasowa dla
wszelkiego rodzaju robot, ktére maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i
urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ inspektora nadzoru i wladze lokalne o
zamiarze rozpoczecia robot. O fakcji przypadkowego uszkodzenia tych instalacji wykonawca
bezzwlocznie powiadomi inspektora i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi
wspotpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca begdzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych zar6wno wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez zamawiajacego, jak i niewskazanych.

1.5.7. Ograniczenia obciazen osi pojazdow

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obciazenia na o$ przy transporcie
materialdw 1 wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od
wladz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkow i w sposob ciagly bedzie o kazdym
takim przewozie powiadamial Inzyniera, Pojazdy i fadunki powodujace nadmierne obciazenie
osiowe nie beda dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy w obrgbie terenu
budowy i wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robot w ten sposob
uszkodzonych, zgodnie z poleceniami inspektora.

1.5.8. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdt wykonawca begdzie przestrzegac przepisoOw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegbdlnosci wykonawca ma obowiazek zadba, aby personel nie wykonywal pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet 1 odpowiednia odziez dla ochrony zycia 1 zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypetlianiem wymagan okreslonych powyzej
podlegaja odrgbnej zaptacie i sa uwzglednione w cenie umowne;.

1.5.9. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia
uzywane do robdt od daty rozpocze¢cia do daty zakonczenia robot (do wydania potwierdzenia
zakonczenia przez inspektora nadzoru).
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Wykonawca bedzie utrzymywac roboty na swdj koszt do czasu odbioru koncowego.
Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy
byly w zadowalajacym stanie przez caty, czas do momentu odbioru koncowego.

Jesli wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie , to na polecenie inspektora
powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.

1.5.10. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i
bedzie w peini odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas
prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za
wypehianie wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen
lub metod i w sposob ciagly bedzie informowac inspektora o swoich dziataniach,
przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty.

2. MATERIALY

Wykazy materiatow do realizacji poszczegdlnych robdt podano w szczegdétowych
specyfikacjach technicznych tych robdt. Wykonaweca jest zobowiazany udowodni¢ jakos¢
kazdego materialu i wyrobu uzytego do robot zgodnie z prawem budowlanym, jak rowniez w
wyniki badan i testow przeprowadzonych w laboratoriach. Inspektor ma prawo, w trakcie
realizacji umowy, odrzuci¢ kazdy materiat niezgodny ze specyfikacja, dokumentacja
techniczng i Polska Norma i materialy te musza by¢ niezwlocznie usunigte z placu budowy.
Propozycje wykonawcy, co do stosowania materialdéw zamiennych, musza uzyska zgode
projektanta i inspektora. Wszystkie koszty zwiazane z oceng przydatnosci tych materiatow
ponosi¢ bedzie wykonawca.

Co najmniej na dwa tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materiatow przeznaczonych do robot wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje
dotyczace proponowanego zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow
1 odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez
inspektora nadzoru.

2.1 Inspekcja wytworni materialéw

Wytwornie materiatow moga by¢ okresowo kontrolowane przez inspektora w celu
sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materiatow
moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie
podstawa akceptacji okreslonej partii materialdow pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy inspektor begdzie przeprowadzal inspekcj¢ wytworni, beda zachowane
nastepujace warunki:

- inspektor bedzie mial zapewniona wspotprace i pomoc wykonawcy oraz producenta
materialdw w czasie przeprowadzania inspekcji,

- inspektor bedzie mial wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czgs$ci wytworni, gdzie
odbywa si¢ produkcja si¢ materialdéw przeznaczonych do realizacji umowy.

- kazdy rodzaj rob6t, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego odrzuceniem i niezaptaceniem

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty do czasu , gdy beda one
potrzebne do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos¢ 1
wlasciwos¢ do robot i byty dostepne do kontroli przez inspektora.
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Miejsca czasowego skladowania materiatow beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z inspektorem, lub poza terenem budowy, w miejscach
zorganizowanych przez wykonawce.

2.6. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi
inspektora o swoim zamiarze, co najmniej dwa tygodnie przed uzyciem materiatu , albo w
okresie dluzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez inspektora.
Wybrany i1 zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody
inspektora.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot
powinien by¢ zgodny z oferta wykonawcy i1 powinien odpowiadaé pod wzgledem typow i
ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ (Programie Zapewnienia Jako$ci), lub projekcie
organizacji robot, zaakceptowanym przez inspektora; w przypadku braku ustalen w takich
dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez inspektora nadzoru.
Liczba 1 wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenia robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST 1 wskazaniach inspektora w terminie
przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wlasnoscia wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy inspektorowi kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie
sprzgtu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzgtu
przy wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi inspektora o swoim zamiarze wyboru i
uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji inspektora, nie
moze by pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujace zachowania warunkoéw
umowy, zostang przez inspektora zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonaweca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich §rodkow transportu, ktore
nie wptyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i whasciwosci przewozonych
materialow.
Liczba srodkéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST 1 wskazaniach inspektora , w terminie
przewidzianym umowa.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametrow
technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazef na
osie moga by¢ dopuszczone przez inspektora, pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drég na koszt wykonawcy.
Wykonawca bedzie usuwac na biezaco , na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.
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5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenia robot zgodnie z umowa oraz za
jako$¢ zastosowanych materiatéw i wykonywanych roboét, za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, wymaganiami SST, OZJ, projektu organizacji robdt oraz poleceniami inspektora
nadzoru.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenia w planie i wyznaczenie
wysokos$ci wszystkich elementéw robdt zgodnie z wymiarami i1 rzegdnymi okreslonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi na piSmie przez inspektora nadzoru.
Sprawdzanie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez inspektora nie zwalnia
wykonawcy od odpowiedzialnos$ci za ich doktadnos¢.
Decyzje inspektora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow robot beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej 1
w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji inspektor uwzgledni
wyniki badan materialdw i1 robdt, rozrzuty normalnie wystegpujace przy produkeji i przy
badaniach materiatéw, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne
czynniki wplywajace na rozwazang kwestig.
Polecenia inspektora beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po
ich otrzymaniu przez wykonawceg, pod grozba zatrzymania robdt. Skutki finansowe z tego
tytulu ponosi wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program Zapewnienia JakoSci

Do obowiazkéw wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty
inspektora Programu Zapewnienia Jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob
wykonywania robot zgodnie z dokumentacja projektowa, SST oraz poleceniami i ustaleniami
przekazanymi przez inspektora.
Program zapewnienia jako$ci bedzie zawierac:
Czes¢ 0golna opisujaca:
- organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,
- organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
- bhp,
- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
- wykaz o0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegolnych
elementow robot,
- system (sposob i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jako$cia wykonywanych
robot,
- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wlasnego lub
laboratorium, ktéremu wykonawca zamierza zleci prowadzenia badan),
- sposéb oraz forme gromadzenia wynikdéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmow sterujacych, a tajze wyciaganych wnioskoéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji inspektorowi
nadzoru;
Czes$¢ szczegdtowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:
- wykaz maszyn i1 urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,
- rodzaje 1 ilo$¢ srodkdéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,
- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utrata ich wiasciwosci w czasie transportu,
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- sposoéb 1 procedurg pomiarow i badan (rodzaj i czestotliwo$¢, pobieranie probek, legalizacji i
sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialdéw, wytwarzania
mieszanek 1 wykonywania poszczegolnych elementow robot,

- sposob postgpowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosSci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrolg robot i jakosci materiatow.
Na kazde zadanie inspektora wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatow
oraz robdt z cz¢stotliwo$cia zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z
wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej 1 SST.
Inspektor bgdzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich
inspekcji. Wyniki badan musza by¢ niezwtocznie przekazywane inspektorowie w celu oceny
przydatnosci materiatow do stosowania. Inspektor ma prawo zleci¢ przeprowadzenia badan we
wskazanym przez siebie laboratorium.
Dowody jako$ci materialdéw beda zbierane w ciagu catego okresu robot w ilosci uzgodnionej z
inspektorem o ile nie jest to okreslone w dokumentach przetargowych
Wykonawca powinien dostarczy¢ probki do wyrywkowego zbadania przez inspektora na jego
polecenie. Zamawiajacy, inspektor i osoby przez niego upowaznione powinni mie¢ dostgp do
miejsca prowadzenia robot i moga zadac¢ od kierownictwa budowy wszelkich informacji
niezbednych do oceny jakos$ci robot. Wszystkie koszty zwiazane dodatkowa (w tym
laboratoryjna) kontrola jako$ci robot ponosi¢ bedzie wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z
jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.
Inspektor bgdzie mie¢ zapewniona mozliwo$¢ udzialu w pobieraniu probek.
Na zlecenie inspektora wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materiatow, ktore budza watpliwosci, co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostana
przez wykonawce usunigte lub ulepszone z wtasnej woli. Koszt tych dodatkowych badan
pokrywa wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym razie koszty te
pokrywa zamawiajacy.
Pojemniki do pobierania probek bgda dostarczone przez wykonawcg i zatwierdzone przez
inspektora. Probki dostarczone przez wykonawce do badan wykonywanych przez inspektora
beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez inspektora.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowac
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez inspektora..
Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan wykonawca powiadomi inspektora o rodzaju,
miejscu 1 terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania. Wykonawca
przedstawi na pisSmie ich wyniki do akceptacji inspektora.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac inspektorowi kopie raportow z wynikami badan jak
najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okre§lonym w programie zapewnienia jakosci.
Wyniki badan (kopie) beda przekazywane inspektorowi na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.
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6.6. Badania prowadzone przez inspektora

Dla celéw kontroli jako$ci 1 zatwierdzenia , inspektor uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materialéw u zrédta ich wytwarzania i zapewniona mu
bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony wykonawcy i producenta materiatow.
Inspektor, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robdt przeprowadzonego przez
wykonawcg, bedzie ocenia¢ zgodnos¢ materialow i1 robdt z wymaganiami SST na podstawie
wynikow badan dostarczonych przez wykonawce.

Inspektor moze pobiera¢ probki materialow i prowadzi¢ badania niezaleznie od
wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty wykonawcy sa
niewiarygodne , to inspektora nadzoru poleci wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium
przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wytacznie na wiasnych
badaniach przy ocenie zgodno$ci materiatow i robdt z dokumentacja projektowa i SST. W
takim przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania probek
poniesione zostang przez wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

- certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy , ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wlasciwych przepisow i dokumentacji technicznych,

- deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polska Norma, lub aprobata techniczna, w przypadku wyrobéw, dla ktoérych nie ustanowiono
Polskiej Normy, jezeli nie sa objgte certyfikacja okreslona w pkt 1, 1 ktore spetniaja wymogi
SST.

W przypadku materiatow, dla ktorych w/w. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia
dostarczona do robdt bedzie posiada¢ te dokumenty, okre§lajace w sposob jednoznaczny jej
cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ w/w. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan bgda
dostarczone przez wykonawce inspektorowi.

Jakiekolwiek materialy, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
6.8.1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym
zamawiajacego i wykonawce w okresie do przekazania wykonawcy terenu budowy do konca
okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ zaprowadzenia dziennika budowy zgodnie z
obowiazujacymi przepisami [2] spoczywa na wykonawcy.
Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robot,
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby,
ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy
beda czytelne, dokonywane trwata technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden
po drugim, bez przerw. Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda
oznaczone kolejnym numerem zatacznika i opatrzone data i podpisem wykonawcy i
inspektora.
Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegolnosci:
- date przekazania wykonawcy terenu budowy,
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- date przekazania przez zamawiajacego dokumentacji projektowej,

- uzgodnienie przez inspektora programu zapewnienia jakosci 1 harmonograméw robot,

- termin rozpoczecia 1 zakonczenia poszczeg6lnych elementow robot,

- przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy 1 przyczyny przerw w
robotach,

- uwagi i polecenia inspektora,

- daty 1 zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgloszenia i1 daty odbioréw robodt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, czg$ciowych 1
ostatecznych odbioréw robot

- wyjasnienia, uwagi i propozycje wykonawcy,

- stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania rob6t podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnos¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projektowej,

- dane dotyczace czynnos$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,

- dane dotyczace jakosci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan
z podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki prob poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone
Inzynierowi do ustosunkowania sig.

Decyzje inspektora nadzoru, wpisane do dziennika budowy, wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Whis projektanta do dziennika budowy obliguje inspektora do ustosunkowania si¢. Projektant
nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen wykonawcy robot.
6.8.2. Rejestr obmiarow

Rejestr obmiardéw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego
z elementéw robot. Obmiary wykonywanych robdt przeprowadza si¢ w sposob ciagly w
jednostkach przyjetych w kosztorysie 1 wpisuje do rejestru obmiarow.

6.8.3. Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materiatow,
orzeczenia o jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan wykonawcy beda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia
zataczniki do odbioru rob6t. Powinny by¢ udostepniane na kazde zyczenie inspektora.

6.8.4. Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w punktach (1) — (3) nastgpujace
dokumenty:

- pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

- protokoly przekazania terenu budowy,

- umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

- protokoty odbioru robot,

- protokoty z narad i ustalen,

- korespondencjg na budowie.

6.8.5. Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy bgda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.
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Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla inspektora i przedstawiane do wgladu
na zyczenie zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z
dokumentacja projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie i obejmuje réwniez
roboty dodatkowe, ktorych potrzebg wykonania uzgodniono wcze$niej migdzy wykonawca a
inspektorem.
Obmiaru rob6t dokonuje wykonawca po pisemnym powiadomieniu inspektora o zakresie
obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki
obmiaru begda wpisane do rejestru obmiardw.
Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w iloSciach podanych w slepym kosztorysie
lub gdzie indziej w SST nie zwalnia wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot.
Bledne dane zostana poprawione wg instrukcji inspektora na pismie.
Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgstos$cia okreslona w umowie i1 bedzie
podstawa dla okreslenia czgsciowego wynagrodzenia wykonawcy.
7.2. Zasady okreslania ilosci robot i materialow

Dhugosci i odlegtosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda
obmierzone poziomo wzdhuz linii osiowe;.
Jesli SST wiasciwe dla danych robdt nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w
m? jako dlugo$¢ pomnozona przez $redni przekroj.
Ilo$ci, ktoére maja by obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST. Jednostki obmiarowe poszczeg6dlnych rodzajow robot podane sa w
Szczegotowych Specyfikacjach Technicznych dla danych robét i w tabeli elementéw
rozliczeniowych.

7.5. Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgSciowymi lub ostatecznym odbiorem
odcinkow robdt, a takze w przypadku wystgpowania dtuzszej przerwy w robotach.
Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie rejestru obmiarow. W razie braku miejsca szkice moga by¢
dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do rejestru obmiarow, ktorego wzor zostanie
uzgodniony z inspektorem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich SST , roboty podlegaja nast¢pujacym etapom odbioru:
- obiorowi rob6t zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu,

- obiorowi cze$ciowemu,

- obiorowi koncowemu,

- obiorowi ostatecznemu,

- obiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Obior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Obidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilo$ci i
jako$ci wykonanych robo6t ktoére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.
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ODbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.

Odbior robot dokonuje inspektor nadzoru.

Gotowos¢ danej czg$ci robot do obioru zglasza wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem inspektora. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, i nie
p6zniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomienia o tym fakcie inspektora.

Jako$¢ 1 ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia inspektor, na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST 1 uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy

Odbior czesciowy podlega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru
czgsciowego robot dokonuje si¢ w terminie 20 dni po zgloszeniu wpisem do dziennika
budowy. Inspektor ma prawo przerwac czynnosci odbioru po stwierdzeniu nieprawidtowosci
wykonania robot, lub ich niekompletnos$ci wyznaczajac termin dodatkowy odbioru wpisem do
dziennika budowy.

8.4. Odbior koncowy

Obiodr koncowy polega na ocenie jakosci i ilosci wykonanych roboét dla etapow, ktorych
realizacja powinna by¢ zakonczona z uwagi na np. organizacj¢ ruchu , uruchomienie
rurociagow itp.

8.5. Odbior ostateczny robot
8.5.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilo$ci, jakos$ci 1 wartoS$ci.
Catkowite zakonczenia rob6t oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym
fakcie inspektora.
Po sprawdzeniu przez inspektora i stwierdzeniu gotowos$ci robot do odbioru zamawiajacy w
ciagu 30 dni powota komisjg¢ odbiorowa i w obecnosci inspektora i wykonawcy dokona ona
oceny jakosciowej 1 iloSciowej robot. Do stwierdzenia prawidlowosci wykonania robot
niezbgdne sa wszelkie wyniki badan i pomiaréw jak rowniez dokumentacja projektowa i SST.
Roboty, w ktérych stwierdzono usterki bgda wyszczegdlnione oddzielnie 1 okreslony zostanie
sposob i dodatkowy termin ich usunigcia na koszt wykonawcy.
W przypadkach niewykonania jakichkolwiek robdt poprawkowych lub robot uzupetniajacych
w dodatkowym terminie, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.
W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$§¢ wykonywanych robot w poszczegolnych
asortymentach odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i SST 1 ma charakter wad
trwatych, komisja dokona potracen zgodnie z kryteriami zawartymi w instrukcji DP — T14,
oceniajacy pomniejszonga warto$¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w
dokumentach umowy.
8.5.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokot odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastgpujace dokumenty:
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- dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli

zostala sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

- szczegblowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew.

uzupeltniajace lub zamienne),

- recepty i ustalenia technologiczne,

- dzienniki budowy i rejestry obmiarow (oryginaty),

- wyniki pomiaro6w kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST, i ew.

PZJ,

- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST 1

ew. PZJ,

- rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych (np. na przetozenie linii

telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania

tych robot wilascicielom urzadzen,

- geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,

- kopie mapy zasadniczej powstalej] w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;j.
W przypadku, gdy , wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania

dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja, w porozumieniu z

wykonawca, wyznaczy ponowny termin ostatecznego odbioru robot.

8.6. Obior pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zaistnialtych w okresie
gwarancyjnym.
Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ustalenia ogélne

Ustalenia dotyczace ptatnosci zostaty zawarte w specyfikacji istotnych warunkéw
zamoOwienia

9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkdw umowy 1 wymagan og6lnych
zawartych w D-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okre§lone w/w. dokumentach, a nie
wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazddéw 1 organizacji ruchu obejmuje:

- opracowanie oraz uzgodnienie z inspektorem i odpowiednimi instytucjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu inspektorowi i
wprowadzeniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postgpu robot,

- ustawienie tymczasowego oznakowania i o§wietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu,

- opflaty dzierzawy terenu,

- przygotowanie terenu,

- konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, krawegznikoéw, barier, oznakowan i
drenazu,

- tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.
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Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

- oczyszczenie, przestawienie, przykrycie 1 usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych , barier i $wiatet,

- utrzymywanie ptynnos$ci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdoéw 1 organizacji ruchu obejmuje.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (Dz.U.Nr 89, poz.414) ze zmianami.
Zarzadzenia Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994 r. w
sprawie dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej (M.P.Nr 2 z 1995 r., poz. 29).

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz.U.Nr 14, poz. 60 z p6zniejszymi
zmianami).
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D-01.01.01
ROBOTY POMIAROWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwiazanych z wykonaniem wyznaczenia osi trasy i punktow
wysokosciowych niezbednych dla realizacji przebudowy ul. Zdrojowe;.

1.2. Zakres stosowania SST.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zleceniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wyznaczenie osi ulicy oraz
punktow wysokos$ciowych dla przebudowy ul. Zdrojowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi polskimi normami 1
OST D-00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa, ST i poleceniami inspektora nadzoru.

2. MATERIALY
2.1. Warunki ogélne stosowania materialow.

Ogolne wymagania dotyczace materiatoéw. Ich pozyskiwania i sktadowania podano w
OST D-00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi do wykonania wyznaczenia osi trasy i punktow

wysokosciowych sa:

- shupki betonowe

- pale 1 paliki drewniane

- rury i prety stalowe,

- badz inne materiaty akceptowane przez inspektora nadzoru.

Do utrwalenia punktow gldwnych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem
lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 m. Pale
drewniane , umieszczone w sasiedztwie punktow zatamania trasy, powinny mie¢ $rednicg 0,1
do 0,15 m i dlugos¢ 1,1 do 1,4 m. Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki
drewniane o dhlugosci 0,30 m i §rednicy 0,05 do 0,08 m.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”
pkt 3.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujace zachowania wymagan
jako$ciowych zostana przez inspektora zdyskwalifikowane i nie beda dopuszczone do robot.
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Do wyznaczenia trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac teodolity, niwelatory,
tyczki, taty, tasmy, lub inny sprzet akceptowany przez inspektora.
Sprzet stosowany do wyznaczenia trasy i punktow wysokosciowych powinien gwarantowac
uzyskanie wymaganej doktadnos$ci pomiaru.
4. TRANSPORT
Nie dotyczy.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne warunki wykonania robot

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami
Gltownego Urzedu Geodezji i Kartografii (GUGIK).
Inspektor nadzoru dostarczy wykonawcy materialy geodezyjne do wytyczenia na terenie
punktoéw gléwnych osi trasy, skrzyzowan oraz punktéw wysokosciowych. W oparciu o
materialy dostarczone przez inspektora nadzoru, wykonawca powinien przeprowadzié
obliczenia 1 pomiary geodezyjne niezbgdne do szczegdlowego wytyczenia robot.
5.2. Wyznaczenie punktow osi

Tyczenie osi trasy drogowej nalezy wykonaé¢ w oparciu o dokumentacje projektowa,
przy wykorzystaniu sieci poligonowej panstwowej. Wyznaczone punkty osi budowli nie
powinny by¢ przesunigte wigcej niz o 2,0 cm w stosunku do projektowanych, a rzedna
punktéw na osi nalezy wyznaczy z doktadnoscia do 1,0 cm w stosunku do rzednych projektu.
5.3. Robocze punkty wysokosciowe

Punkty wysokos$ciowe nalezy wykona¢ poza granicami projektowanej budowli, a
rzedne ich wyznaczy¢ z doktadnoscia do 0,5 cm.
5.4. Wyznaczanie konturéow wykopow

Wyznaczanie konturéw nasypoéw i wykopow polega na oznaczeniu polozenia w terenie
krawedzi 1 podstawy nasypu oraz krawedzi przecigcia powierzchni zewngtrznych skarp
wykopow w terenie.
Do wyznaczenia konturéw wykopow nalezy stosowac dobrze widoczne paliki. Odlegtos¢
miegdzy palikami nalezy dostosowa¢ do uksztattowania terenu oraz geometrii ulic. Odleglos¢ ta
nie powinna by¢ wigksza niz odstep kolejnych przekrojéw poprzecznych podanych w
dokumentacji projektowe;.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogo6lne zasady kontroli jakos$ci robot podano w OST D-00.00.00. ,,Wymagania og6lne: pkt
6.

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy
1 punktow wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wg ogoélnych zasad okreslonych w instrukcji i
wytycznych GUGIK.
6.2. Sprawdzanie robot pomiarowych

Sprawdzanie robot pomiarowych powinno by¢ przeprowadzone wg nastepujacych
zasad:
- 0$ ulicy nalezy sprawdzi¢ na wszystkich zalamaniach pionowych i krzywiznach w poziomie
oraz na poczatku i koncu przebudowywanego odcinka;
- robocze punkty wysoko$ciowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na catej dlugosci budowanego
odcinka;
- wyznaczenie wykopow nalezy sprawdzi¢ tasma i szablonem i poziomica z czgstotliwoscia
zaakceptowang przez inspektora nadzoru.
7. OBMIAR ROBO™
7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot zwiazanych z wyznaczeniem trasy w terenie jest 1 kilometr
trasy drogowe;j.
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8. ODBIOR ROBO™

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robdt podano w OST D-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Odbidr robot zwiazanych z wyznaczeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicoOw i
dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore wykonawca
przedktada inspektorowi nadzoru.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogélne warunki platnosci Ustalenia dotyczace ptatnosci zostaty zawarte w specyfikacji
istotnych warunkéw zamowienia

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy.

Nie wystepuja

10.2. Inne dokumenty:

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G — 3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtowny Urzad Geodez;ji i
Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G — 1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK,1978.

Instrukcja techniczna G — 2. Wysokos$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983.

Instrukcja techniczna G — 4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979.
Wytyczne techniczne G -3-2. Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983.

Wytyczne techniczne G — 3-1. Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983.

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna
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D-01.02.04.
ROBOTY ROZBIORKOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot rozbiorkowych chodnikow i jezdni przebudowy ul. Zdrojowe;.

1.2. Zakres stosowania SST.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zleceniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja roboty rozbidérkowe nawierzchni

ulic, chodnikow i placow, a w szczegolnosci:

- warstw nawierzchni z mieszanki mineralno-bitumicznej z podbudowa,

- krawegznikow i obrzezy trawnikowych wraz z tawami,

- istniejacych murkéw oporowych

- nawierzchni betonowych i nawierzchni kostkowych betonowych, kamiennych i
klinkierowych,

- betonowych stupkow przeszkodowych,

- krat okien piwniczych i konstrukeji ceglanych,

- shupkow znakéw drogowych i inne wg dokumentacji projektowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okres$lenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi, polskimi normami i
OST D-00.00.00. ,,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa, ST i poleceniami inspektora nadzoru.
2. MATERIALY.

2.1 Warunki ogolne stosowania materialow.
Nie dotyczy.
2.2 Materialy porozbiorkowe.

Wszystkie materialy pochodzace z rozbidrki podlegaja ocenie inspektora, co do ich
przydatnosci do ponownego wybudowania. Materialy zakwalifikowane przez inspektora jako
przydatne, powinny by¢ oddzielone od innych i wywiezione na miejsce przez niego wskazane.
Pozostale materiaty, nie nadajace si¢ do ponownego wbudowania, nalezy usuna¢ poza plac
budowy na koszt i odpowiedzialno$¢ wykonawcy robot.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-00.00.00. ,,Wymagania
ogolne” pkt 3.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia, nie gwarantujace zachowania wymagan
technicznych, z punku widzenia ich przydatnosci do rodzaju prowadzonych robot
rozbidrkowych, zostang przez inspektora zdyskwalifikowane i nie beda dopuszczone do robét.
Do kazdego rodzaju robot nalezy zastosowac taki sprzet, aby nie powodowat on nadmiernych
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strat w materiale przewidzianym do odzysku. Rodzaj sprzety bedzie kazdorazowo uzgadniany
z inspektorem nadzoru.
3.2. Sprze¢t do wykonania robot
Do robot rozbidrkowych przewiduje sig¢ zastosowanie nastgpujacych rodzajow sprzgtu:
dzwigi,
samochody cigzarowe,
zrywarki, spycharki, tadowarki, frezarki, koparki,
- reczne narzedzia rozbiorkowe.
4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-00.00.00. ,,Wymagania
ogolne” pkt 4.

Materiaty uzyskane z rozbiorki moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu,
zaakceptowanymi przez inspektora (wg asortymentu robot) i roztadowane w sposob nie
powodujacy zniszczenia materiatu.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogolne warunki wykonania robot.

Ogolne warunki wykonania rob6t podano w OST D-00.00.00 — ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Zakres i sposob wykonania robot.

Roboty rozbiérkowe mozna wykona mechanicznie lub r¢cznie w sposob okreslony
SST, lub przez inspektora.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni asfaltowych z zastosowaniem frezarek
drogowych, inspektor nadzoru wskaze miejsce wywozu uzyskanego materiahu.

Doty (wykopy) powstale po rozbiorce elementéw drog, ogrodzen i przepustow, zajmujace si¢
w miejscach, gdzie zgodnie z dokumentacja projektowa beda wykonane wykopy drogowe,
powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczegolnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w
nich wody opatowej. Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopow
drogowych nalezy wypetnié¢, warstwami, odpowiednimi gruntem do poziomu otaczajacego
terenu 1 zagesci¢ zgodnie z wymaganiami okreslonymi w SST D-04.01.01 ,,Koryto i
profilowanie z zaggszczaniem...”.

Za bezpieczenstwo robdt prowadzonych w pasie drogowym odpowiedzialny jest
wykonawca. Teren robodt nalezy oznakowac zgodnie z projektem oznakowania na czas budowy
i,,Instrukcja oznakowania robot prowadzonych w pasie drogowym” stanowiaca zatacznik nr 1
do Zarzadzenia Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej oraz Spraw Wewngtrznych nr 184 z
dnia 06.06.1990r.

Rodzaj sprzgtu i transportu bedzie kazdorazowo uzgadniany z inspektorem nadzoru (wg
asortymentu robot). Materiat kamienny winien by¢ odwieziony na baz¢ ZDIK; materiat
bitumiczny 1 szyny torowiska, jak rowniez cata stal porozbiérkowa — wg wskazan inspektora
nadzoru.

W rejonie istniejacych sieci uzbrojenia, roboty nalezy prowadzi¢ r¢cznie.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za wszystkie szkody w istniejacych sieciach
uzbrojeni, zaistniate na skutek prowadzonych robét , rowniez w przypadku, gdy przekazana
przez inwestora dokumentacja projektowa nie przewidywala wystgpowania tych urzadzen.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne’
pkt 6.

Kontroli podlega sposdb wykonania robot rozbidrkowych, prawidlowos¢ transportu i
sktadowania materialdéw uzyskanych podczas rozbiorki.

b
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7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot jest Imb, 1m?, 1m?, 1t, 1szt, rozbieranej nawierzchni lub
elementu wraz z podbudowa. Ogolne zasady obmiaru podano w OST D-00.00.00.
,»Wymagania ogdlne” pkt 7.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady obmiaru

Ogolne zasady obmiaru podano w OST D-00.00.00. — ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
9. PLATNOSC.
9.1. Ogoélne warunki platnosci
Ustalenia dotyczace ptatnosci zostaty zawarte w specyfikacji istotnych warunkéw zaméwienia
10. PRZEPISY ZWIAZANE.
,Instrukcja oznakowania robdt prowadzonych w pasie drogowym” stanowiaca zalacznik nr 1
do Zarzadzenia Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej oraz Spraw Wewngtrznych nr 184 z
dnia 06.06.1990r.
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D-02.00.00.
ROBOTY ZIEMNE

1.WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i obioru robot ziemnych — korytowanie wraz z profilowaniem 1 zaggszczaniem
podtoza pod warstwy konstrukcyjne i nawierzchni¢ ulic , placow i chodnikow w rejonie
przebudowy ul. Zdrojowe;.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecanie i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wszystkie czynno$ci majace na
celu wykonanie wykopow 1 korytowania pod warstwy konstrukcyjne w sposdb reczny i
mechaniczny z wywozem nadmiaru mas ziemnych poza teren przebudowywanych ulic.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos$¢ z
dokumentacja projektowa, OST, SST oraz poleceniami inspektora nadzoru.
2. MATERIALY
2.1. Warunki ogoélne stosowania materialow.
Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w
OST D-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.
2.2. Materialy do wykonania robot
Nie wystepuja.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-00.00.00.,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
Dowolny, do tadowania i transportu, akceptowany przez inspektora. Nalezy stosowac
sprzet posiadajacy $wiadectwa dopuszczenia, aktualne badania techniczne i instrukcje
uzytkownika.
Do wykonania wykopow , profilowania i zaggszczania koryta nalezy stosowac:
- sprz¢t mechaniczny dostosowany do szerokos$ci profilowanego koryta,
- sprzet do robot recznych (wykopy i profilowanie),
- walce statyczne i dostosowane do wielkosci zaggszczanej powierzchni, oraz ubijarki
mechaniczne do stosowania w miejscach trudno dostgpnych,
- inny sprzet zaakceptowany przez inspektora nadzoru.
Kazda jednostka sprzgtowa powinna by¢ w dobrym stanie technicznym, zapewniajaca
uzyskanie wymaganej jakosci robot.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-00.00.00. ,,Wymagania
og6lne” pkt 4.
Transport mas ziemnych pojazdami samochodowymi samowyladowczymi. Transport powinien
odbywac si¢ zgodnie z zasadami obowiazujacymi w resorcie transportu.
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Kazda jednostka sprzetowa powinna by¢ w dobrym stanie technicznym, zapewniajacym
uzyskanie wymaganej jakosci robot.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady ogélne

Ogolne zasady wykonania robdt podano w OST D-00.00.00.,,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonania robot

Wykonawca przedstawi inspektorowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram
robot, uwzgledniajacy wszystkie warunki. W jakich beda wykonywane roboty.

Wyznaczenie koryta i sposob jego wykonania powinien umozliwia¢ prawidlowe wykonanie,
zgodne z dokumentacja projektowa, wykonanie warstw podbudowy 1 nawierzchni ulicy.
Rozmieszczenie palikow lub szpilek stalowych, ustawionych w rzedach rownolegtych,
powinien umozliwia¢ naciagnigcie sznurkoéw lub linek do dalszych robdt w odstgpach nie
wigkszych niz 10 m.

5.3. Zasady prowadzenia robot

Przed przystapieniem do robot wykonawca ma obowiazek sprawdzi¢ zgodno$¢
rzednych terenu z danymi zawartymi w dokumentacji projektowej. Wszelkie odstepstwa winny
by¢ zarejestrowane w dzienniku budowy i potwierdzone przez inspektora.

Wykonawca ma obowiazek dokonywac biezacej kontroli warunkow gruntowych w trakcie
wykonywania wykopdow i ich porownywania z danymi zawartymi w dokumentacji
projektowej. Niezgodnos¢ powinna by¢ odnotowana w dzienniku budowy z powiadomieniem
projektanta.

Wykonawca powinien wykonywac¢ wykopy w taki sposob, aby nie naruszy¢ struktury gruntow
ponizej projektowanej rzednej dna koryta. W miejscach, gdzie wystepuja grunty o innych
parametrach, niz zaktada to dokumentacja projektowa, lub w razie naruszenia struktury, nalezy
przeprowadzi¢ wymiang gruntu w sposob uzgodniony z projektantem i inspektorem nadzoru.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za wszystkie szkody w istniejacych sieciach
uzbrojenia, zaistniate na skutek prowadzonych robot, rowniez w przypadku gdy przekazana
przez zamawiajacego dokumentacja projektowa nie przewidywata wystgpowania tych
urzadzen.

5.4. Wymagania dotyczace podloza

Zageszczenie gruntu w wykopach pod nawierzchnia drogowa powinno speniac
wymagania dotyczace minimalnej warto$ci wskaznika zaggszczenia Is = 1,03 w warstwie
gornej o grubosci min. 20 cm pod konstrukcja jezdni. Jezeli grunty rodzime w wykopach nie
spetniaja wymaganego wskaznika zaggszczenia, to przed utozeniem konstrukcji nawierzchni
nalezy je dogesci¢. Na wyrownanej 1 doggszczonej nawierzchni koryta wymagana jest nosnosé
E2>45 Mpa.

Zageszczenie nalezy prowadzi¢ bezposrednio po profilowaniu. Czynnosci te nalezy
wykona¢ walcami stalowymi gtadkimi lub ubijakami mechanicznymi w miejscach trudno
dostepnych. Nie dopuszcza¢ do nadmiernego zawilgocenia gruntéw podtoza. Bloto nalezy
wymieni¢ na podsypke zwirowo-piaskowa lub czeka¢ z dalszym prowadzeniem roboét do czasu
naturalnego wyschnigcia. Przypadku. Gdy w korycie drogi wystepuja kamienie mogace
uszkodzi¢ geowldking nalezy je usunac.
Wykonywane roboty zwiazane z korytowaniem, profilowaniem i zaggszczaniem podtoza
nalezy prowadzi¢ jednocze$nie dla torowiska, jezdni i chodnikow ((jest jedno koryto dla tych
elementéw robot).
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasada ogolne

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

JBPIP 2008 25



PROJEKT WYKONAWCZY ]
PRZEBUDOWA NAWIERZCHNI UL. ZDROJOWE] W SWIERADOWIE-ZDRO)
SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Przy kazdym odbiorze robot zanikajacych nalezy stwierdzi¢ ich jako$¢ w formie protokotow
lub wpiséw do dziennika budowy.
Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami
okreslonymi w niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji projektowej i OST.
W czasie robot wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania kontrolne w zakresie i
z czgstotliwo$cia gwarantujaca zachowanie wymaganej jakosci robdt 1 nie rzadziej niz w
niniejszej specyfikacji.
Sprawdzeniu po profilowaniu i zaggszczeniu koryta podlegaja:
- uksztattowanie pionowe osi z tolerancja do 1 cm (1 pomiar na 25mb)
- glebokos¢ koryta z tolerancja +1 cm 1 -2 cm (1 pomiar na 50mb)
- spadek poprzeczny z tolerancja 0,5% (1 pomiar na 50mb i w punktach charakterystycznych)
- zaggszczenia dna koryta 1 wilgotno$¢ gruntu w czasie zaggszczenia z tolerancja 10% w
stosunku do wilgotnosci optymalnej (minimum 2 pomiary na kazdej dziatce roboczej i nie
rzadziej niz 1 pomiar na 600 m?)
Jako$¢ wykonywanych robot nalezy uzna¢ za zgodna z wymaganiami normy PN-S-02205,
jezeli wszystkie wyniki badan spelniaja powyzsze wymagania.
W przypadku stwierdzenia usterek, inspektor nadzoru ustali zakres robdt poprawkowych do
wykonania przez wykonawce.
7. OBMIARY ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-00.00.00. ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Obmiaru ilosciowego dokonuje si¢ w m? gruntu w stanie rodzimym, lub m? powierzchni
koryta.
8. OBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w OST D-00.00.00. ,,Wymagania ogélne” pkt 8.
Odbiorom podlegaja wszystkie roboty wymienione w niniejszej specyfikacji technicznej wg
zasad podanych w normach i OST D-00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Zasady ogolne
Ustalenia dotyczace platnosci zostaty zawarte w specyfikacji istotnych warunkow zamédwienia
9.2.
10. PRZEPISY ZIAZANE
10.1 Normy

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
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D-04.03.01.
WARSTWY ODSACZAJACE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwiazanych z wykonaniem warstw odsaczajacych z pospotki CBR>25%, w
ramach przebudowy ul. Zdrojowe;.

1.2. Zakres stosowania SST.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy 1 kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z
wykonanie m warstwy odsaczajacej z pospotki CBR>25% o grubos$ci warstwy :
- 10 cm w ciagach pieszo-jezdnych,

- 15 cm w korycie ulicy, gdzie E2 > 120 MPa
Grubo$¢ warstwy pospoiki jest zmienna — zgodnie z dokumentacja projektowa.
1.4. Okreslenia projektowe.

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodnie z obowiazujacymi polskimi normami i
OST D-00.00.00. ,,Wymagania ogolne”.

1.4.1. grunty wysadzinowe — grunt o wskazniku piaskowym ponizej 25, fatwo tworzace
soczewki lodowe 1 wysadziny w okresie mrozow: piaski gliniaste, gliny piaszczyste i pylaste,
pyly piaszczyste, pyty gliny, ity warwowe, gliny zwigzte i piaszczyste, ily, ity piaszczyste i
pylaste;

1.4.2. grunty niewysadzinowe — grunty o wskazniku piaskowym powyzej 35, nie tworzace
soczewek lodowych 1 wysadzin w okresie mrozow: zwiry, pospotki, piaski grubo-, srednio- 1
drobnoziarniste oraz rumosze skalne (nie gliniaste).

Warstwy odsaczajace 1 odcinajace stosuje si¢ jako cz¢$¢ podbudowy pomocniczej w
przypadku, gdy podtoze stanowi grunt wysadzinowy lub watpliwy, nie ulepszony spoiwem lub
lepiszczem, a warstwy te zostaly zaprojektowane w dokumentacji projektowej. Warstwe
odcinajaca stosuje si¢ pod warstwa odsaczajaca lub warstwa podbudowy z kruszywa o ile jest
spetniony warunek szczelnos$ci, okreslony w Pt. 2.2., w celu przeciwdziatania przenikaniu do
niej czastek gruntu z podioza i zamulaniu. Warstwe odsaczajaca stosuje si¢ w celu
odprowadzenia wody przedostajacej si¢ pod konstrukcje nawierzchni. W przekroju
poprzecznym warstwe odsaczajaca zaleca si¢ uktadac na catej szerokos$ci koryta ulicy wraz z
tawami pod kraweznikami ulicznymi.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako§¢ wbudowanych materialow i sposob
ich wbudowania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, ST i poleceniami inspektora
nadzoru.

Ogolne wymagania podano w OST D-00.00.00. ,,Wymagania og6lne” Pt. 1.
2. MATERIALY
2.1. Warunki ogoélne stosowania materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w
OST D-00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne” Pt. 2
2.2. Wymagania dla warstwy odsaczajacej.

Warstwa odsaczajaca powinna spetnia¢ nastgpujace warunki
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- warunek szczelno$ci (nieprzenikania czastek) okreslony zalezno$cia:

D15

—=<35

d8s
gdzie:
D15 — wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziaren kruszywa na warstwg;
d85 — wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziaren podioza;
- warunek zaggszczalnosci okreslony jest zalezno$cia:

d60

U= — =5

d10
U — wskaznik réznorodnosci;
d60 — wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywa tworzacego warstwe odsaczajaca;
d10 — wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywa tworzacego warstwe odsaczajaca.
Mieszanka z kruszywa naturalnego powinna posiada¢ parametry:
- wspotczynnik filtracji K > 8m/dobe
- zawarto$¢ kruszywa o uziarnieniu < 0,075 mm max 3%
- zawarto$¢ kruszywa o uziarnieniu > 2 mm max 80%
- zawarto$¢ kruszywa o uziarnieniu od 0,075 do 2 mm max 25%
- maksymalna §rednica ziaren kruszywa - 45 mm.
2.3. Materialy do wykonania warstwy odsaczajacej

Sktadowanie materiatow (kruszywa naturalnego, lub tamanego, spetniajacego
wymagania niniejszej SST p2.2) powinno by¢ zorganizowane w sposob zabezpieczajacy je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi kruszywami. Woda powinna odpowiada¢
wymaganiom normy PN-88/B-32250. Nie moze wydziela¢ zapachu glinianego oraz nie
powinna zawiera¢ zawiesiny.
Kruszywo stosowane do wykonanie warstw odsaczajacych i odcinajacych powinny spetniac
wymagania normy PN-B-11111 dla klasy I.
3. SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-00.00.00. ,,Wymagania og6lne” pkt 3
Jakikolwiek sprzet, maszyny i1 urzadzenia nie gwarantujace zachowania wymagan
jako$ciowych robo6t zostana przez inspektora zdyskwalifikowane i nie beda dopuszczone do
robot. Do wykonania profilowania i zaggszczania koryta nalezy stosowac:
- sprz¢t mechaniczny, tam gdzie moze mie¢ on zastosowanie;
- drobny sprzet reczny do rozktadania i profilowania recznego w miejscach, gdzie sprzet
mechaniczny nie moze mie¢ zastosowania;
- walce statyczne dostosowane do wielko$ci zaggszczanej powierzchni oraz ubijaki
mechaniczne do zastosowania w miejscach trudno dostgpnych dla innego sprzetu;
- rowniarki lub inny sprzet zaakceptowany przez inspektora,
Caty sprzet budowlany, maszyny, urzadzenia i narzedzia powinny by¢ w dobrym stanie,
zapewniajacym uzyskanie odpowiedniej jako$ci robot.
4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania

ogolne” pkt 4.
Kruszywo nalezy dostarczy¢ na budowe w sposob przeciwdziatajacy jego segregaciji,
zanieczyszczeniu i chroni¢ przed wptywami atmosferycznymi.
5. WYKONANIE ROBOT
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5.1. Zasady ogdlne

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
Wykonawca przedstawi inspektorowi do akceptacji projekt organizacji robot, uwzgledniajac
wszystkie warunki, w jakich bedzie wykonywana warstwa odsaczajaca. Podtoze pod warstwa
odsaczajaca powinno by¢ przygotowane zgodnie ze specyfikacja D-04.01.01. ,,Korytowanie
profilowanie i zaggszczanie...”.

5.2. Wykonanie warstwy odsaczajacej

5.2.1. Rozktadanie kruszywa

Kruszywo do wykonania warstwy odsaczajacej powinno by¢ rozkladane w warstwie o
jednakowej grubosci, zgodnie z dokumentacja projektowa.

Na podtozu no$nym, po utozeniu geowldkniny, zgodnie z D-04.02.02. , rozlozona warstwa
powinna mie¢, po zaggszczeniu, grubosci zgodnie z dokumentacja projektowa.

W przypadku, gdy w podtozu stwierdzi si¢ wystgpowanie gruntow nieno$nych, nalezy
zwigkszy¢ grubos¢ pospotki tak, aby wymieni¢ nieno$ne warstwy gruntu do stropu gruntu
nosnego.

5.2.2. Zaggszczenie

Zageszczenie nalezy przeprowadzi¢ przez watowanie bezposrednio po roztozeniu.
Jakiekolwiek nierdéwnosci lub zaglebienia powstale w czasie zaggszczenia powinny by¢
wyrownane przez spulchnienie warstwy kruszyw i dodanie lub usunigcie materiatu, az do
otrzymania réwnej powierzchni. Wtérny modut odksztatcenia powinien wynosi¢ E2=120 MPa

Zageszczenie powinno by¢ wykonane przy zachowaniu optymalnej wilgotnos$ci
zageszezonego kruszywa, az do osiagnigcia wskaznika zageszczenia kruszywa Is = 1,03.
Wskaznik odksztalcenia Io < 2,2; (kontrola i sprawdzenie wg PN-S-02205: 1998).

Jezeli material zostat nadmiernie zawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie
napowietrzanie.
5.2.3. Utrzymanie warstwy odsaczajacej.

Warstwa odsaczajaca po wykonaniu powinna by¢ utrzymana w dobrym stanie.
Wykonawca jest zobowiazany do przeprowadzenia napraw warstwy uszkodzonej w skutek
oddziatywania czynnikdéw atmosferycznych, takich jak mroz, opady deszczu i $niegu. Koszty
tych napraw sa objgte cena jednostkowa 1 m? warstwy odsaczajacej.

Koszt napraw wyniktych z niewlasciwego utrzymania warstwy obciaza wykonawcg robot.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robdt podano w OST D-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”
pkt 6.

W czasie robot wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania kontrolne w zakresie i
z czgstotliwo$cia gwarantujaca zachowanie wymagan jakosci robot, lecz nie rzadziej niz
wskazano w odpowiednich punktach niniejszej specyfikacji.

6.2. Badania i pomiary wykonywanej warstwy odsaczajacej, lub ewentualnej warstwy
wymiany gruntu.

6.2.1. Sprawdzanie kruszywa.

W czasie robot nalezy prowadzi¢ nastgpujace badania:

- uziarnienie, wilgotno$¢ kruszywa, zaggszczenie warstwy 1 zawartos¢ zanieczyszczen obcych
co najmniej dwa badania na jednej dziatce robocze;j.

- zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych — raz na 1000 m? powierzchni warstwy i przy kazdej
zmianie kruszywa;

6.2.2. Sprawdzeniu wykonywanej warstwy odsaczajacej i wymiany gruntu podlegaja:

- szerokos$¢ warstwy odsaczajacej zgodna z dokumentacja projektowa,

- uksztaltowanie pionowe osi warstwy z tolerancja +1 cm i -2 cm (jeden pomiar na 50 m);
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- grubos$¢ warstwy z tolerancja +1 cm o -2 cm (jeden pomiar na 200 m? warstwy);

- spadek poprzeczny z tolerancja 0,5% (jeden pomiar na 100 m i w punktach
charakterystycznych tukow poziomych);

- zaggszczenia warstwy — jedno badanie na 500 m?;

- wilgotno$¢ gruntdow w czasie zageszczania z tolerancja 10% w stosunku do wilgotnosci
optymalnej (przynajmniej dwa badania na kazdej dziatce roboczej i nie rzadziej niz jeden raz
na 600 m?);

- ré6wno$¢ podtuzna mierzona fata czterometrowa co 20 m z tolerancja 2 cm.

Poziom jakos$ci wykonywanej warstwy odsaczajacej nalezy uzna¢ za zgodny z wymaganiami
normy PN-S-06102 i PN-S-02205, jezeli wszystkie wyniki badan speiniaja wymagania podane
powyze;j.

W przypadku stwierdzenia uchybien w wykonaniu, inspektor zaleca wykonanie poprawek i
okresla termin ich wykonania.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest 1m? prawidtowo wykonanej warstwy odsaczajacej j, o
grubosciach jak w dokumentacji projektowej (wedhug rodzaju warstwy).
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 8.
8.2. Zasady odbioru

Inspektor oceni wyniki badan i pomiaréw przedtozonych przez wykonawce zgodnie z
punktem 6. W przypadku stwierdzenia usterek inspektor ustali zakres robot poprawkowych do
wykonania, a wykonawca wykona je na koszt wlasny w ustalonym terminie.

Odbiory warstwy dokonywane sa na zasadach odbioru robot zanikajacych i ulegajacych
zakryciu. Odbior warstw powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych napraw wadliwie wykonanej warstwy, bez hamowania postgpu robot. Do
odbioru wykonawca przedstawia wszystkie wyniki pomiardéw 1 badan z biezacej kontroli
materiatlow i robot.

Inspektor nadzoru zleci wykonawcy lub niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie
uzupetniajacych badan i pomiaréw wtedy, gdy:

- zakres, lub czestotliwos¢ badan wykonawcy sa niezgodne z niniejsza specyfikacja,

- istnieja jakiekolwiek watpliwos$ci co do jakosci robdt lub rzetelnosci badan wykonawcy,
Koszt tych badan ponosi wykonawca, tylko w przypadku, gdy wyniki badan potwierdzaja
watpliwosci inspektora. W przypadku stwierdzenia wad, inspektor ustali zakres wykonania
robot poprawkowych lub zleci zerwanie i wymiang na nowa wadliwie wykonanej warstwy, wg
zasad okreslonych w niniejszej specyfikacji. Inspektor moze uzna¢ wadg za nie majaca
zasadniczego wptywu na cechy eksploatacyjne nawierzchni i ustali¢ zakres 1 wielko$¢ potracen
za obnizong jako$¢.

Roboty poprawkowe lub zerwanie i wymiang wadliwie wykonanej warstwy na nowa
wykonawca wykona na wlasny koszt w terminie ustalonym z inspektorem nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ustalenia dotyczace ptatnosci zostaty zawarte w specyfikacji istotnych warunkéw zaméwienia

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
10.2. Inne dokumenty
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D-04.04.02.
PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO 0/31,5 MM

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwiazanych z wykonaniem podbudowy z kruszywa
tamanego 0/31,5 stabilizowanego mechanicznie.
Podbudowe wykonuje si¢ w ramach robot zwiazanych z przebudowy ul. Zdrojowe;.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot okreslonych w pkt 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwiazanych z wykonywaniem podbudéw z kruszywa tamanego 0/31,5 o grubo$ci warstwy 10
cm i 15 cm stabilizowanego mechanicznie wg PN-S-06102.
Podbudowg z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje si¢ na warstwie pospotki o
roznej
grubos$ci w zaleznosci od miejsca wystgpowania.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Stabilizacja mechaniczna — proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim
zaggszezeniu w optymalnej wilgotnosci kruszywa o wlasciwie dobranym uziarnieniu.
1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w OST D-00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w OST D-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne’
pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
OST D-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.
2.2. Wymagania dla materialow

Krzywa uziarnienia kruszywa. Okreslona wedlug PN-S-06102 powinna leze¢ migdzy
krzywymi granicznymi p6l dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.

b

2.3. Woda
Nalezy stosowaé¢ wode wg PN-B-32250

3. SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-00.00.00. ,,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzetu:
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- mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wodg.
Mieszarki powinny zapewni¢ wytworzenia jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalnej,
- rowniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

- walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zaggszczania. W
miejscach trudno dostgpnych powinny by¢ stosowane zaggszczarki ptytowe, ubijarki
mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-00.00.00. ,,Wymagania
og6lne” pkt 4.

4.2. Transport materialow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zamieszaniem z innymi materialami,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem. Transport pozostalych materialdéw powinien
odbywac si¢ zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt
5.
5.2. Przygotowanie podloza

Podloze pod podbudowe (pospdtka CBR > 25%) powinno spetnia¢é wymagania
okreslone w SST D-04.04.01 ,,Warstwy oduczajace”.
Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania podbudowy powinny by¢ wczesniej
przygotowane . Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w punktach zataman krawedzi zatok
lub chodnikéw lub w inny sposéb zaakceptowany przez inspektora nadzoru.
Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagnigcie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robot w odstepach nie wigkszych, niz co 10 m. Z palikéw i szpilek mozna
zrezygnowac na rzecz uprzednio ustawionych kraweznikow kamiennych.
5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy
wytwarza¢ w mieszarkach gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na
konieczno$¢ zapewnienia jednorodnosci nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez
mieszanie poszczegoOlnych frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od
razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposob, aby nie ulegta rozsegregowaniu i
wysychaniu.
5.4. Wbudowanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci,
takiej, aby jej ostateczna grubo$¢ po zaggszczeniu byta réwna przewidzianej w dokumentacji
projektowej. Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w sposdb zapewniajacy osiagnigcie
wymaganych spadkow i rzednych wysokos$ciowych.

Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zaggszczania powinna odpowiadaé
wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481
(metoda IT). Materiat nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i
napowietrzanie . Jezeli wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o0 20% jej
wartos$ci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslona iloscia wody i rGwnomiernie
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wymieszana. W przypadku, gdy wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o
10% jej warto$ci, mieszankg nalezy osuszy¢.
Wskaznik zaggszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien odpowiada¢ przyjetemu
poziomowi wskaznika no$no$ci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 10
5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu powinna by¢ utrzymana w dobrym stanie. Jezeli wykonawca
bedzie wykorzystywal, za zgoda inspektora, gotowa podbudowe do ruchu budowlanego, to jest
obowiazany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ruch. Koszt
napraw wyniklych z niewtasciwego utrzymania podbudowy obciaza wykonawce robot.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robdt podano w OST D-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”
pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robdt wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robo6t i przedstawi¢ wyniki tych badan inspektorowi w celu
akceptacji materiatow. Badania te powinny obejmowac wszystkie wlasciwosci okreslone w pkt
2.2. niniejszej SST.
6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badan podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czestotliwosc oraz zakres badan przy budowie z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie

Czestotliwos¢ badan
Lp. | Wyszczegolnienie Minimalna liczba badafn | Maksymalna powierzchnia
badan na dziennej dziatce podbudowy przypadajaca na
roboczej jedno badanie (m?)
1 Uziarnienie mieszanki |2 600
2 Wilgotno$¢ mieszanki |2 600
3 Zageszczanie warstwy | 10 probek na 500 m?
4 | Badanie wlasciwosci dla kazdej partii kruszywa 1 przy kazdej zmianie kruszywa
kruszywa wg pkt 2.2.

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.2. Probki
nalezy pobiera¢ w sposéb losowy, z roztozonej warstwy, przed jej zaggszczeniem. Wyniki
badan powinny by¢ na biezaco przekazywane inspektorowi.
Wilgotno$¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedlug proby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda II), z tolerancja +10% -20%.
Wilgotnos$¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17.

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywac sig¢ az do osiagnigcia wymaganego
wskaznika zaggszczenia.
Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdza wedlug BN-77/8931-12. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrole
zaggszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych, wg BN-64/8931-02, lub wediug
zalecen inspektora.
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Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uzna¢ za prawidtowe, gdy
stosunek wtornego modutu £2 do pierwotnego dotu odksztatcenia £/ jest nie wigkszy od 2,2
dla kazdej warstwy konstrukcyjne podbudowy.

E?2

— <22

E1
Badania kruszywa powinny obejmowa¢ oceng wszystkich wtasciwosci okreslonych 2.2.
Probki do badan petnych powinny by¢ pobierane przez wykonawce w sposob losowy w
obecnosci inspektora.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow dotyczacych cech geometrycznych podbudowy
podano w tablicy 3.
Tablica 3. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow wykonanej podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie

Lp. [Wyszczegblnienie badan i pomiar6w | Minimalna czgstotliwos¢ pomiarow

1 | Szeroko$¢ podbudowy Co 10 m na kazdym odcinku chodnika lub
miejscu postojowym

2 |Réwnosé podtuzna w sposob ciagly planografem albo co 10 m
na kazdym pasie ruchu

3 | ROwnos¢ poprzeczna Co 10 m na kazdym odcinku chodnika lub
miejscu postojowym

4 | Spadki poprzeczne Co 10 m na kazdym odcinku chodnika lub
miejscu postojowym

5 | Rzedne wysokosciowe W punktach charakterystycznych

6 | Uksztaltowanie osi w planie -

7 | Grubos$¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dziatce robocze;,
lecz nie rzadziej niz raz na 100 m?

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na

200 m?
8 | Nosnos¢ podbudowy: co najmniej 1 raz na zmiang robocza i nie
-modut odksztalcenia rzadziej niz 1 raz na kazde 500 m?> w
wybranym losowo miejscu
-ugiecie sprezyste jw.

Nieréwnosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa fata lub planografem,
zgodnie z BN-68/8931-4. Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata.
Nierownosci podbudowy nie moga przekracza¢ 10 mm.

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa z tolerancja +0,5%.

Roéznice pomigdzy rzgdnymi wysokos$ciowymi podbudowy i rzgdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza¢ + 1 cm, - 2 cm.
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Grubo$¢ podbudowy nie moze si¢ r6zni¢ od grubosci projektowej o wigcej niz £10%.
6.5. Zasady post¢powania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazuja wigksze odchylenia od
okreslonych w punkcie 6.4. powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do
glebokosci co najmniej 10 cm, wyroOwnane 1 powtdrnie zageszczone. Dodanie nowego
materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szerokos$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigcej niz 5 cm i nie
zapewnia podparcia warstwom wyzej lezacym, to wykonawca powinien na wlasny koszt
poszerzy¢ podbudowe przez spulchnienie warstwy na petna grubo$¢ do potowy szerokosci pasa
ruchu, dotozenie materialu i powtdrne zageszczenie.

Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na
odpowiednia glebokos¢, zgodnie z decyzja inspektora, uzupelnione nowym materialem o
odpowiednich wlasciwosciach , wyro6wnane i ponowne zaggszczone.

Roboty te wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi ponowny
pomiar i ocena grubos$ci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad, na koszt wykonawcy.
Wszystkie kruszywa nie spetniajace wymagan dotyczacych uziarnienia wlasciwosci podanych
w niniejszej SST zostana odrzucone. Jezeli kruszywa nie spetniajace tych wymagan zostana
wbudowane to , na koszt wykonawcy, zostana wymienione na polecenie inspektora nadzoru.
W przypadku niewlasciwego zageszczenia nosnosci podbudowy, podbudowe nalezy zerwac i
wymieni¢ na nowa na koszt wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w OST D-00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne” pkt 7
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest 1 m? (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w OST D-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami inspektora
nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki
pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ustalenia dotyczace ptatnosci zostaty zawarte w specyfikacji istotnych warunkéw zaméwienia
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

PN-B-0614-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci
zanieczyszczen obcych

PN-B-0614-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego
PN-B-0614-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziarn
PN-B-0614-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
PN-B-0614-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasiakliwosci
PN-B-0614-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci
metoda bezposrednia
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Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci

zanieczyszczen organicznych

PN-B-0614-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci siarki
metoda bromowa

PN-B-0614-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu
krzemianowego

PN-B-0614-39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazowego
PN-B-0614-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralnosci w begbnie
Los Angeles

PN-B-6731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i drogowe.
Badania techniczne

PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka

PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych
PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Piasek

PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena
zgodnosci

PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego

PN-B-30020 Wapno

PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw

PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie

PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa 1 nawierzchnia z ttucznika
kamiennego

PN-S96035 Popioty lotne

BN-88/6731-08
BN-84/6774-02

Cement. Transport i przechowywanie
Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne tamane do

nawierzchni drogowych

BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04
itata
BN-70/8931-06
belkowym
BN-77/8931-12

Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego
Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni
podatnych i podtoza przez obciazenie ptyta

Drogi samochodowe. Pomiar rowno$ci nawierzchni planografem

Drogi samochodowe. Pomiar ugie¢ podatnych ugigciomierzem

Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

Rozporzadzenie Ministra Transportu 1 Gospodarki morskiej dnia 02.03.1999 w sprawie
warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie.
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D-05.03.01.
NAWIERZCHNIE Z KOSTKI KAMIENNEJ

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwiazanych z wykonywaniem nawierzchni z kostki kamiennej w ramach robot
zwiazanych z przebudowa ul. Zdrojowe;.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna SST stanowi dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt okreslonych jak w pkt 1.1.
1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwiazanych z wykonywaniem nawierzchni z kostki granitowe;.
Szczegodtowa lokalizacja poszczegdlnych rodzajow nawierzchni z kostki kamiennej podana jest
w dokumentacji projektowe;.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Nawierzchnia twarda ulepszona — nawierzchnia bezpylna i1 dostatecznie rowna,
przystosowana do szybkiego ruchu samochodowego.
1.4.2. Nawierzchnia kostkowa — nawierzchnia, ktorej warstwa $cieralna jest wykonana z kostek
kamiennych.
1.4.3. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST D-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w OST D-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”
pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1 Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
OST D-00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne” pkt 2.

2.2. Kamienna kostka drogowa
2.2.1. Klasyfikacja

Kamienna kostka drogowa wg PN-B-11100 jest stosowana do budowy nawierzchni z
kostki kamiennej wg PN-S-06100 oraz do budowy nawierzchni z kostki kamiennej
nieregularnej wg PN-S-96026
2.2.2. Wymagania

Surowcem do wyrobu kostki kamiennej sa skaly magmowe, osadowe i przeobrazone.
Wymagane cechy fizyczne i wytrzymalo$ciowe przedstawia tablica 1.
Przewiduje si¢ wykorzystanie kostki z odzysku, ktora po oczyszczeniu spetniatlaby wymagania
niniejszej specyfikacji
Tablica 1. Wymagane cechy fizyczne i wytrzymatosciowe dla kostki kamiennej
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Lp. |Cechy fizyczne i Kostka kamienna
wytrzymalo$ciowe Klasa I Badania
wedhug

1 Wytrzymato$¢ na $ciskanie w stanie powietrzno- | 160 PN-B-04110
suchym, MPa, nie mniej niz

2 Scieralnos¢ na tarczy Boehmego, w 0,2 PN-B-04111
centymetrach, nie wigcej niz

3 Wytrzymato$¢ na uderzenie (zwigzlo$¢), liczba | 12 PN-B-04115
uderzen, nie mniej niz
Nasigkliwos$¢ woda, w %, nie wigcej niz 0,5 PN-B-04101
Odporno$¢ na zamrazanie nie bada si¢ PN-B-04102

Krawedzie co najmniej jednej powierzchni kostki gatunku 1 powinny by¢ bez uszkodzen.
Pozostate krawgdzie kostki moga mie¢ uszkodzenie dlugosci nie wigkszej niz p6t wymiaru
wysokosci kostki (a), natomiast taczna ich dlugos$¢ nie powinna przekracza¢ wymiaru
wysokosci kostki (a).
Uszkodzenia ktoregokolwiek z narozy kostki gatunku 1 i narozy powierzchni gornej (czota)
kostki sa niedopuszczalne.
Szerokos¢ lub gltebokos¢ uszkodzenia krawedzi lub narozy nie powinna by¢ wigksza niz 0,6
cm.
2.2.3. Ksztatt i wymiary kostki rzedowe;j

Kostka rzedowa powinna mie¢ ksztatt zblizony do prostopadto$cianu o rownoleglej
powierzchni dolnej do gornej. Cala bryta kostki powinna miesci¢ si¢ w prostopadioscianie
zbudowanym na powierzchni gornej jako podstawie.

Tablica 2. Wymiary kostki oraz dopuszczalne odchytki

Wielkos¢ Dopuszczalne odchytki
Wyszczegdlnienie (cm) dla gatunku 1
(cm)
12 14 16 18 1
Wymiar a 12 14 16 18 +0,5
Wymiar b od 12 |od 14 |od 16 |od 18 -

do 24 |do 28 |do 32 |do 36

Stosunek pola powierzchni dolnej - - - -

(stopki) do goérnej (czota), nie 0,8

mniej niz

Niero6wnosci powierzchni gorne;j - - - - +0,4
(czota), nie wigksze niz

Pe¢kniecia kostki - - - - niedopuszczalne
2.3. Cement

Cement stosowany do podsypki 1 wypelnienia spoin powinien by¢ cementem
portlandzkim klasy 32,5, odpowiadajacym wymaganiom PN-B-19701.
Transport 1 przechowywanie cementu powinny by¢ zgodne z BN-88/6731-08.
2.4. Kruszywo
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Kruszywo na podsypke i do wypelniania spoin powinno odpowiada¢ wymaganiom
normy PN-B-06712.
Na podsypke stosuje si¢ zaprawg cementowo-piaskowa 1:3 o frakcji od 0 do 4 mm. Zawartos¢
pytow w kruszywie do zaprawy cementowo-piaskowej nie moze przekracza¢ 3%. Kruszywo
nalezy przechowywa¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem oraz
zamieszaniem z kruszywami innych klas, gatunkow, frakcji (grupy frakeji). Pozostate
wymagania i badania wg PN-B-06712.
2.5. Woda

Woda stosowana do podsypki i zaprawy cementowo-piaskowej, powinna odpowiadaé
wymaganiom PN-B-32250. Powinna to by¢ woda ,,odmiany 1”.
Badania wody nalezy wykonywac¢ w przypadku nowego zrodta poboru wody, lub w przypadku
podejrzen dotyczacych zmiany parametrow wody, np. zmetnienia, zapachu, barwy.
3. SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-00.00.00. ,,Wymagania
ogolne” pkt 3.
3.2. Sprze¢t do wykonania nawierzchni z kostki kamiennej

Wykonawca przystgpujacy do wykonania nawierzchni z kostek kamiennych powinien
wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzetu:
- betoniarki, do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowywania podsypki cementowo-
piaskowej
- ubijakéw recznych 1 mechanicznych, do ubijania kostki,
- wibratoréw ptytowych i lekkich walcow wibracyjnych, do ubijania kostki po pierwszym
ubiciu rgcznym.
4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania podano w OST D-00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne” pkt 4.
4.2. Transport materialow
4.2.1. Transport kostek kamiennych
Kostki kamienne przewozi si¢ dowolnymi srodkami transportowymi. Kostke rzedowa nalezy
uktada¢ na podtodze obok siebie tak, aby wypeknita cala powierzchnig srodka transportowego.
Na tak utozonej warstwie nalezy bezposrednio uktada¢ nastgpne warstwy.
Ladowanie reczne kostek powinno by¢ wykonywane bez rzucania. Przy uzyciu przeno$nikow
tasmowych, kostki regularne i rzgdowe powinny by¢ podawane i odbierane recznie.
Kostke nalezy ustawia¢ w stosy. Wysokos¢ stosu lub pryzm nie powinna przekracza¢ Im.
4.2.2. Transport kruszywa

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportowymi w warunkach
zabezpieczajacych je przed rozsypywaniem i zanieczyszczeniem.
5. WYKONYWANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonywania robét

Ogodlne zasady wykonywania robdt podano w OST D-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”
pkt 5.
5.2. Przygotowanie podbudowy

Warunki wykonania podbudowy powinny odpowiada¢ wymaganiom zawartym w
odpowiednich SST dotyczacych podbudowy z chudego betonu, betonu B25, lub na fawach w
Scieku.
5.3. Obramowanie nawierzchni

Do obramowania nawierzchni kostkowych stosuje si¢ krawezniki uliczne kamienne
odpowiadajace wymaganiom norm wymienionych w odno$nych specyfikacjach.
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Rodzaj obramowania nawierzchni powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowa, SST lub
wskazaniami inspektora.
Ustawienie krawgznikow powinno by¢ zgodne z wymaganiami zawartymi w SST D-08.01.02.
,,Krawezniki kamienne”
5.4. Podsypka

Do wykonania nawierzchni z kostki kamiennej stosowa¢ podsypke cementowo-
piaskowa 1:3. Wymagania dla materiatéw stosowanych na podsypke powinny by¢ zgodne z
pkt 2 niniejszej SST oraz PN-S-96026.
Grubo$¢ podsypki powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowa i SST. Wspotczynnik
wodnocementowy dla podsypki cementowo-piaskowej powinien wynosi¢ od 0,20 do 0,25, a
wytrzymalo$¢ na $ciskanie R7=10,0 MPa, R28=14,0 MPa.
5.5. Ukladanie nawierzchni z kostki kamiennej
5.5.1. Ukladanie kostki

Kostke uktada¢ w desen rzedowy prosty, ktory uzyskuje si¢ przez uktadanie kostki
rzgdami prostopadtymi do osie drogi, torowiska.
Szerokos¢ spoin miedzy kostkami nie powinna przekracza¢ 12 mm. Spoiny w sasiednich
rzgdach powinny si¢ mija¢ co najmniej o %4 szerokos$ci kostki.
5.5.3. Szczeliny dylatacyjne

Przy uktadaniu nawierzchni z kostki na podbudowie betonowej — na podsypce
cementowo-piaskowej z zalaniem spoin zaprawa cementowo-piaskowa, szczeliny dylatacyjne
warstwy jezdnej nalezy wykonaé nad szczelinami podbudowy. Szerokos¢ szczelin
dylatacyjnych powinna wynosi¢ od 8 do 12 mm.
5.5.4. Warunki przystapienia do robot
Kostke na zaprawie cementowo-piaskowej mozna uktadac¢ bez srodkéw ochronnych przed
mrozem, jezeli temperatura otoczenia jest +5°C lub wyzsza. Nie nalezy uktada¢ kostki w
temperaturze 0°C lub nizsze;j.
Jezeli w ciagu dnia temperatura utrzymuje si¢ w granicach od 0 do +5°C, a w nocy
spodziewane sa przymrozki, kostke nalezy zabezpieczy¢ przez nakrycie materiatem o ztym
przewodnictwie cieplnym. Swiezo wykonana nawierzchnig na podsypce cementowo-piaskowej
nalezy chroni¢ w sposéb podany w PN-B-06251.
5.5.5. Ubijanie kostki

Kostke na podsypce piaskowo-cementowej przy wypetnianiu spoin zaprawa
cementowo-piaskowa, nalezy ubija¢ dwukrotnie.
Pierwsze mocne ubicie powinno nastapi¢ przed zalaniem spoin i spowodowac obnizenie kostek
do wymaganej niwelety.
Drugie — lekkie ubicie, ma na celu doprowadzenie ubijanej powierzchni kostek do
wymaganego przekroju poprzecznego jezdni. Drugie ubicie nastgpuje bezposrednio po zalaniu
spoin zaprawa cementowo-piaskowa.
Zamiast drugiego ubijania mozna stosowac wibratory ptytowe lub lekkie walce wibracyjne.

Kostki, ktore pekna podczas ubijania powinny by¢ wymienione na cale. Ostatni rzad
kostek na zakonczeniu dziatki roboczej, przy ubijaniu nalezy zabezpieczy¢ przed
przesunigciem za pomoca np. belki drewnianej umocowanej szpilkami stalowymi w podtozu.
5.5.6. Wypeknianie spoin

Zaprawe cementowo-piaskowa mozna stosowac przy nawierzchniach z kostki kazdego
typu uktadanej na podsypce cementowo-zwirowej. Wypetnienie spoin zaprawa cementowo-
piaskowa powinno by¢ wykonane z zachowaniem nastgpujacych wymagan:
- piasek powinien odpowiada¢ wymaganiom wg pkt 2.5,
- cement powinien odpowiada¢ wymaganiom wg pkt 2.4,
- wytrzymato$¢ zaprawy na $ciskanie powinna wynosi¢ nie mniej niz 30 MPa,
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- przed rozpoczgciem zalewania kostka powinna by¢ oczyszczona i dobrze zwilzona woda z
dodatkiem 1% cementu w stosunku objgtosciowym,

- glebokos¢ wypehienia spoin zaprawa cementowo-piaskowa powinna wynosi¢ okoto 5 cm,
- zaprawa cementowo-piaskowa powinna catkowicie wypetni¢ spoiny i tworzy¢ monolit
kostka.

5.6. Pielegnacja nawierzchni

Sposob pielegnaciji nawierzchni zalezy od rodzaju wypetnienia spoin i od rodzaju
podsypki. Pielggnacja nawierzchni kostkowej, ktorej spoiny sa wypetione zaprawa
cementowo-piaskowa polega na polaniu nawierzchni woda w kilka godzin po zalaniu spoin i
utrzymaniu jej w statej wilgotnos$ci przez okres jednej doby. Nastgpnie nawierzchnig nalezy
przykry¢ piaskiem i utrzymywac¢ w statej wilgotnosci przez okres 7 dni. Po uptywie od 2 do 3
tygodni w zaleznos$ci od warunkow atmosferycznych, nawierzchnig nalezy oczysci¢ doktadnie
z piasku i mozna odda¢ do ruchu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do roboét

Rodzaj i zakres badan dla kostek kamiennych powinien by¢ zgodny z wymaganiami wg
PN-B-11100.

Badanie zwykle obejmuje sprawdzenie cech zewngtrznych i dopuszczalnych odchyltek,
podanych w tablicach 2, 3, 4.

Badanie petne obejmuje zakres badania zwyktego oraz sprawdzenie cech fizycznych i
wytrzymatosciowych podanych w tablicy 1.

W sktad partii przeznaczonej do badan powinny wchodzi¢ kostki jednakowego typu, rodzaju
klasy 1 wielko$ci. Wielko$¢ partii nie powinna przekracza¢ 500 ton kostki.

Z partii przeznaczonej do badan nalezy pobra¢ w sposob losowy probke sktadajaca sig z kostek
drogowych w liczbie:

- do badania zwyktego : 40 sztuk,

- do badania cech podanych w tablicy 1: 6 sztuk.

Badania zwykle nalezy przeprowadza¢ przy kazdym sprawdzaniu zgodno$ci partii z
wymaganiami normy. Inspektor nadzoru moze zazadaé przeprowadzenia badania petnego
kostki kamiennej, zgodnie z przedmiotowymi normami, na koszt wykonawcy.

W badaniu zwyktym patig kostki nalezy uzna¢ za zgodna z wymaganiami normy, jezeli liczba
sztuk niedobrych w zbadanej ilosci kostek jest dla poszczegdlnych sprawdzan réwna lub
mniejsza od 4.

W przypadku gdy liczba kostek niedobrych dla jednego sprawdzenia jest wigksza od 4, cala
parti¢ nalezy uzna¢ za niezgodna z wymaganiami.

Badania pozostatych materiatow stosowanych do wykonania nawierzchni z kostek
kamiennych, powinny obejmowaé wszystkie wlasciwosci, ktore zostaty okre§lone w normach
podanych dla odpowiednich materiatéw wg pkt od 2.3 do 2.7.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Sprawdzenie podsypki
Sprawdzenie podsypki polega na stwierdzeniu jej zgodnos$ci z dokumentacja projektowa oraz z
wymaganiami okreslonymi w p. 5.4.
6.3.2. Badanie prawidlowosci uktadania kostki
Badanie prawidtowosci uktadania kostki polega na:
- zmierzeniu szerokosci spoin oraz powiazania spoin i sprawdzeniu zgodno$ci z p. 5.5.6,
- zbadaniu rodzaju 1 gatunku uzytej kostki, zgodnie z wymogami wg p. od 2.2.2. do 2.2.5,
- sprawdzeniu prawidtowos$ci wykonania szczelin dylatacyjnych zgodnie z p. 5.5.3.
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Sprawdzenie wiazania kostki wykonuje si¢ wyrywkowo w kilku miejscach przez ogledziny
nawierzchni i okre$lenie czy wigzanie odpowiada wymaganiom wg p 5.5.
Ubicie kostki sprawdza si¢ przez swobodne jednokrotne opuszczenie z wysokosci 15 cm
ubijaka o masie 25 kg na poszczegdlne kostki. Pod wptywem takiego uderzenia osiadanie
kostek nie powinno by¢ dostrzegane.
6.3.3. Sprawdzenie wypetnienia spoin

Badanie prawidtowos$ci wypelnienia spoin polega na sprawdzeniu zgodnosci z
wymaganiami zawartymi w p. 5.5.6.
Sprawdzenie wypetnienia spoin wykonuje si¢ co najmniej w pigciu dowolnie obranych
miejscach na kazde 100 m przez wykruszenie zaprawy na dlugosci okoto 10 cm i zmierzenie
glebokosci wypelnienia spoiny zaprawa, a przy zaprawie cementowo-piaskowej - -réwniez
przez sprawdzenie przyczepnosci zaprawy lub masy zalewowej do kostki.
6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni
6.4.1. Rownos¢
Nierownosci podtuzne nawierzchni nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata lub planografem, zgodnie z
norma BN-68/8931-04.
Nierownosci podtuzne nawierzchni nie powinny przekracza¢ 1,0 cm.
6.4.2. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja +
0,5%.
6.4.3. Rzedne wysoko$ciowe
RdézZnice migdzy rzgdnymi wykonanej nawierzchni i rzgdnymi projekt. nie powinny
przekracza¢ +1 cm.
6.4.4. Uksztaltowanie osi
Os$ nawierzchni w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowej o wigcej niz
+2cm.
6.4.5. Szeroko$¢ nawierzchni
Szeroko$¢ nawierzchni nie moze r6zni¢ si¢ od szeroko$ci projektowanej o wigcej niz + 2 cm.
6.4.6. Grubos$¢ podsypki

Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubosci podsypki nie powinny przekracza¢ +
1,0 cm.
6.4.7. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czgstotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiarow wykonanej nawierzchni z kostek
kamiennych przedstawiono na tablicy 3.

Tablica 3. Czestotliwos¢ i zakres badan cech geometrycznych nawierzchni

Lp. | Wyszczegdlnienie badan | Minimalna czgstotliwos¢
pomiarow badan i pomiarow
1 Spadki poprzeczne co 20 m i w charakterystycznych punktach
niwelety
2 Rzedne wysokosciowe co 20 m i w charakterystycznych punktach
niwelety
3 Uksztattowanie osi na w charakterystycznych punktach niwelety
planie
4 Szerokos¢ nawierzchni przy kazdej zmianie szerokosci jezdni (pasa)
5 Grubos¢ podsypki co20m

7. OBMIAR ROBOT
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7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest 1 m? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z kostki
kamiennej.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robdt w OST D-00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami
inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedlug pkt 6
daly wyniki pozytywne.
8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Roboty zwiazane z wykonanie podsypki naleza do robot ulegajacych zakryciu. Zasady odbioru
sa okreslone w OST D-00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne” pkt 8.2.
9. PODSTAWY PEATNOSCI
9.1 Ogoélne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci
Ustalenia dotyczace ptatnosci zostaty zawarte w specyfikacji istotnych warunkéw zaméwienia
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
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D-08.05.03.
SCIEKI Z KOSTKI KAMIENNEJ

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru rob6ot zwiazanych z wykonaniem $ciekow z kostki kamienne;.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot okreslonych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt
zwiazanych z wykonaniem $ciekow ulicznych przykraweznikowych z kostki kamiennej
rzedowej w ramach przebudowywanego ul. Zdrojowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Sciek przykraweznikowy — element konstrukeji jezdni stuzacy do odprowadzenia wod
opadowych z nawierzchni jezdni i chodnikoéw do projektowanych odbiornikow ( np. kanalizacji
deszczowej).

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST. D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w OST. D-M-00.00.00 ,,Wymagania
og6lne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 2.

2.2. Kostka kamienna

Kostka kamienna nieregularna i rzedowa, stosowana do wykonania $ciekow powinna
odpowiada¢ wymaganiom PN-B-11100. Powinna to by¢ kostka klasy I, gatunku 1. Ksztatt,
wymiary i dopuszczalne odchytki wymiarowe dla kostki rzgdowej podano w SST D-05.03.01
,Nawierzchnia z kostki kamienne;j”.

Wymagane cechy fizyczne i wytrzymatosciowe dla kostki kamiennej klasy I, sa
naste¢pujace:
- wytrzymato$¢ na §ciskanie w stanie powietrzno-suchym, nie mniej niz 160 MPa,
- Scieralno$¢ na tarczy Boehmego, nie wigcej niz 0,2 cm,
- wytrzymato$¢ na uderzenie (zwigztos¢), liczba uderzen, nie mniej niz 12,
- nasiakliwo$¢ woda, nie wigcej niz 0,5%.
Kostke rzgdowa nalezy ustawia¢ w stosach. Wysoko$¢ stosu nie powinna przekracza¢ 1 m.

2.3 Inne materialy
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2.3.1. Beton na tawe

Beton uzyty na tawe pod kraweznik 1 §ciek powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-
B-06250, powinien to by¢ beton klasy B15.
2.3.2. Kruszywo do betonu

Kruszywo do betonu powinno odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712.
Kruszywo nalezy przechowywa¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z kruszywami innych asortymentow, gatunkdéw i marek.
2.3.3. Cement
Cement stosowany do betonu powinien by¢ cementem portlandzkim, odpowiadajacym
wymaganiom PN-B-19701.
Cement stosowany do zaprawy cementowej i na podsypke¢ cementowo-piaskowa powinien by¢
klasy 32,5.
Przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z BN-88/6731-08.
2.3.4. Piasek na podsypke cementowo-piaskowa powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-
B-06712
2.3.4. Piasek do zaprawy cementowo-piaskowej powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-
B-06711
2.3.5. Woda
Woda powinna by¢ ,,odmiany 1" i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250.
2.3.6. Masa zalewowa
Masa zalewowa, do wypetniania szczelin dylatacyjnych na goraco, powinna odpowiadaé
wymaganiom BN-74/6771-04 lub aprobacie techniczne;j.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”
pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania Scieku
Roboty mozna wykonywaé recznie z zastosowaniem nastgpujacego sprzetu:
- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw,
- ubijakow recznych i mechanicznych do ubijania kostki.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materialow

Wymagania dotyczace transportu sktadnikow betonu i piasku na podsypke podano w
SST D-08.02.01. ,,Krawezniki kamienne”, a transportu kostki w SST D-05.03.01
,Nawierzchnia z kostki kamienne;j”.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robdt podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do wykonania $cieku nalezy wytyczy¢ lini¢ kraweznika i o$
$cieku zgodnie z dokumentacja projektowa.
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5.3. Wykonanie wykopu, lawy i ustawienie kraweznikow

Wykonanie wykopu pod tawe, tawy betonowej dla $cieku przykrawgznikowego oraz
ustawienie kraweznikéw na fawach powinno by¢ zgodne z dokumentacja projektowa. Jest
jedno koryto pod konstrukcj¢ jezdni, wykonane rowniez dla $cieku z kostki.

5.4. Wykonanie $cieku z kostki kamiennej

Ogodlne wymagania dotyczace uktadania kostki kamiennej podano w SST D-05.03.01
,Nawierzchnia z kostki kamienne;j”.
Rodzaj i wymiary $cieku powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa. Stosuje si¢ 2 lub
wigcej rzedow kostki do utozenia w $cieku bez jej obnizenia w stosunku do nawierzchni jezdni.
Na lawie betonowej nalezy wykona¢ podsypke cementowo-piaskowa o grubosci 3 cm i
wymaganiami podanymi w SST D-05.03.01 ,,Nawierzchnia z kostki kamiennej”.
Na wykonanej podsypce nalezy utozy¢ $ciek z kostki rzgdowej, z zachowaniem wymaganej w
dokumentacji projektowej niwelety $cieku. Szerokos$¢ spoin miedzy poszczegdlnymi kostkami
nie powinna przekracza¢ 12 mm. Ulozona kostke nalezy ubié przy pomocy ubijakéw recznych
lub mechanicznych. Kostki peknigte nalezy wymieni¢ na cate.
Wypetnienie spoin nalezy wkona¢ zgodnie z warunkami podanymi w SST D-05.03.01
,Nawierzchnia z kostki kamienne;j”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Badania kostki powinny by¢ wykonane w zakresie i z czgstotliwoscia wg SST
D-05.03.01 ,,Nawierzchnia z kostki kamiennej”.

Badania pozostatych materialow stosowanych do wykonania $cieku z kostki kamiennej
powinny obejmowac wszystkie wlasciwosci, ktore zostaty okreslone w przepisach podanych
dla odpowiednich materiatow w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Sprawdzenie wykonania Scieku

Przy wykonaniu $cieku, badaniu podlegaja:
- niweleta $cieku, ktora moze r6zni¢ si¢ od niwelety projektowanej o = 1 cm na kazde 30 m
wykonanego $cieku,
- rowno$¢ podtuzna $cieku, sprawdzana w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 30
m dtugosci, ktora moze wykazywac przeswit nie wigkszy niz 0,8 cm pomigdzy powierzchnia
scieku a latg czterometrowa,
- wypehnienie spoin, wykonane zgodnie z pkt 5, sprawdzane na kazdych 10 metrach
wykonanego $cieku, przy czym wymagane jest catkowite wypelienie badanej spoiny,
- grubos¢ podsypki, sprawdzana co 30 m, ktéra moze si¢ r6zni¢ od grubosci projektowanej o +
I cm.
6.3.2. Sprawdzenie wykonania fawy

Przy wykonaniu fawy, badaniu podlegaja:
- linia tawy w planie, ktora moze si¢ r6zni¢ od projektowanego kierunku o + 2 cm na kazde 30
m tawy,
- niweleta gornej powierzchni tawy, ktora moze si¢ r6zni¢ od niwelety projektowanej o = cm
na kazde 30 m tawy,
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- wymiary i rownos¢ tawy, sprawdzane w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 30
m tawy, przy czym dopuszczalne tolerancje wynosza dla:

a) wysokosci (grubosci) fawy + 10% wysokosci projektowane;,

b) szerokos$ci gornej powierzchni tawy + 10% szerokosci projektowanej,

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m (metr) wykonanego $cieku z kostki kamienne;.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru robdt w OST D-00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami
inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedlug pkt 6

daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
- wykop pod tawe,

- wykonana tawa,

- wykonana podsypka.

9. PODSTAWY PLATNOSCI

9.1 Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ustalenia dotyczace platnosci zostaty zawarte w specyfikacji istotnych warunkow zamédwienia
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
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D - 08.01.02.

KRAWEZNIKI KAMIENNE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej SST sa wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru robot zwiazanych z ustawieniem kraweznikow kamiennych w ramach
robot zwiagzanych z przebudowa ul. Zdrojowe;.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot okreslonych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwiazanych z ustawieniem kraweznikow kamiennych ulicznych na tawach z betonu i podsypce
cementowo-piaskowej w ramach przebudowy ulic jak w p 1.1. powyzej.
Rodzaje stosowanych krawgznikow:
- kraweznik uliczny granitowy 15 x 30 cm,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Krawezniki kamienne — belki kamienne ograniczajace chodniki dla pieszych, pasy
dzielace, wyspy kierujace oraz miejsca postojowe.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami 1 z definicjami podanymi w OST. D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w OST. D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
OST. D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Stosowane materialy do robot
Materiatami stosowanymi do wykonania kraweznikéw kamiennych sa:
- krawezniki odpowiadajace wymaganiom BN-66/6775-01, na tukach stosowaé krawezniki i
oporniki lukowe o promieniu zgodnym z dokumentacja projektowa,
- piasek na podsypke,
- cement do podsypki cementowo-piaskowej 1 zaprawy,
- woda,

2.3. Krawezniki kamienne — wymagania techniczne

2.3.1. Cechy fizyczne i wytrzymatosciowe

Materialem do wyrobu kraweznikéw sa bloki kamienne ze skal magmowych, osadowych lub
metamorficznych, klasy I wg BN-62/6716-04 o cechach fizycznych 1 wytrzymatosciowych
okreslonych w tablicy 1. (drukiem wytluszczonym).
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Tablica 1. Cechy fizyczne i wytrzymatosciowe kraweznikow kamiennych

Lp. |Cechy fizyczne Klasa
1 wytrzymatos$ciowe I I I
1 Wytrzymatos$¢ na $ciskanie w stanie
powietrzno-suchym, w Kg/cm?, co 1200 1000 600
najmniej
2 Scieralno$¢ na tarczy Boehmego, w cm, 0,25 0,5 0,75
nie wigcej niz
3 Wytrzymatos$¢ na uderzenia, ilos¢ uderzen, | 13 9 6
nie mniej niz
4 Nasiakliwos¢ woda, w %, nie wigcej niz 0,5 1,5 3,0
5 Odporno$¢ na zamrazaniem w cyklach nie bada catkowita wg | dobra wg
sig PN-B-01080 | PN-B-01080

2.4. Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Dopuszczalne wady i1 uszkodzenia dla wszystkich typow kraweznikéw kamiennych podaje

tablica 3.
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Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Rodzaj uszkodzen Typy kraweznikéw
Uliczne
proste | tukowe

skrzywienie |licowych
(wichrowat |bocznych nie sprawdza sie
0s¢ stykowych 0,2cm
;)owierzchni spodu nie sprawdza sie
wady licowych dopuszcza sie na dtugosci 1 m danej powierzchni jedno
obrobki wgtebienie wielkosci do 5 cm?, nie gtebsze niz 0,5 cm, nie
powierzchni wynikajace z techniki wykonania faktury
(wgtebienia |bocznych |wgtebienie do 1,5 cm dopuszcza sie bez ograniczen.
wypuktosci) Wypuktos¢ poza lico pasa obrobionego na powierzchni

przedniej (od strony jezdni) niedopuszczalne. Na powierzchni
tylnej (od strony chodnika) dopuszcza sie wypuktosci poza lico
pasa obrobionego do 3 cm

stykowych |w obrebie pasa dtutowanego wgtebienia niedopuszczalne,
pozostata cze$¢ powierzchni nie podlega sprawdzeniu

spodu nie sprawdza sie

szczerby i |ilo$¢ w
uszkodzeni |przeliczeniu |3
a krawedziilnalm

narozy dtugos¢ 0,5cm

gtebokos¢ [0,3 cm
odchytki od kata 0,2 cm na dtugosci powierzchni
prostego
odchyitki w krzywiznie - 1,0cm
tuku

2.5. Przechowywanie kraweznikow

Krawezniki moga by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegregowane wg
typdw, rodzajow, odmian i wielkosci.
Krawezniki uliczne nalezy uktada¢ na powierzchniach spodu, w szeregu na podktadach
drewnianych. Dopuszcza si¢ sktadowanie krawgznikow prostych w kilku warstwach, przy
zastosowaniu drewnianych podktadek pomig¢dzy poszczegolnymi warstwami, przy czym suma
wysokos$ci warstw nie powinna przekracza¢ 1,2 m.

2.6. Materialy na podsypke i do zapraw

2.6.1. Piasek

Piasek na podsypke cementowo-piaskowa powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712, a
do zaprawy cementowo- piaskowej PN-B-06711.

2.6.2. Cement
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Cement stosowany do zaprawy cementowej i do podsypki cementowo-piaskowej powinien by¢
cementem portlandzkim klasy nie nizszej niz ,,32,5” odpowiadajacy wymaganiom PN-
B-19701.

2.6.3. Woda

Woda powinna by¢ odmiany ,,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250.

2.7. Materialy na lawy
Do wykonania taw pod krawezniki nalezy stosowac beton klasy B15, wg PN-B-06250,

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do usuwania kraweznikow

Roboty wykonuje sig recznie przy zastosowaniu:

- betoniarek do wytwarzania zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-piaskowej 1:3
- wibratoréw ptytowych do zageszczania podsypki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt
4.

4.2. Transport

Krawezniki kamienne moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportowymi.
Krawezniki nalezy uktada¢ na podktadach drewnianych, rzgdami, dtugoscia w kierunku jazdy
srodka transportowego. Kraweznik uliczny rodzaju ,,A” moze by¢ przewozony tylko w jednej
warstwie.
W celu zabezpieczenia powierzchni obrobionych przed bezposrednim stykiem, nalezy je do
transportu zabezpieczy¢ przektadkami splecionymi ze stomy lub welny drzewnej, przy czym
grubos¢ tych przektadek nie powinna by¢ mniejsza niz 5 cm.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robdt podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Wykonanie koryta pod lawy

Koryto pod tawy nalezy wykona¢ zgodnie z PN-B-06050. Wymiary wykopu powinny
odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem w szerokosci dna wykopu konstrukcji
szalunku.
Wskaznik zaggszczenia dna wykonanego koryta pod fawg powinien wynosi¢, co najmniej 1,0
wedtug normalnej metody Proctora.

5.3. Wykonanie law
Wykonanie faw powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02. Do wykonania taw betonowych
stosuje si¢ beton B15 wg PN-B-06250 — Beton zwykty

5.4. Ustawienie kraweznikow
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Swiatto (odleglo$é gornej powierzchni kraweznika od jezdni) powinno byé zgodne z
ustaleniami dokumentacji projektowe;.
Zewngtrzna $ciana kraweznika od strony chodnika powinna by¢ po ustawieniu krawgznika
obsypana piaskiem, zwirem, thuczniem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie
ubitym. Zasady uktadania krawgznikow ,,wtopionych” sa takie same dla kraweznikow
wystajacych.
Ustawienie kraweznikow powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02.
Na tukach nalezy stosowac krawezniki tukowe, o promieniu zgodnym z dokumentacja
projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot
6.2.1. Badania kraweznikow
Przed przystapieniem do robot wykonawca powinien wykona¢ badania materiatow
przeznaczonych do ustawienia kraweznikow kamiennych i przedstawi¢ wyniki tych badan
inspektorowi nadzoru do akceptacji.
Badania krawgznikow kamiennych obejmuja:
- sprawdzenie cech zewnetrznych,
- badania laboratoryjne.
Sprawdzenie cech zewngtrznych obejmuje:
- sprawdzenie ksztattu, wymiarow i wygladu zewngtrznego,
- sprawdzenie wad i uszkodzen.
Badanie laboratoryjne obejmuje:
- badanie nasigkliwo$ci woda,
- badanie wytrzymato$ci na Sciskanie,
- badanie §cieralno$ci na tarczy Boehmego,
- badanie wytrzymato$ci na uderzenie.
Powyzsze badania laboratoryjne nalezy przeprowadzi¢ w przypadkach watpliwych, decyzje o
przeprowadzeniu badan podejmuje inspektor nadzoru.

Sprawdzenie cech zewngtrznych nalezy przeprowadzi¢ przy kazdorazowym odbiorze
partii krawgznikow.
Badanie laboratoryjne nalezy przeprowadzac na polecenie inspektora na probkach materiatu
kamiennego, z ktorego wykonano krawezniki, a w przypadkach spornych — na probkach
wycigtych z zakwestionowanych kraweznikow, zgodnie z wymaganiami z tablicy 1.
W sktad partii przeznaczonej do badan powinny wchodzi¢ krawezniki jednakowego typu, klasy
, rodzaju, odmiany i wielko$ci. Wielkos$¢ partii nie powinna przekracza¢ 400 sztuk.
W przypadku przedstawienia wigkszej ilosci kraweznikoéw, nalezy dostawg podzieli¢ na partie
sktadajace si¢ co najwyzej z 400 sztuk.
Pobieranie probek materiatu kamiennego nalezy przeprowadza¢ wg PN-B-06720.
Sprawdzenie ksztaltu i wymiaréw nalezy przeprowadzaé poprzez ogledziny zewngtrzne
zgodnie z wymaganiami tablicy 2 i 3 oraz pomiar przy pomocy linii z podziatka milimetrowa z
doktadnoscia do 0,1 cm.
Sprawdzenie rownosci powierzchni obrobionych przeprowadza¢ nalezy przy pomocy linii
metalowej, ustawionej wzdtuz krawedzi i po przekatnych sprawdzanej powierzchni oraz
pomiar odchylen z doktadnoscia do 0,1 cm, zgodnie z wymaganiami tablicy 2 lub 3.
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Sprawdzenie krawedzi prostych przeprowadza¢ nalezy przy pomocy linii metalowe;j.
Sprawdzenie faktury powierzchni przeprowadza si¢ wizualnie przez porownanie z wzorem.
Oceng wynikow sprawdzenia cech zewngtrznych oraz oceng wynikéw badan laboratoryjnych
nalezy przeprowadzi¢ wg BN-66/6775-01.

6.2.2. Badania pozostatych materiatow

Badania pozostalych materialdéw stosowanych przy ustawieniu kraweznikow
kamiennych powinny obejmowac wszystkie wtasciwosci, ktore zostaty okreslone w normach
podanych dla odpowiednich materialéw wg pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie robot nalezy sprawdzac:

- wykonanie koryta pod tawe,

- wykonanie taw,

- ustawienie kraweznikdw 1 wypelnienie spoin,

6.3.1. Sprawdzenie koryta pod tawe

Nalezy sprawdza¢ wymiary koryta oraz zaggszczenie podtoza na dnie wykopu.

Tolerancja dla szerokosci wykopu wynosi + 2 cm. Zaggszczenie podioza powinno by¢ zgodne
z pkt 5.2.

6.3.2. Sprawdzenie taw

Przy wykonaniu faw badaniu podlegaja:

Zgodnos¢ profilu podtuznego gornej powierzchni taw z dokumentacja projektowa.

Profil podtuzny gérnej powierzchni tawy powinien by¢ zgodny z projektowana niweleta.
Dopuszczalne odchylenia moga wynosi¢ = 1 cm na kazde 100 m tawy.

Wymiary taw nalezy sprawdzi¢ w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m tawy.
Tolerancje wymiarOw wynosza:

- dla wysokosci = 10% wysokosci projektowanej,

- dla szerokosci + 10% szerokosci projektowane;.

Rownos¢ gornej powierzchni tawy sprawdza si¢ przez przytozenie w dwoch punktach, na
kazde 100 m tawy, trzymetrowej taty.

Prze$wit pomigdzy gdérna powierzchnia tawy i przytozona tata nie moze przekracza¢ 1 cm.
Dopuszczalne odchylenie linii faw od projektowego kierunku nie moze przekracza¢ + 2 cm na
kazde 100 wykonanej tawy.

6.3.3. Sprawdzenie ustawienia kraw¢znikow

Przy ustawianiu krawg¢znikow nalezy sprawdzaé:

- dopuszczalne odchylenia linii kraweznikow w poziomie od linii projektowanej, ktére wynosi
+ 1 cm na kazde 100 m ustawionego kraweznika,

- dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczyzny krawegznika od niwelety
projektowanej, ktore wynosi + 1 cm na kazde 100 m ustawionego kraweznika,

- réwnos¢ gornej powierzchni kraweznikdw, sprawdzane przez przylozenie w dwoch punktach
na kazde 100 m krawgznika, trzymetrowej laty, przy czym prze§wit pomigdzy gorna
powierzchnia kraweznika a 1 przytozona tata nie moze przekracza¢ 1 cm,

- doktadno$¢ wypetnienia spoin bada si¢ co 10 metrow. Spoiny musza by¢ wypeknione
catkowicie na pelna glgbokos¢.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest 1 mb (metr) ustawionego krawegznika.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami
inspektora, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki

pozytywne.

8.2. Odbior robot

Odbiorowi robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu podlegaja:

- wykonanie koryta poda tawe,

- wykonanie tawy,

- wykonanie podsypki cementowo-piaskowe;j.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne podstawy platnosci

Ustalenia dotyczace platnosci zostaty zawarte w specyfikacji istotnych warunkow zamédwienia

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1 Normy
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D-08.02.07.
CHODNIK Z KOSTKI KAMIENNEJ

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru rob6t zwiazanych z wykonywaniem nawierzchni z kostki kamiennej w ramach robot
zwigzanych z przebudowa ul. Zdrojowej w Swieradowie-Zdroju

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegodtowa specyfikacja techniczna SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot okreslonych jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwiazanych z wykonywaniem nawierzchni z kostki:
- granitowej nieregularnej 8 x 11 cm; szara, czarna, czerwona na podsypce cementowo-
piaskowej
- granitowe]j cigtej z jedna ptaszczyzna groszkowana 10 x 10 cm; czerwona i ruda, na
podsypce cementowo-piaskowej
Szczegotowa lokalizacja poszczegdlnych rodzajow nawierzchni z kostki kamiennej, z
okresleniem sposobu jej utozenia, podana jest w dokumentacji projektowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami
1 definicjami podanymi w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogblne” pkt 2.

2.2. Kostka kamienna

Do wykonania chodnika stosowa¢ kostke kamienng nieregularng wedtug PN-B-11100. klasy I
gatunekl.

2.3. Kostka kamienna — wymagania

2.3.1. Ksztalty i wymiary

Kostka nieregularna powinna mie¢ ksztatt zblizony do prostopadtoscianu.

2.4. Piasek

Piasek na podsypke i do wypehienia spoin powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712.
Piasek do zaprawy cementowo-piaskowej powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06711.
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2.5. Cement

Cement do zaprawy cementowo-piaskowej powinien by¢ cementem portlandzkim klasy
»32,5” 1 odpowiada¢ wymaganiom PN-B-19701.
Przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z BN-88/6731-08.

2.6. Woda
Woda powinna by¢ odmiany ,,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250.

3. SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 3.

3.2. Sprzg¢t do wykonania chodnika
Wykonawca przystgpujacy do wykonania chodnika z kostki kamiennej powinien
wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzetu:
- betoniarek do wytworzenia zapraw 1 podsypki cementowo-piaskowe;,
- ubijakéw recznych lub mechanicznych,
- wibratoréw ptytowych,
- drobnego sprz¢tu pomocniczego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt
4.

4.2. Transport kostki kamiennej
Kostki drogowe mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportowymi. Kostke
nieregularng przewozi si¢ luzno usypana.

4.3. Transport pozostalych materialow

Piasek mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportowym w warunkach
zabezpieczajacych go przed zanieczyszczeniem i1 zmieszaniem z innymi materiatami.
Transport cementu powinien si¢ odbywa¢ w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonywania robét
Ogolne zasady wykonywania robot podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Koryto pod chodnik

Koryto wykonane w podtozu powinno by¢ wyprofilowane zgodnie z projektowanymi
spadkami podtuznymi i poprzecznymi chodnika oraz zgodnie z wymaganiami podanymi w
SST D-04.01.01. ,,Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza”.
Wskaznik zaggszczenia koryta nie moze by¢ mniejszy od 0,97 wedtug normalnej metody
Proctora.

5.3. Podsypka
Nalezy stosowaé podsypke cementowo-piaskowa 1 : 3 o grubosci 3 cm.
Podsypka powinna by¢ zaggszczona w stanie wilgotno$ci optymalnej i wyprofilowana.
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5.5. Ukladanie chodnika z kostki kamiennej

Kostke kamienna mozna uktada¢ w desenie rzgdowe proste, zgodnie z dokumentacja
projektowa. Desen chodnika z kostki kamiennej nieregularnej powinien by¢ dostosowany do
wielkosci kostki.
Szeroko$¢ spoin migdzy kostkami nie powinna przekracza¢ 12 mm. Spoiny w sasiednich
rzedach powinny si¢ mija¢ co najmniej o ¥4 szerokosci kostki.
Kostke na podsypce cementowo-piaskowej mozna uktadaé¢ bez srodkéw ochronnych przed
mrozem, jezeli temperatura otoczenia jest +5°C lub wyzsza. Jezeli w ciagu dnia temperatura
utrzymuje si¢ w granicach od 0 do +5°C, a w nocy spodziewane sa przymrozki, kostke nalezy
zabezpieczy¢ przez nakrycie materiatlem o ztym przewodniku ciepta.
Kostka powinna by¢ po ulozeniu dobrze ubita. Kostki peknigte powinny by¢ wymienione na
cale.

5.6. Wypelnienie spoin
Wypetnienie spoin powinno by¢ wykonane po ubiciu kostki. Stosuje si¢ wypetnianie
spoin zaprawa cementowo-piaskowa na sucho.

5.7. Piel¢gnacja chodnika

Chodnik z kostki o spoinach wypetlionych zaprawa cementowo-piaskowa po ich
wykonaniu, nalezy pokry¢ warstwa wilgotnego piasku o grubos$ci 1 do 1,5 cm 1 utrzymywaé w
stanie wilgotnym przez 7 do 10 dni.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do roboét

Przed przystapieniem do robot wykonawca powinien wykona¢ badania materiatow
przeznaczonych do budowy chodnika z kostki kamiennej i przedstawi¢ wyniki tych badan
inspektorowi do akceptacji.
Badania powinny obejmowac:
- badania kostek kamiennych, ktore nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z wymaganiami podanymi
w PN-B-11100,
- badania wlasciwosci piasku, cementu i wody okreslone w normach podanych w punktach 2.4
do 2.6 niniejszej SST.

6.3. Badania w czasie robot
W czasie robot nalezy wykonywac nastgpujace badania kontrolne:
sprawdzenie wykonania koryta wg pkt 5.2, przy czym dopuszczalne tolerancje wynosza

dla:
glebokosci koryta:
- 0 szerokosci do 3 m: +1 cm,
- szerokos$ci powyzej 3 m: +2 cm,
Szerokosci koryta : +2 ¢cm — na odcinkach o ksztattach regularnych.

- sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci w wymaganych spadkéw poprzecznych i
podtuznych i1 porownaniu z dokumentacja projektowa,

- sprawdzenie utozenia chodnika z kostki kamienne;j,

- sprawdzenie wypetienia spoin w trzech dowolnych miejscach na kazde 100 m? chodnika 1
zmierzenie ich szeroko$ci oraz wypeltnienia.
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6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych chodnika

Réwnos¢ chodnika sprawdza sig co najmniej raz na kazde 200 m? utozonego chodnika i
w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz co 30 m. Przeswit pomigdzy nawierzchnia
chodnika i przylozona trzymetrowa lata nie powinna przekracza¢ 1,0 cm.
Sprawdzenie profilu podtuznego przeprowadzac¢ nalezy za pomoca niwelacji, biorac pod uwage
punkty charakterystyczne, jednak nie rzadziej niz co 30 m.
Odchylenia od projektowanej niwelety chodnika w punktach zatamania niwelety nie moga
przekracza¢ + 2 cm.
Sprawdzenie profilu poprzecznego dokonywac nalezy szablonem z poziomica, co najmniej raz
na kazde 150 m? chodnika i miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz co 30 m.
Dopuszczalne odchylenia od przyjetego profilu wynosza + 0,3%.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest 1 m? (metr kwadratowy) wykonanego chodnika (zabruku) z kostki
kamiennej.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami
inspektora, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ustalenia dotyczace ptatnosci zostaty zawarte w specyfikacji istotnych warunkéw zamoéwienia

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
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