SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
1 ODBIORU ROBOT

dla zad pn.:

"REWIATALIZACJA KOMPLEKSU PARKOW UZDROWISKOWYCH
W SWIERADOWIE ZDROJU "

- rewitalizacja ukladu komunikacyjnego
i malej architektury.

Kod CPV 45.11.27

KOMPLEKS PARKOW UZDROWISKOWYCH
W SWIERADOWIE - ZDROJU
DZIALKI NR 1, 18, 19, 30, 39, 40, 43 ark.6; 3 ark. 8, 70, 71/2 ark.9;

D-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania og6lne i szczegotowe dotyczace wykonania
i odbioru robét budowlanych dla:
Rewitalizacji kompleksu parkéw uzdrowiskowych w Swieradowie — Zdroju w zakresie ukladu
drogowego oraz elementoéw matej architektury
(dzialki nr 1, 18, 19, 30, 39, 40, 43 ark.6; 3 ark. 8, 70, 71/2 ark.9).

1.2.  Zakres stosowania ST

Specyfikacja technicznego wykonania i odbioru robot jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot przy rewaloryzacji uktadu
drogowego w kompleksie parkéw uzdrowiskowych w Swieradowie — Zdroju i obejmuja:
a) modernizacj¢ nawierzchni na pieszych drogach parkowych z nawierzchni asfaltowych na
nawierzchnie z materialow naturalnych
b) modernizacj¢ schodoéw terenowych z betonowych na kamienne
¢) modernizacjg¢ posadzki tarasu dolnego i placu eliptycznego polegajaca na demontazu ptyt
kamiennych, wykonaniu nowej podbudowy, ponownym wykorzystaniu oczyszczonego
kamienia i uzupekieniu ubytkéw
d) modernizacj¢ nawierzchni czgéci tarasu gornego z nawierzchni z ptyt kamiennych na
nawierzchnie z materiatow naturalnych
e) modernizacje mostkow na cieku wodnym i drobnych elementéw kamiennych (np. murek
oporowy) polegajaca na oczyszczeniu i zabezpieczeniu
Szczegdlowy zakres robot zawiera projekt .
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Okreslenia podstawowe

Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowiazujacymi przepisami, stanowiacy
urzegdowy dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzacych
w toku wykonywania robot.

Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Rejestr obmiaréw — akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy
do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robdt w formie wyliczen, szkicow i
ewentualnych dodatkowych =zalacznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegaja
potwierdzeniu przez Inzyniera.

Materialy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja
projektowa 1 specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

Polecenia Inspektora nadzoru — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora,
w formie pisemnej , dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwiazanych z
prowadzeniem budowy.

Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;j
Przedsigwzigcie budowlane — kompleksowa realizacja potaczenia drogowego lub catkowita
modernizacja ( zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju podtuznym)
istniejacego potaczenia.

Przetargowa dokumentacja projektowa — czg¢$§¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje
lokalizacjeg , charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

Slepy kosztorys — wykaz robét z podaniem ich ilosci ( przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonywanych robdt, rodzaj
stosowanych materialdw oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, ST i poleceniami
Inspektora nadzoru. Wszystkie zmiany i odstgpstwa od dokumentacji powinny by¢ obustronnie
uzgodnione. Materiaty i wyroby dostarczone na budowe¢ do wbudowania winny by¢ zgodne z
Polskimi Normami i Normami Branzowymi.

Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dwa
egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety ST oraz o$wiadczenie o posiadaniu
prawa do dysponowania nieruchomos$cia na cele budowlane. Dziennik budowy dostarczy
Zamawiajacy.

1.5.2 . Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegdétowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziatl na dokumentacje
projektowa:

- Zamawiajacego
- sporzadzona przez Wykonawcg

1.5.3 Zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa i ST



Dokumentacja projektowa, ST oraz dokumenty dodatkowe przekazane przez
Zamawiajacego Wykonawcy stanowia czg¢§¢ umowy , a wymagania wyszczegolnione w
cho¢by jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej
dokumentacji.

W przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowiazuje
kolejnos¢ ich wazno$ci wymieniona w ,,Ogolnych warunkach umowy”

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedow w dokumentacjach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru, ktéry dokona odpowiednich
zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci - opis wymiardw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéw.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projektowa
i ST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i ST beda uwazane za wartosci docelowe, od
ktérych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedzialu tolerancji. Cechy
materiatdow elementow budowli musza by¢ jednorodne i wykazywaé zgodnos¢ z okreslonymi
wymaganiami , rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie bgda w pelni zgodne z dokumentacja
projektowa Iub ST i wptynie to na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie
materialy zostana zastapione innymi a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt
Wykonawcy.

Wszelkie niescistosci, ktore wystapia na etapie realizacji projektu nalezy wyjasnia¢ z
Projektantem na drodze nadzoru autorskiego.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernizacyjnych i remontowych

Fakt przystapienia do rob6t wykonawcy obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w
sposob uzgodniony z Inspektorem Nadzoru oraz przez umieszczenie w miejscach i ilo§ciach
okreslonych przez Inspektora Nadzoru, tablic informacyjnych , ktorych tres¢ bedzie
zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru . Tablice informacyjne beda utrzymywane przez
Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sig, ze
jest wlaczony w ceng umowna.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robdt

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczace ochrony §rodowiska naturalnego.
W szczegolnosci Wykonawca bedzie kazdorazowo uzgadniat z Inspektorem Nadzoru
potrzebe wycinki pojedynczych drzew i krzewow.

W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:
a) utrzymywacé teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i
norm dotyczacych ochrony §rodowiska na terenie w wokot terenu budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen lub uciazliwych dla osob lub wiasnosci spotecznej i innych, a
wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w nastgpstwie jego
sposobu dzialania.
Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szczegdlny wzglad na $rodki ostroznosci i
zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczenia zbiornikow i ciekow wodnych ptynami lub
substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,



¢) mozliwoscia powstania pozaru.
1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie postrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywacé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy , na terenie baz produkcyjnych, produkcyjnych pomieszczeniach
biurowych, mieszkalnych i magazynowych oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne beda skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem o0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywolanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia.

Materialy, ktére w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie bgda dopuszczone do
uzycia.

Nie dopuszcza si¢ do uzycia materialtdw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot beda miaty aprobate techniczna wydana
przez uprawniona jednostkg , jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatdéw na srodowisko.

Materialy , ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot , a po zakonczeniu robot
ich szkodliwo$¢ zanika (np. : materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie
przepisy Zamawiajacy powinien otrzyma¢ zgodg na uzycie tych materialow od wlasciwych
organéw administracji panstwowe;.

Jezeli wykonawca uzyl materialow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami,
a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie dla §rodowiska, to konsekwencje tego
poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegblnosci wykonawca ma obowiazek zadba¢ , aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne
oraz sprzet i odziez dla ochrony zycia i zdrowia oso6b zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢ wszelkie koszty zwigzane z wypetieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaplacie i sa uwzglednione w cenie umowne;.

1.5.9. Ochrona i utrzymanie robot
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong obiektu w czasie wykonywanych robét i za
wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robdt do daty protokolarnego przekazania ich
Zamawiajacemu czyli do tzw. odbioru koncowego.

1.5.10. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposdb zwigzane z robotami i



bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas
prowadzenia robot.

2. MATERIALY
2.1. Zrédta uzyskania materiatow

Przy wyborze materiatow nalezy si¢ kierowac ich jako$cia, majac na uwadze takie kryteria
jak: trwatos$¢, niewielka ilo$¢ niezbednych prac konserwacyjnych, funkcjonalnosé. Wszystkie
materialy i urzadzenia stosowane w budownictwie ( art. 10 Prawa Budowlanego) musza mie¢
dokumenty dopuszczajace je do obrotu i stosowania.

Materialy uzyte do budowy :

- kamien — granit zolty, piaskowiec, powinny charakteryzowaé si¢ dobrymi parametrami
technicznymi umozliwiajacymi zastosowanie ich jako nawierzchni dla ciagéw pieszo —
jezdnych w przestrzeniach publicznych (dobra odporno$¢ na Scieranie, niska nasiakliwos$¢,
mrozoodpornos¢); bloki kamienne powinny by¢ tupane lub cigte i groszkowane lub
ptomieniowane; kolor kamienia — biato-bezowy, szaro- zolty, piaskowy, probke kamienia
nalezy uzgodni¢ z Zamawiajacym i Projektantem,

- zastosowany miat granitowy powinien mie¢ wysoka odpornos¢ na $cieranie, by¢ odporny
na dziatanie czynnikoéw atmosferycznych, nie kruszy¢ sig, nie pyli¢, nie brudzi¢; powinien
by¢ w kolorze piaskowym, probke mialu nalezy uzgodni¢ z Zamawiajacym i
Projektantem,

Wszystkie  dostarczone  urzadzenia 1 materiaty musza  byc zgodne

z dokumentacja.

2.1.1 Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez wykonawce¢ usunigte z terenu
budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru. Jezeli Inspektor
zezwolil Wykonawcy na uzycie tych materialdow do innych robot, niz te dla ktérych zostaty
zakupione, to koszt tych materiatéw zostanie przewarto$ciowany przez Inspektora.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac sig¢ z jego nie przyjeciem i nie zaptaceniem.

2.1.2. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one
potrzebne do robot, byly zabezpieczone przed zniszczeniem, zachowaly swoja jakos$¢ i
wlasciwos¢ do robot i byly dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania materiatow beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawcg.

2.1.3. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o
swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dluzszym,
jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inspektora Nadzoru. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pozniej zmieniany bez zgody Inspektora
Nadzoru.

2.2. Materiaty podstawowe



Przy wykonywaniu robot budowlanych nalezy stosowa¢ materiaty i wyroby, ktore zostaly
dopuszczone do obrotu i powszechnego lub jednostkowego stosowania.
Wszystkie wyroby i materialty musza posiadac certyfikaty lub atesty.
Dopuszcza si¢ do jednostkowego stosowania wyroby wykonane wg dokumentacji
indywidualnej dla ktorej dostawca wyda o§wiadczenie wskazujace, ze zapewniono zgodnosé
wyrobu z dokumentacja oraz przepisami i odpowiednimi normami.
Oswiadczenie takie zgodne z art. 46 ustawy Prawo budowlane winno by¢ przechowywane
przez Zamawiajacego przez okres realizowania robot.

2.3. Sktadowanie materiatow

Materiaty uzyte do prowadzenia prac budowlanych nalezy sktadowa¢ zgodnie z
wymogami producenta tych materiatow.
3. SPRZET

3.1. Warunki ogo6lne

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robo6t powinien by¢ zgodny z
oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST, lub
projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru.

Liczba i wydajno$¢ sprzgtu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowe;.

Sprzet bedacy wilasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonywania robdt ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowos$ci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania , tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa przewiduje mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska
jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora, nie moze by¢ pozniej
zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzgdzia nie gwarantujace zachowania warunkéw umowy,
zostang przez Inspektora zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

Wykonawca powinien posiada¢ aktualne protokoty skutecznosci zerowania wymagane przepisami jako
dopuszczenie do uzytkowania.

Wykonawca przystepujacy do wykonywania prac powinien wykaza¢ si¢ mozliwos$cia korzystania z
nastepujacego sprzetu:

- betoniarka wolnospadowa

- mieszadla do zapraw

- myjka wysokoci$nieniowa

- wiertarki

- samocho6d samowytadowczy

- taczki

- samochod skrzyniowy

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wptyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, ST , w terminie przewidzianym umowa.

4.1. Transport elementéw kamiennych



Elementy kamienne moga by¢ przewozona dowolnymi srodkami transportu w jednostkach tadunkowych
lub luzem. Jednostki tadunkowe nalezy uklada¢ na $rodkach przewozowych $cisle jedne obok drugich, w
jednakowej liczbie warstw na powierzchni $rodka transportu.
Wysokos¢ tadunku nie powinna przekracza¢ wysokosci burt.

Zatadunek i wytadunek elementéw kamiennych w jednostkach tadunkowych powinien si¢ odbywac
mechanicznie za pomoca urzadzen wyposazonych w osprzet kleszczowy, widlowy lub chwytakowy.
Zatadunek 1 wyladunek wyrobow przewozonych luzem powinien odbywac si¢ recznie przy uzyciu
przyrzadéw pomocniczych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wymagania ogo6lne

Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jako$¢
zastosowanych materiatdéw wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, wymaganiami ST, projektu organizacji robot oraz poleceniami Inspektora.

5.2 Roboty rozbiorkowe
-rozbiorka kraweznika wtopionego w grunt,
-rozbiorka schodow terenowych,
-demontaz ptyt kamiennych,
-rozbiérka nakryw z murkoéw oporowych,
-usunigcie elementdw matej architektury,
-rozebrane zbedne elementy nalezy usunac z placu budowy.

5.3 Roboty ziemne, pomiarowe i fundamentowe drog
- wytyczenie nowych Sciezek,
- usunigcie nadmiaru podtoza, wykonanie koryta §ciezki,
- utwardzenie podtoza, wykonanie fundamentow pod elementy kamienne,

5.4 Roboty drogowe
- wykonanie obrzezy systemowych dla $ciezek,
- wykonanie podbudowy,
- montaz ptyt kamiennych — zdemontowane niespgkane ptyty z piaskowca oczyscic, ubytki
uzupehi¢, utozy¢ wg istniejacego wzoru
- wykonanie nawierzchni mineralnej

5.5 Wykonanie schoddéw i pochylni
- wykonanie koryta i zaggszczenie podtoza,
- wykonanie obrzezy systemowych dla Sciezek,
- wykonanie podbudowy,
- montaz stopni kamiennych,
- wykonanie nawierzchni mineralnej

5.6 Renowacja murkow oporowych
- czyszczenie mechaniczne murkow,
- montaz nakryw betonowych,
- impregnacja elementow kamiennych.

5.7 Montaz elementéw matej architektury
- wykonanie fundamentéw pod tawki, tablicg informacyjna i kosze,
- montaz tabliczek dydaktycznych w wyznaczonych miejscach,



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakos$ci

Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektora
programu zapewnienia jako$ci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposdéb wykonywania
robot, mozliwosci techniczne, kadrowe , i organizacyjne gwarantujace wykonanie robot
zgodnie z dokumentacja projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez
Inspektora.

Program zapewnienia jakos$ci bedzie zawierac :
a) czes$¢ ogdlna opisujaca
- organizacj¢ wykonania robdt, w tym terminy i sposob prowadzenia robot
- organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot
- bhp
- wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne
- wykaz oséb odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania
poszczegblnych elementow robot
- system (sposob i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania
jako$cia wykonywanych robot
- Wyposazenie w sprzet i urzadzenia
b) czes¢ szczegdtowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:
- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi
- rodzaje 1 1lo$¢ §rodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku
materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.
- sposOb zabezpieczenia i ochrony tadunkdéw przed utrata ich wlasciwosci w czasie
transportu
- sposOb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakos$ci

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiagna¢ zalozona jako$¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peilna kontrole jakosci robot i zastosowanych
materialow.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi atesty wszystkich zastosowanych materiatow.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bgda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujq jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowaé
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora.

Wykonaweca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robot.

Kontroli i badaniu w trakcie rob6t podlegaja:

- podbudowy pod nawierzchnie drog i tarasu,

- pod konstrukcje pod oktadziny kamienne schodow (spadki na stopniach),

- nawierzchnie naturalne (spadki poprzeczne jednostronne),

- nawierzchnie kamienne (spadki do wpustow).
Prace zanikowe powinny by¢ kazdorazowo zglaszane Inspektorowi Nadzoru z wpisem do dziennika
budowy przez niego potwierdzonym.



6.4. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor moze dopuszczac do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1) Certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okre$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentdéw technicznych.

2) Deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z :

- Polska Norma lub
- aprobata techniczna , w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono

Polskiej Normy, jezeli nie s objete certyfikacja okreslona w pkt 1 i ktore

spelniaja wymogi ST

W przypadku materiatéw, dla ktéorych ww. dokumenty sa wymagane przez ST, kazda
partia dostarczona do robot bedzie posiadac¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny
jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w
razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie tych badan beda
dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.5. Dokumenty budowy
6.5.1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym
Zamawiajacego 1 Wykonawceg w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca
okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z
obowiazujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy bgda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu
robot, stanu bezpieczenstwa ludzi imienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bgdzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby,
ktora dokonata zapisu, z podaniem jego imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego .
Zapisy beda czytelne, dokonane trwata technika, w porzadku chronologicznym , bezposrednio
jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bgda oznaczone kolejnym
numerem zalacznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inspektora.

Do dziennika budowy nalezy wpisywac¢ w szczegdlnosci:

- date przekazania Wykonawcy terenu budowy

- datg przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;

- uzgodnienie przez Inspektora programu zapewnienia jakos$ci i harmonogramow robot

- terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegolnych robot

- przebieg robot, trudnosci 1 przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
robotach

- uwagi i polecenia Inspektora

- daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu

- zgtoszenia i daty odbioru rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgSciowych
ostatecznych odbioréw robdt

- wyjas$nienie, uwagi i propozycje Wykonawcy

- stan pogody 1 temperaturg powietrz w okresie wykonywania robot podlegajacym
ograniczeniom lub wymaganiom szczeg6lnym w zwiazku z warunkami klimatycznym

- zgodnos$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projektowej

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych ( pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania rob6t

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczania robot



- inne istotne informacje o przebiegu robot

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda
przedtozone inspektorowi do ustosunkowania sig.

Decyzje Inspektora wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem
ich przyjeciem lub zajegciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora do ustosunkowania sig.
Projektant nie jest jednak strona umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen
Wykonawcy robot.

6.5.2. Rejestr obmiarow

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie z faktycznego postgpu
kazdego elementow robot. Obmiary wykonywanych robot przeprowadza si¢ w sposéb ciaghy
w jednostkach przyjetych w kosztorysie do rejestru obmiarow.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okreslaé faktyczny stan wykonywanych robot zgodnie z
dokumentacja projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu inspektora o zakresie
obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co najmniej 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaréw beda wpisane do rejestru obmiaréw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w iloSciach podanych w $lepym
kosztorysie lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia
wszystkich robét. Btedne dane zostana poprawione wg instrukcji Inzyniera na piSmie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagana do celu
miesigcznej platnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonawcg i Inspektora.

7.2. Zasady okreslania ilo$ci robot i materiatow

Dhugosci i odlegtosci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi beda obmierzane
poziomo wzdhuz linii osiowej.

Jesli ST wiasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczane w
m3 jako dlugos¢ pomnozona przez $redni przekro;.

Jednostki pozycji obmiarowych nalezy przyjmowac nalezy przyjmowaé zgodnie z
kosztorysem.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub calosciowym odbiorem robét, a
takze w przypadku wystgpowania dluzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ podczas ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza sig¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz niecodzowne obliczenia beda wykonywane w sposéb
zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupeiniane odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw w razie braku miejsca szkice moga by¢
dotaczone w formie oddzielnego zalacznika do rejestru obmiaréw, ktérego wzor zostanie
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

10



8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom
odbioru:

a) odbiorowi roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

b) odbiorowi czesciowemu

¢) odbiorowi wstecznemu

d) odbiorowi pogwarancyjnemu

8.1.a. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbioér robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na oficjalnej ocenie ilosci i
jakosci wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbior robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
uniemozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego
postepu robot.

Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowos$¢ danej czeSci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbidr bedzie przeprowadzony
niezwtocznie, nie podzniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika
budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru

8.1.b. Odbior czgéciowy

Odbioér czesciowy polega na ocenie ilosci i jako$ci wykonanych robdt. Odbioru
czgsciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru
czgsciowego dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.1.c. Odbidr ostateczny robot
8.1.c.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu
do ich ilosci , jakoS$ci 1 wartosci.

Calkowite zakonczenie robdt oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bgdzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie
o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbior ostateczny robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od
dnia potwierdzenia przez Inspektora zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, dokumentéw
ktorych mowa w punkcie 8.1.c.2

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w
obecnosci Inspektora Nadzoru i Wykonawcey. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow badan i pomiardéw, ocenie
wizualnej oraz zgodnos$ci wykonania robo6t z dokumentacja projektowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjgtych w
trakcie odbiorow robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, a zwlaszcza w zakresie
wykonania robo6t uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robot w
poszczegblnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacji projektowe;j
1 ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu,
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komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszona wartos¢ wykonywanych robot w stosunku
do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.1.c.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot

odbioru ostatecznego robot, sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowa¢ nastgpujace

dokumenty:

1. dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami

2. dokumentacj¢ dodatkowa, jesli zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy

3. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew.
uzupetniajace lub zamienne)

4. recepty i ustalenia technologiczne

dziennik budowy i rejestry obmiardéw (oryginaty)

6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialow zgodnie z
projektem budowlanym i ST

7. opini¢ technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich wynikdéw badan i pomiaréw
zataczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych(np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, o§wietlenia itp.) oraz protokoty odbioru tych robot
przez wiascicieli urzadzen

. geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza robdt i sieci uzbrojenia terenu
10. kopi¢ mapy zasadniczej powstale] w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej

9]

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie beda gotowe do odbioru ostatecznego , komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.1.d.0dbidér pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwiazanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych okresie gwarancyjnym.

Odbidér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie ”Odbidr ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogolne

Podstawa ptatnos$ci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za element
robot:

Cena ryczattowa za element robot ustalona przez Oferenta na podstawie dokumentacji,
kosztorysu i wizji bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace
si¢ na jej wykonanie, okres$lone dla tej roboty w ST i w dokumentacji projektowe;.

Cena ryczattowa robot bgdzie obejmowac :

- robocizng wraz towarzyszacymi kosztami

- warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy

- wartos$¢ pracy sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko
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- podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi zasadami
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne

Koszt dostosowania sig¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan og6lnych obejmuje
wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3. Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostkowe ustalona na jednostke odniesienia dla poszczegodlnych rodzajow robot
winna obejmowac wszystkie czynno$ci zwiazane z wykonaniem catego zakresu zadania.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo Budowlane ( Dz.U.Nr 89, poz.414)

2. Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994 r. w sprawie
dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej (M.P.Nr 2 z 1995 r.,poz 29)

10.1. Normy

1. PN-68/B-6050 Roboty ziemne.

2. PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykte.

3. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie.

4. ,» Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano - montazowych” .

5. BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze.

6. PN-ISO4464:1994 Tolerancja w budownictwie- zwiazki migdzy ro6znymi rodzajami odchytek
tolerancji stosowanych w wymaganiach.

7. PN-ISO3443-8 Tolerancja w budownictwie. Kontrola wymiarowa robot.

D-01.01.01. ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH (CPV 45.11.0)
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1. WSTEP

1.1.  Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania techniczne dotyczace wykonania i odbioru
robot zwiazanych z odtworzeniem trasy drogowe;j i jej punktow wysokosciowych oraz geodezyjna
inwentaryzacja powykonawcza robot w zwiazku z budowa, odbudowa, $ciezek parkowych, placow itd.,
ktore zostana wykonane w ramach zadania pn.:

Rewitalizacji kompleksu parkéw uzdrowiskowych w Swieradowie — Zdroju w zakresie ukladu
drogowego oraz elementoéw matej architektury

(dzialki nr 1, 18, 19, 30, 39, 40, 43 ark.6; 3 ark. 8, 70, 71/2 ark.9).

1.2.  Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacji technicznej (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wszystkimi
czynnosciami umozliwiajacymi wykonanie robot, ktore zostana wykonane w ramach zadania jak w
punkcie 1.1.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych
W zakres robot pomiarowych, zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokos$ciowych wchodza:
» sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw gtdwnych osi trasy i punktow
wysokosciowych,
* uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
* wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperow roboczych),
* wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
» zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4.  Okreslenia podstawowe

Punkty gléwne trasy — punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy
i koncowy punkt trasy.

Pozostale okreslenia podstawowe — zgodnie z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w specyfikacji D—00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w specyfikacji D—00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1.  Ogdlne wymagania dotyczace materialéw
Ogdlne wymagania dotyczace materialdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w specyfikacji D—
00.00.00 ,,Wymagania og6lne” punkt 2.

2.2.  Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktéw gtownych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dlugosci okoto 0,50 metra. Pale drewniane umieszczone
poza granica robdt ziemnych, w sasiedztwie punktow zalamania trasy, powinny mie¢ $rednice od 0,15 do
0,20 m i dlugos¢ od 1,5 do 1,7 m. Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane
srednicy od 0,05 do 0,08 m i dlugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni
bolce stalowe $rednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m. ., Swiadki” powinny mie¢ dlugos¢ okoto 0,50
m i przekrdj prostokatny.

3. SPRZET
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3.1.  Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w specyfikacji D—00.00.00 ,,Wymagania ogolne” punkt 3.

3.2, Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokos$ciowych nalezy stosowac nastepujacy sprzet:
* teodolity lub tachimetry, niwelatory, dalmierze, tyczki taty, tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien gwarantowac
uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w specyfikacji D—00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt
4.

4.2.  Transport sprzetu i materialow
Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Ogélne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robdt podano w specyfikacji D—00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 5.

5.2.  Zasady wykonywania prac pomiarowych

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przejaé¢ od Zamawiajacego dane zawierajace
lokalizacje 1 wspotrzedne punktow gtownych trasy oraz reperow. W oparciu o materiaty dostarczone przez
Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do
szczegotowego wytyczenia robot. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace
odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawca powinien natychmiast poinformowac¢ Inspektora
nadzoru o wszelkich btedach wykrytych w wytyczeniu punktow gtownych trasy i (lub) reperéw roboczych.
Bledy te powinny by¢ usunigte na koszt Zamawiajacego. Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne
terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli
Wykonaweca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie roznia si¢ od rzednych okreslonych w
dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inspektora nadzoru. Uksztattowanie terenu w
takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z roznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej
i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inspektora nadzoru, zostana wykonane na koszt
Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku
obciaza Wykonawcg. Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete
przed zaakceptowaniem wynikéw pomiarow przez Inspektora nadzoru. Punkty wierzchotkowe, punkty
gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposob
wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow. Forma i wzor tych oznaczen powinny
by¢ zaakceptowane przez Inspektora nadzoru. Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich
punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich
odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostana one odtworzone na koszt
Wykonawcy. Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot naleza do
obowiazkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gléwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych.

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaly, przy
uzyciu pali drewnianych Iub stupkoéw betonowych, a takze dowiazane do punktow pomocniczych,
potozonych poza granica robot ziemnych. Maksymalna odlegto$¢ pomigdzy punktami gtownymi na
odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m. Zamawiajacy powinien zalozy¢ robocze punkty
wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi trasy drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.
Maksymalna odleglo$¢ migdzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosi¢ 500 metrow, natomiast w terenie falistym i gérskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona,
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zaleznie od jego konfiguracji. Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwiazanych z
wykonaniem trasy drogowej i obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty
state na stabilnych, istniejacych budowlach wzdhuz trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repery
robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkow betonowych lub grubych ksztattownikdéw stalowych,
osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.
Rzedne reperow roboczych nalezy okresla¢ z taka doktadnoscia, aby $redni btad niwelacji po wyréwnaniu
byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwojna w nawiazaniu do reperéw panstwowych. Repery
robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jego rze¢dne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy.

Tyczenie osi trasy nalezy wykonac¢ w oparciu o dokumentacjg projektowa oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowej. O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach
glownych i w punktach posrednich w odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy,
lecz nie rzadziej niz co 50 metrow. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku
do dokumentacji projektowej nie moze by¢ wigksze niz 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cm
dla pozostatych drog. Rzedne niwelety punktdéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do 1 cm w
stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowej. Do utrwalenia osi trasy w terenie
nalezy uzy¢ materialdow wymienionych w punkcie 2.2. Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko
wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych
poza granica robot.

5.5.  Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopow na
powierzchni terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w miejscach
wymagajacych uzupehnienia dla poprawnego przeprowadzenia robot 1 w miejscach zaakceptowanych przez
Inspektora nadzoru.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowa¢ dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy nalezy stosowaé w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopow
glebszych niz 1 metr. Odleglo$¢ migdzy palikami lub wiechami nalezy dostosowa¢ do uksztaltowania
terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglos¢ ta co najmniej powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych
przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie
zgodnym z dokumentacja projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w specyfikacji D—00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 6.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.  Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w specyfikacji D—00.00.00 ,,Wymagania ogélne”

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) dla trasy Sciezek, drog w terenie.
Jednostka obmiarowa jest ha (hektar) dla pow. placow .

8. ODBIOR ROBOT
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8.1.  Ogodlne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robot podano w specyfikacji D—00.00.00 ,,Wymagania ogélne”

8.2.  Sposdb odbioru robét

Odbior robdt zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicéw i1 dziennikodw
pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada Inspektorowi
nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.  Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w specyfikacji D—00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .
Platno$¢ za metr nalezy przyjmowac na podstawie szkicow i dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub
protokotu z kontroli geodezyjnej. Ptatno$¢ za inwentaryzacje powykonawcza nalezy przyjmowac za
komplet operatow inwentaryzacyjnych wykonanych przez uprawnionego geodetg.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km /1 ha wykonania robdt obejmuje: zalozenie osnowy sytuacyjno — wysokosciowej, dostarczenie
materialdow pomocniczych, sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osi trasy i punktow
wysoko$ciowych, uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami, wyznaczenie dodatkowych punktow
wysokosciowych, wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow, zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie, kontrola zatozonej osnowy realizacyjne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtowny Urzad
Geodezji 1 Kartografii (GUGIK), Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.
Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2.  Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1.  Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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D-01.02.04. ROBOTY ROZBIORKOWE (CPV 45.11.11) ORAZ RENOWACYJNE (CPV45.45.30)

1. Wstep
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwiazanych z robotami rozbiérkowymi oraz renowacja konstrukcji kamiennych, ktére zostana
wykonane w ramach zadania p.n.:

Rewitalizacji kompleksu parkéw uzdrowiskowych w Swieradowie — Zdroju w zakresie ukladu
drogowego oraz elementow malej architektury
(dzialki nr 1, 18, 19, 30, 39, 40, 43 ark.6; 3 ark. 8, 70, 71/2 ark.9).

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot w ramach zadania wymienionych w pkt.1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwiazanych z rozbiorka:
PR SRT warstw nawierzchni,

ST PSPPSR PRSP kraweznikow, obrzezy i opornikow,
ST UPURRP PR posadzki

ST P U UV P PRSP stupow

ettt eEeeeeEeeeeheeeieeesareeeaEeeeaEeeeaEeeeineeeiareetaEeeeaEeeeaReeeaReeeaEeeeReeeaEeeeaReeeaReeeaneenreenareenareeens schodow

- nakryw z murkéw oporowych

- usunigcie elementow matej architektury

- demontaz przewodoéw wod.-kanalizacyjnych

- renowacja konstrukcji kamiennych

1.4. OkreSlenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w specyfikacji D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w specyfikacji D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w specyfikacji
D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

3.SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w specyfikacji D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzet do rozbidrki

Do wykonania robot zwiazanych z rozbiorka elementow drég moze by¢ wykorzystany kazdy sprzet
zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w specyfikacji D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
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4.2. Transport materialow z rozbiorki
Materiat z rozbidrki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robodt
Ogodlne zasady wykonania robdt podano w specyfikacji D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Wykonanie robot rozbiorkowych

Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbiérkowe;j,
Inspektor moze poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktérej zostanie okre§lony
przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub recznie w sposob okreslony w SST lub
przez Inspektora nadzoru.

Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania
zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie staja si¢ wtasnoscia Wykonawcy, powinien on
przewiez¢ je na miejsce okres§lone w SST lub wskazane przez Inspektora nadzoru.

Elementy i materiaty, ktére zgodnie z SST staja si¢ wlasno$cia Wykonawcy, powinny by¢ usunigte z
terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementow drog, stupow, schodéw znajdujace si¢ w miejscach,
gdzie zgodnie z dokumentacja projektowa beda wykonane wykopy, powinny by¢ tymczasowo
zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowe;.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopoéw drogowych nalezy wypehic,
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zaggsci¢ zgodnie z wymaganiami.

5.3. Renowacja konstrukcji kamiennych.
Przewidziano renowacje konstrukcji kamiennych: schody i balustrady, mury kamienne, mostki poprzez
oczyszczenie powierzchni metoda strumieniowo-$cierna, malowaniem natryskiem pneumatycznym
farbami-antygrafiti.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w specyfikacji D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. KONTROLA JAKOSCI ROBOT ROZBIORKOWYCH

Kontrola jako$ci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot rozbiérkowych
oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do powtérnego wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w specyfikacji D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 7.

7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostka obmiarowa robot zwiazanych z rozbidrka elementdw jest:

* nawierzchni i podbudowy tluczniowej, betonowe;j, z kostki kamiennej, posadzki z ptyt , z ptyt betono-
wych, posadzki z ptyt - m? (metr kwadratowy),
* dla kraweznika, opornika, obrzeza, - m (metr),
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* dla elementow : betonowych, zelbetowych, kamiennych - m* (metr sze$cienny)
e dla przewodéw wod. kanliz. —mb ( metr)
* elementéw malej architektury — 1szt ( sztuka)

Jednostka obmiarowa robot zwiazanych z renowacja powierzchni kamiennych jest- m* (metr kwadratowy),

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robdt podano w specyfikacji D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

9.PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OGOLNE USTALENIA DOTYCZACE PODSTAWY PEATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w specyfikacji D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
pkt 9.

9.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ
Cena wykonania robot obejmuje:

Dla rozbiorki warstw nawierzchni oraz podbudowy, chodnikéw, posadzek: wyznaczenie powierzchni
przeznaczonej do rozbiorki, rozkucie i zerwanie nawierzchni, podbudow, podtozy, przesortowanie mate-
riatu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego jej uzycia, z utozeniem na poboczu, zaladunek i wywie-
zienie materiatow z rozbiorki, utylizacja, wyrownanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki,

Dla rozbiérki kraweznikéw, obrzezy, opornikéw: odkopanie krawgznikow, obrzezy, opornikow wraz z
wyjeciem i oczyszczeniem, zerwanie podloza, zaladunek i wywiezienie materialu z rozbioérki, utylizacja
przesortowanie materialu ew. do ponownego wykorzystania, wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu
rozbiorki.

Dla rozbiérki elementéw bet./ Zelbet/kamiennych.: odkopanie fundamentéw, taw, umocnien itp.,ew.
ustawienie rusztowan i ich pézniejsze rozebranie, rozebranie elementdw, sortowanie i pryzmowanie
odzyskanych materialow, zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki, zasypanie dotéw (wykopow)
gruntem z zaggszczeniem, uporzadkowanie terenu rozbiorki.

Dla rozbiorki przewodow wod. kanliz.: odkopanie fundamentow, faw, umocnien itp.,ew. ustawienie
rusztowan i ich pdzniejsze rozebranie, rozebranie elementow, sortowanie i pryzmowanie odzyskanych
materialow, zatadunek i wywiezienie materiatdéw z rozbiorki, zasypanie dotéw (wykopow) gruntem z
zageszcezeniem, uporzadkowanie terenu rozbiorki.

Dla rozbiérki elementéw malej architektury : odkopanie fundamentéw, taw, umocnien itp., rozebranie
elementow, sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materialow, zatadunek i wywiezienie materiatow z
rozbiorki, zasypanie dotow (wykopow) gruntem z zaggszczeniem, uporzadkowanie terenu rozbiorki.

Dla rozbiorki warstw nawierzchni oraz podbudowy: wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do roz-
biorki, rozkucie i zerwanie nawierzchni, podbudow, przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorki, w
celu ponownego jej uzycia, z utozeniem na poboczu, zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki, uty-
lizacja, wyrownanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki,

Dla renowacji powierzchni konstrukcji kamiennych: wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do re-

nowacji, oczyszczenie powierzchni metoda strumieniowo-$cierna, malowanie natryskiem pneumatycznym
farbami-antygrafiti, pielggnacja, uporzadkowanie terenu robot.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.Normy
1. PN-D-95017
2. PN-D-96000
3. PN-D-96002
4. PN-H-74219
5. PN-H-74220
6. PN-H-93401
7. PN-H-93402
8. BN-87/5028-12
9. BN-77/8931-12

Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste.

Tarcica iglasta ogolnego przeznaczenia

Tarcica lisciasta ogélnego przeznaczenia

Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco og6élnego stosowania

Rury stalowe bez szwu ciagnione i walcowane na zimno ogdlnego przeznaczenia
Stal walcowana. Katowniki rOwnoramienne

Katowniki nier6wnoramienne stalowe walcowane na goraco

Gwozdzie budowlane. Gwozdzie z trzpieniem gladkim, okragtym i kwadratowym
Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.
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SST- 1 ROBOTY ZIEMNE (CPV 45.11.12)

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt ziemnych, w ramach zadania:

Rewitalizacji kompleksu parkéw uzdrowiskowych w Swieradowie — Zdroju w zakresie ukladu
drogowego oraz elementow malej architektury

(dzialki nr 1, 18, 19, 30, 39, 40, 43 ark.6; 3 ark. 8, 70, 71/2 ark.9).

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt ziemnych tj:
-wykonanie wykopow
-utrzymanie wykopow w wzglednym stanie suchym
-odtozenie gruntu z wykopu na odktad,
- wykonanie nasypow, uformowanie skarp wraz z zaggszczeniem
-zasypanie wolnych przestrzeni za $cianami budowli wraz z zaggszczeniem gruntu
-rozplantowanie nadmiaru gruntu

Szczegétowa specyfikacja techniczna (SST) do stosowania jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot ziemnych dla obiektu z wyszczegolnieniem:

1.4. Okreslenia podstawowe.

Wykopy - doty szeroko - waskoprzestrzenne liniowe dla fundamentéw lub dla urzadzen instalacji
podziemnych ( rurociagdéw , kabli, kolektordéw itp.) oraz miejsca rozbiorki nasypow watow
lub hatd ziemnych : obmiar rob6t w metrach szeSciennych wykopu z wyjatkiem wykopow dla
kabli mierzonych w metrach i kilometrach

Wykop plytki - wykop, ktorego glebokos¢ jest mniejsza niz 1 m

Wykop $redni - wykop, ktorego glgbokos$¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m

Wykop gleboki - wykop, ktorego glebokos¢ przekracza 3 m

Grunt nieskalisty - kazdy grunt rodzimy, nieokreslony nizej jako grunt skalisty

Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub spgkany o nieprzesunigtych blokach, ktorego probki nie wykazuja

zmian objgtosci ani nie rozpadaja si¢ pod dziataniem wody destylowanej; maja wytrzymatos¢ na

sciskanie Rc ponad 0,2 MPa; wymaga uzycia $rodkéw wybuchowych albo narzedzi
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pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia.

Wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu, okre§lona wg
wzoru:
Is =Pd/Pds
gdzie:
Pd - gestosc objetosciowa szkieletu zaggszczonego gruntu,
zgodnie z PN-77/8931-12 [9], (Mg/m?),
Pds - maksymalna gestos¢ objgtosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, zgodnie z
PN-B-04481:1988 [2], stuzaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych, (Mg/m?).

Nasypy - uzytkowe budowle ziemne wznoszone wzwyz od terenu,

Ukopy - miejsca poboru ziemi, z ktérych wydobyta ziemia zostaje uzyta do budowy
nasypu lub wykonania zasypki : obmiar ¢ metrach sze$ciennych ukopu

Korona - powierzchnia plaska lub o zadanych spadkach poprzecznych budowli ziemne;j
liniowej-gorna w nasypie, dolna w przekopie,

Odklad - grunt uzyskany z wykopu lub przekopu ztozony w okreslonym miejscu bez
przeznaczenia uzytkowego lub z przeznaczeniem do po6zniejszego zasypania wykopu,

Plantowanie terenu — wyrownanie terenu ( w gruncie rodzimym do zadanych projektem rzednych przez
scigcie wypuktosci i zaglebien, o $redniej wysokosci $cig¢ i glebokosci zasypan nie
przekraczajacych 30 cm, przy odleglosci przemieszania mas ziemnych do 50 m przy
zmechanizowanej i do 30 m przy pracy reczne;.

Rozplantowanie odkladu - lub ziemi wydobytej z przekopu lub rowu-rozmieszczenie mechaniczne lub
reczne ziemi warstwa o okreslonej grubosci bezposrednio przy wykonywanym przekopie lub
rowie.

Obrobienie z grubsza - powierzchni wykopow , przekopdéw , nasypow lub odktadow reczne obrobienie
powierzchni skap, korony lub dna z doktadnoscia do +10 cm w wykopie lub przekopie w
stosunku do projektu oraz z doktadnos$cia £ 15 cm na nasypie lub odktadzie.

Obrobienie na czysto - powierzchni skarp i korony przekopow lub nasypéw statych-reczne obrobienie
powierzchni po wykonanych robotach ziemnych z doktadnoscia : dla skarp i dna wykopow ™.

10 cm, dla skarp i korony nasypoéw “. 15 cm

Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z defi-
nicjami podanymi w OST — O ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa , Specyfikacjami Technicznymi oraz poleceniami Inspektora nadzoru .

2. Materialy (grunty).
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialéw.
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Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST - O pkt.2.
2.2. Zasady wykorzystania gruntéw.

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopdéw powinny by¢ przez Wykonawce wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypoéw, uformowania ubytkow w skarpach. Grunty przydatne do
budowy nasypow moga by¢ wywiezione poza teren budowy tylko wéwczas, gdy stanowia nadmiar
objetosci robot ziemnych i za zezwoleniem Inspektora nadzoru. Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy
wykonaniu wykopow, nie bedac nadmiarem objetosci robot ziemnych, zostaty za zgoda Inspektora nadzoru
wywiezione przez Wykonawce poza teren budowy z przeznaczeniem innym niz budowa nasypow lub
wykonanie prac objgtych kontraktem, Wykonawca jest zobowiazany do dostarczenia rownowaznej
objgtosci gruntdow przydatnych ze zrédet wlasnych, zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru..

W przypadku wystapienia nadmiaru gruntu z wykopu w miarg mozliwo$ci mozna rozplantowac na pa-
sach technologicznych, nastepnie przykry¢é ew. warstwa humusu z obsiewem mieszanka traw.

3. Sprzet.
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST — 0” Wymagania ogdlne” pkt 3.

4. Transport.
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu.

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST - 0 ,,Wymagania og6lne” pkt 4.
4.2. Transport gruntéw.

Wybor srodkow transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu
(materiatu), jego objgtosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od odlegtosci transportu. Wydajnos¢
srodkow transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzgtu stosowanego do
urabiania i wbudowania gruntu (materialu). Zwigkszenie odleglosci transportu ponad warto$ci
zatwierdzone nie moze by¢ podstawa roszczen Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport,
o ile zwigkszone odleglosci nie zostaty wczesniej zaakceptowane na pisSmie przez Inspektora nadzoru.

5. Wykonanie robot.
5.1. Ogolne zasady wykonania robot.

Ogodlne zasady wykonania robot podano w OST - O ,,Wymagania ogo6lne” pkt 5.

Przed przystapieniem do robét Wykonawca ma obowiazek sprawdzi¢ zgodnos$¢ rzednych terenu z danymi
zawartymi w Dokumentacji Projektowej. Wszelkie odstepstwa od Dokumentacji winny by¢ odnotowane w
Dzienniku Budowy wpisem potwierdzonym przez Inspektora nadzoru, co bedzie stanowi¢ podstawe do
korekty ilosci robot w Ksiedze Obmiaru.

Wykonawca ma obowiazek biezacej kontroli i oceny warunkéw gruntowych w trakcie wykonywania
wykopow 1 ich konfrontacji z Dokumentacja Projektowa. Niezgodnos$¢ wlasciwosci gruntu wydobywanego
z danymi zawartymi w Dokumentacji Projektowej powinna by¢ odnotowana w Dzienniku Budowy.

Roboty ziemne powinny by¢ wykonane zgodnie ze szczegétowymi wymaganiami technicznymi
wykonania oraz wymaganiami w zakresie wykonania i badania przy odbiorze okreslonymi przez normy
BN-72/8932-01 oraz PN-B-06050:1999.

Sposob wykonania wykopu i zabezpieczenia jego $cian, powinien gwarantowac ich stateczno$¢ w catym
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okresie prowadzenia robot, a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidlowego zabezpieczenia $cian
wykopu, ich podcigcia lub innych odstgpstw od dokumentacji projektowej obciaza Wykonawce.

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich stateczno$¢ w catym okresie prowadzenia ro-
boét, a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykopu, ich podcigcia
lub innych odstepstw od dokumentacji projektowej obciagza Wykonawcg robot ziemnych.

Wykonawca powinien wykonywa¢ wykopy w taki sposob, aby grunty o ré6znym stopniu przydatnosci do
budowy nasypow byty odspajane oddzielnie, w sposob uniemozliwiajacy ich wymieszanie. Odstgpstwo od
powyzszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym uktadem warstw geotechnicznych, wymaga zgody
Inspektora nadzoru.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypoéw powinny by¢ bezposrednio wbudowane w nasyp lub
przewiezione na odktad. O ile Inspektor nadzoru dopusci czasowe sktadowanie odspojonych gruntéw, na-
lezy je odpowiednio zabezpieczy¢ przed nadmiernym zawilgoceniem.

Jezeli grunt jest zamarznigty nie nalezy odspaja¢ go do glebokosci okoto 0,5 metra powyzej projektowa-
nych rzednych robot ziemnych.

5.2. Zasady prowadzenia robot.

Wykonywanie wykopow ponizej poziomu wodd gruntowych bez zabezpieczenia i odwodnienia jest
dopuszczalne tylko do gt. 1,0m ponizej poziomu piezometrycznego wod gruntowych.

Sciany wykopéw powinny byé zabezpieczone przed niszczacym dzialaniem wod opadowych.
Zabezpieczenie te powinno by¢ dostosowane do wlasciwosci fizycznych gruntdéw wystgpujacych oraz do
warunkow miejscowych. Stan §cian wykopow Wykonawca powinien sprawdzaé¢ po kazdym wystapieniu
warunkow mogacych ten stan naruszy¢ (np. opady, mroz itp.)

W przypadku, gdy zachodzi potrzeba sprowadzenia do wykopu wod opadowych z terenu przylegajacego do
wykopu, w skarpie powinny by¢ wykonane odpowiednio umocnione sptywy (betonowe z bruku), w
miejscach z gory do tego przeznaczonych.

Wykopy powinny by¢ wykonywane w takim okresie, aby po ich zakonczeniu mozna bylo przystapi¢
natychmiast do wykonania przewidzianych w nich robdt budowlanych i szybko zlikwidowa¢ wykopy przez
ich zasypanie.

Nalezy uwzgledni¢ w szerokosci dna wykopu, wymiary konstrukcji zabezpieczajacej oraz swobodna
przestrzen na prac¢ ludzi pomigdzy zabezpieczeniem $ciany wykopu a wykonywanym w wykopie
elementem budowli. Przestrzen ta powinna wynosi¢ nie mniej niz 0,60 m, a w przypadku S$cian
izolowanych nie mniej niz 0,80 m.

W przypadku wykonywania robot ziemnych w czasie mrozow lub pozostawieniem wykopdw na czas zimy
w gruntach wysadzinowych lub drobnoziarnistych nalezy zabezpieczyé podloze gruntowe przed
zamarzni¢ciem lub usuna¢ przemarznigta warstwe gruntu przed wznowieniem robot.

Wykopy nalezy chroni¢ przed doptywem wod powierzchniowych, opadowych i gruntowych. Sposob
odwodnienia wykopdw nie moze powodowac ostabienia lub zniszczenia naturalnej struktury gruntu.

Jezeli w dnie wykopu wystepuja piaski drobne, niedopuszczalne jest pompowanie wody bezposrednio z
doléw fundamentowych.

5.3.Zabezpieczenie $cian wykopow

Sposob wykonania wykopu i zabezpieczenia jego $cian, powinien gwarantowac ich stateczno$¢ w catym
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okresie prowadzenia robot, a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidlowego zabezpieczenia $cian
wykopu, ich podcigcia lub innych odstgpstw od dokumentacji projektowej obciaza Wykonawce.

W wykopach o scianach podpartych lub rozpartych nalezy przestrzegac aby:
-glowne krawedzie bali przy$ciennych wystawaty na wysoko$¢ 10 do 15 cm ponad teren,

-rozpory miaty trwate zabezpieczenie przed opadnigciem w dot,

-krawedzie wykopu byty zabezpieczone szczelnie balami lub ptytami zelbetowymi, w przypadku
przewidywanego ruchu przy wykopie lub w zasiggu pracy zurawi,

-w wykopie rozpartym o gltebokosci wigkszej od 1,0 m byly wykonane dogodne wyjscia awaryjne.

Stan konstrukcji podporowych i rozporowych nalezy sprawdza¢ okresowo, a obowigzkowo
niezwlocznie po wystapieniu czynnikéw niekorzystnych (duze opady atmosferyczne, mrédz, szybka odwilz
itp.) Rozbiorka zabezpieczen §cian wykopow powinna by¢ prowadzona w miar¢ wykonywania zasypki.
Pozostawienie obudowy dopuszczalne jest tylko w przypadkach technicznej niemozliwos$ci jej usunigcia
lub, gdy wydobywanie elementow obudowy zagraza bezpieczenstwu pracy albo stwarza mozliwo$¢
uszkodzenia konstrukcji wykonywanego obiektu.

Przy przyjeciu zabezpieczenia $cian grodzicami stalowymi, ustalenie dtugosci catkowitej brusow, z
uwzglednieniem zaglebienia ponizej projektowanego dna wykopow, ze wzgledu na charakter
technologiczny zabezpieczen, nalezy do Wykonawcy.

5.4. Szczegélowe warunki wykonania robot.

Roboty, ktore wymagaja  szczegolnie wyspecjalizowanego nadzoru oraz duzej ostroznosci to prace
wykonywane w poblizu urzadzen uzbrojenia podziemnego. Wszelkie prace w poblizu  tych urzadzen
powinny by¢ wykonane rgcznie. Rozpoczecie tych prac wymaga kazdorazowo zgloszenia z odpowiednim
wyprzedzeniem wejscia na budowe w celu zapewnienia specjalistycznego nadzoru. Teren budowy w
obrgbie prowadzonych robo6t winien by¢ odpowiednio oznakowany i zabezpieczony.

5.5. Dokladno$¢ wykonania wykopow i nasypow.

Wykonawca ma obowiazek sprawdza¢ zgodnos¢ rzednych terenu z Dokumentacjq Projektowa. Wszyst-
kie odstepstwa do Dokumentacji Projektowej nalezy wpisa¢ do Dziennika Budowy w porozumieniu i za-
twierdzeniu przez Inspektora nadzoru.

Kontroli podlegajg :

- rzedne dna, tawek , korony ,terenu,

- usytuowanie osi i dtugo$ci wykopoéw w osi,

- wymiary przekroju poprzecznego,

- nachylenia skarp.

- odchylenie od projektu w wymiarach liniowych oraz rzgdnych wykopow , w zalezno$ci od
przeznaczenia budowli i warunkéw wodnych, powinny miesci¢ si¢ w granicach podanych w WTWO-
H1 Roboty ziemne.

Kontroli podlegaja takze wymiary wewngtrznych elementow nasypow( np. zasypanie za S$cianami
budowli), filtréw, drenazy. Dopuszczalne odchylenia od projektowanych rzednych i wymiaréw tych
elementéw , oraz wymagania dotyczace kontroli, powinny by¢ okre§lone w projekcie.

5.6. Wymagania dotyczace zageszczenia i no$nosci gruntu.

Zageszczanie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robot ziemnych powinno spetniaé wymagania,
dotyczace minimalne wartosci wskaznika [s=0.97.

W  bezposrednim sasiedztwie umocnien oraz budowli nie nalezy wbudowywaé wigkszych kamieni ze
wzgledu na trudno$ci w uzyskaniu wymaganego zaggszczenia.
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Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spelniaja wymaganego wskaznika zaggszcze-
nia, to przed utozeniem konstrukcji umocnien nalezy je dogesci¢ do podanych wartosci Is.

Jezeli warto$ci wskaznika zageszczenia nie moga by¢ osiagnigte przez bezposrednie zageszczanie gruntow
rodzimych, to nalezy podja¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podtoza, umozliwiajacego uzyskanie wyma-
ganych warto$ci wskaznika zageszczenia. Mozliwe do zastosowania $§rodki, zaproponuje Wykonawca i
przedstawia do akceptacji Inspektorowi nadzoru.

Zasypki za wykonanymi budowlami nalezy zaggszcza¢ warstwami co 30 cm. Z uwagi na zasypki
gruntem rodzimym warto$¢ nominalna wskaznika zageszczenia zostanie okreslona przez Wykonawce i
przedstawiona do zatwierdzenia Inspektorowi nadzoru.

W miejscach uniemozliwiajacych wprowadzenie sprzgtu, roboty ziemne nalezy prowadzi¢ r¢cznie. W
miar¢ mozliwos$ci, roboty regulacyjne i ubezpieczeniowe nalezy prowadzi¢ z koryta, w przypadku braku
takich mozliwosci wykorzysta¢ do tego celu pas technologiczny. Przy prognozie lub pojawieniu si¢
wigkszych przeptywow front robot nalezy zabezpieczy¢ przed oplynigciem wody, aby unikna¢ naruszenia
struktury lub wymycia gruntu w strefie posadowienia.

5.7. Odwodnienie wykopow.

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w calym okresie trwania
robot ziemnych w razie takiej potrzeby.

5.8. BHP i ochrona srodowiska

W trakcie realizacji przedmiotowego zadania inwestycyjnego Kierownik budowy  powinien
zorganizowac prac¢ w sposob zgodny z zasadami i przepisami BHP, a szczegdlnie umozliwiajacy
zapobieganie wypadkom.

Do obowiazkéw kierownika budowy nalezy m.innymi:
-organizowanie stanowisk roboczych z uwzglednieniem przepisow BHP,

-sprawowanie nadzoru na przestrzeganiem przez podlegly personel inzynieryjno-techniczny oraz
przez robotnikéw zasad i przepisow BHP, a takze kontrolowanie wykonywania wydanych w tym
zakresie polecen i zarzadzen,

-wykonywanie zarzadzen dotyczacych bhp wydanych przez wlasciwe organy nadzoru,
-zapewnienie robotnikom wtasciwych narzedzi pracy

-szkolenie robotnikow w zakresie BHP na stanowiskach roboczych

-nadzoér nad przestrzeganiem dystypliny pracy na budowie,

Do obowiazkéw Inspektora nadzoru  w zakresie BHP nalezy kontrolowanie wykonania przez
kierownika budowy omodwionych j.w 1 w razie stwierdzenia uchybien 1 naruszenia przepisow
dokonanie odpowiednich wpiséw do Dziennika Budowy.

W przypadku napotkania w trakcie wykonywania robét na przedmioty pochodzenia wojskowego,
ktore ze wzgledu na swe wlasciwo$ci wybuchowe zagrazaja bezpieczenstwu ( niewypaly ) lub w razie
napotkania wszelkiego rodzaju materialow tatwopalnych , zracych lub trujacych nalezy znalezisko
zabezpieczy¢ i o jego wystgpowaniu powiadomi¢ niezwlocznie terenowy organ administracji rzadowej
lub jednostki policji.

W przypadku natrafienia na przedmioty trudne do zidentyfikowania, ale mogace posiada¢ wtasnosci
niebezpieczne dla zycia i zdrowia, nalezy postgpowac jak w przypadku niewypatow.

W czasie prowadzenia prac przy wykopach nalezy zwrdci¢ uwage by w obrebie pracy koparek i
spycharek nie przebywali pracownicy oraz osoby postronne.
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Wykopy zabezpieczy¢ barierami.

Nie nalezy dopuszcza¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubo$¢ warstwy gruntu (nadktadu)
powyzej rzgdnych robot ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m.

6. Kontrola jakosci robét.
6.1.0godlne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w OST-0 ,,Wymagania ogoélne" pkt 6.

Sprawdzenie wykonania wykopdéw polega na kontrolowaniu zgodnos$ci z wymaganiami okreslonymi w
niniejszej specyfikacji oraz w Dokumentacji Projektowe;.

Przy kazdym odbiorze robot zanikajacych nalezy stwierdzi¢ ich jako$§¢ w formie protokotow lub
wpisow do dziennika budowy. Odbioru dokonuje Inspektor nadzoru na podstawie zgloszenia
Kierownika Budowy.

Sprawdzenie wlasciwego zageszczenia zasypow za budowlami polega na kontrolowaniu przez
Inspektora nadzoru wilasciwego stopnia zageszczenia odpowiedniego dla gruntéw zastosowanych do
zasypek.

Sprawdzenie witasciwego wykonania robdt polegajacych na zdeponowaniu mas ziemnych oraz ich
zahumusowaniu podlega wizualnej ocenie Inspektora nadzoru.

Sprawdzenie i odbiér roboét ziemnych powinno by¢ wykonane zgodnie z norma PN-B-06050:1999 oraz
BN-83/8836-02 i SSTO.

6.2. Badania przy wykonywaniu wykopow i nasypow: sprawdzenie wymiardw, sprawdzenie
zgodno$ci rodzaju gruntu oraz aktualnego stanu poziomu wod gruntowych z danymi podanymi w
dokumentacji technicznej, odwodnienie wykopow, sprawdzenie zabezpieczen (rozparc), sprawdzenie
zageszczenia gruntu w wykopie oraz nasypach,

W czasie wykonywania wykopow kontrolg nad przebiegiem prac powinna prowadzi¢ stuzba

geodezyjna Wykonawcy.

6.3. Kontrola wykonania wykopow i nasypow

Kontrola wykonania wykopéw i nasypow  polega na sprawdzeniu zgodnosci z
wymaganiami okre§lonymi w dokumentacji projektowej i SST.

6.4. Tolerancje wykonania wykopéw fundamentowych

Wymiary wykopow w planie powinny by¢ wykonane z doktadnoscia +£10cm. Ostateczny poziom dna
wykopu przed wykonaniem warstwy wyréwnawczej powinien by¢ wykonany z tolerancja +5cm w
stosunku do rzednych projektowanych.

Zageszczenie gruntu w wykopach powinno spetniaé wymagania, dotyczace minimalnej warto$ci
wskaznika zageszczenia 1,=0,97.

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami.
Wszystkie materiaty nie spetniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji, zostana
odrzucone. Jesli materiaty nie spetniajace wymagan zostanag wbudowane lub zastosowane, to na polecenie

Inspektora nadzoru Wykonawca wymieni je na wlasciwe, na wlasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech od okre§lonych w punktach 5 i 6 niniejszej
specyfikacji powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawceg na jego koszt.
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Na pisemne wystapienie Wykonawcy, Inzynier moze uzna¢ wadg za nie majaca zasadniczego wpltywu na
cechy eksploatacyjne obiektu i ustali zakres 1 wielko$¢ potracen za obnizong jakos$¢.

7. Obmiar robot
Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w 0ST -0 ,,Wymagania og6lne" pkt 8.

Obmiaru ilosciowego dokonuje sie¢ w m’ gruntu w stanie rodzimym. Ilo§¢ wykonanych robot
ziemnych, ktora stanowi podstawe platnosci, okresla si¢ jako iloczyn powierzchni podstawy wykopu
(nasypu) i $redniej glebokosci wykopu (nasypu) liczonej od spodu wykopu (nasypu) do powierzchni
terenu.

W obmiarze mieséci si¢ technologiczne zabezpieczenie $cian wykopu, wykonane wg przyjetej przez
Wykonawce technologii.

8. Odbior robét
Ogélne zasady odbioru rob6t podano w OST -O ,,Wymagania ogo6lne" pkt 9.

Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami.
Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.

9. Podstawa platnosci.
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST -0 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 10.

9.2. Cena jednostki obmiarowej.

9.2.1 WyKkopy - placi si¢ za 1m* wykopu. Cena obejmuje: opracowanie przez Wykonawce rysunkow
umocnienia $§cian wykopow, dostarczenie niezbednych narzedzi i materialu, wyznaczenie zarysu
wykopow, oznakowanie wykopoéw, wykonanie wykopu i przemieszczenie gruntu na odktad wykonanie
wykopu z transportem nadmiaru urobku na nasyp lub odktad, obejmujace: odspojenie, przemieszczenie,
zatadunek, przewiezienie i wyladunek, rozplantowanie nadmiaru gruntu, wykonanie wykopow, rozkopow,
dokopéw pod budowle i umocnienia, ewentualne wykonanie, utrzymanie i rozbidrka tymczasowych
(technologicznych) umocnien $cian wykopow przyjetej wedlug technologii przez Wykonawce,
profilowanie dna wykopu, zageszczenie dna wykopu, odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
przeprowadzenie pomiardéw i badan laboratoryjnych, uporzadkowanie miejsca.

9.2.2. Nasypy - placi si¢ za 1m’ zdeponowanej ziemi. Cena obejmuje : prace pomiarowe,
oznakowanie robot, dostarczenie niezbednych narzedzi i materiatu, przygotowanie placu pod deponi¢
(zasypki),

wykonanie zasypki( zdeponowanie mas ziemnych, wbudowanie dostarczonego gruntu w nasyp wraz z
zaggszezeniem zasypanie wolnych przestrzeni za $cianami budowli profilowanie powierzchni nasypu,
skarp,

plantowanie, ew. pozyskanie gruntu z ukopu lub/i dokopu, jego odspojenie i zaladunek na S$rodki
transportowe,

ew. transport urobku z ukopu lub/i dokopu na miejsce wbudowania, przeprowadzenie pomiaréw i badan
laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne;.

9.2.3. Usunigcie humusu- placi si¢ za 1 m” usunietego i odpowiednio zdeponowanego humusu. Cena
obejmuje: prace pomiarowe, oznakowanie robdt, dostarczenie niezbednych narzedzi i materialow,
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wytyczenie miejsc usunigcia humusu wedtug projektu (miejsca deponi oraz miejsca planowanych
robot ziemnych), oznakowanie robot, wydobycie i przemieszczenie (transport) w miejsce wyznaczonej
deponii pozyskanego humusu, uporzadkowanie miejsca budowy.

9.2.4. Plantowanie powierzchni skarp, dna - placi sic za 1m*> plantowanej powierzchni. Cena obejmuje:
dostarczenie niezbednych narzedzi i materiatu, prace pomiarowe, dostarczenie niezbgdnych narzedzi i
materiatow, scigcie wypuktosci lub zasypanie wglgbien z ubiciem plantowanej powierzchni.

10. Przepisy zwigzane, normy

PN-B-06050:1999
PN-B-02480:1998
PN-B-04481:1988
PN-B-02481:1998
PN-92/D-95017

PN-75/D-96000
PN-74/B-04452
BN-77/8931-12

Roboty ziemne. Wymagania ogolne.

Grunty budowlane. Okres$lenia, symbole podziat i opis gruntow.
Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

Geotechnika. Terminologia podstawowa, symbole literowe i jednostki miar

Surowiec drzewny. Drewno wielkowymiarowe iglaste. Wspdlne wymagania i
badania.
Tarcica iglasta ogdlnego przeznaczenia.

Grunty budowlane. Badania polowe.

Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu.
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D - 10.05.01 SCIEZKI ROWEROWE Kod CPV 45.23.31

1.WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej (OST) sa wymagania dotyczace wykona-
nia i odbioru $ciezek rowerowych w ramach zadania pn:

Rewitalizacji kompleksu parkéw uzdrowiskowych w Swieradowie — Zdroju w zakresie ukladu
drogowego oraz elementoéw malej architektury
(dziakki nr 1, 18, 19, 30, 39, 40, 43 ark.6; 3 ark. 8, 70, 71/2 ark.9).

1.2. Zakres stosowania OST

Ogodlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowiazujaca podstawe opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych OST
W niniejszej OST podano zakres robot dla $ciezki rowerowe o nawierzchni powierzchniowo
utrwalanej na podbudowie z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Sciezka rowerowa - pas terenu na koronie drogi (ulicy) lub poza nia, przystosowany i przeznaczony
wylacznie dla ruchu rowerowego. Ze wzgledu na lokalizacjg rozrdznia si¢ samodzielne Sciezki rowerowe i
$ciezki rowerowe towarzyszace jezdni.

Samodzielna $ciezka rowerowa - Sciezka przeznaczona wytacznie dla ruchu rowerowego, najczesciej
dwukierunkowa, oddalona od jezdni dla ruchu kotowego o minimum 9,0 m.

Sciezka rowerowa towarzyszaca jezdni - $ciezka przeznaczona wylacznie dla ruchu rowerowego,
jednokierunkowa po obu stronach jezdni lub dwukierunkowa, potozona na koronie drogi (ulicy) w
odlegtosci nie mniej niz 1,50 m od krawedzi jezdni.

Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w OST D 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Ogdlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST D-00.00.00
»Wymagania og6lne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Kruszywo uzyte do wykonania podbudowy powinno odpowiada¢ wymaganiom wg OST D-04.04.01
,Podbudowa z kruszywa naturalnego”.

3. SPRZET
Wymagania ogolne dotyczace sprzetu podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
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4. TRANSPORT
Wymagania og6lne dotyczace transportu podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

5. WYKONYWANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robodt

Ogodlne zasady wykonania robdt podano w OST- D 00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

Do podstawowych robot objetych niniejsza OST-D 00.00.00. przy budowie $ciezek rowerowych naleza:

-przygotowanie podtoza i wykonanie koryta,

-wykonanie warstwy odsaczajacej, jezeli w podlozu wystepuja grunty wysadzinowe lub watpliwe,

-wykonanie podbudowy,

-wykonanie nawierzchni,

-ewentualne wykonanie robot wykonczeniowych, np. umocnienie skarp, jezeli $ciezka rowerowa potozona
jest na nasypie lub w wykopie,

-wykonanie oznakowania poziomego i pionowego.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do wtasciwych robot nalezy:

-wytyczy¢ w terenie trasg Sciezki rowerowe;,

-oczysci¢ teren z drzew i krzewow,

-wykona¢ zdjecie humusu o grubosci warstwy okreslonej w dokumentacji projektowej, SST lub we
wskazaniach Inzyniera.

5.3. Przygotowanie podltoza i wykonanie koryta

Koryto, profilowanie i zaggszczanie podiloza w korycie, nalezy wykonywac¢ zgodnie z
wymaganiami podanymi w OST D-04.01.01 ,,Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podtoza”.

5.4. Wykonanie podbudowy

Rodzaj podbudowy do wykonania $ciezek rowerowych powinien by¢ zgodny z dokumentacja
projektowa.

Jezeli w dokumentacji projektowej lub SST przewidziana jest podbudowa z kruszywa naturalnego
stabilizowanego mechanicznie, to warunki jej wykonania powinny odpowiada¢ OST D-04.04.01
,»Podbudowa z kruszywa naturalnego”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Sprawdzenie prawidlowosci robot przygotowawczych

Kontrola jakos$ci robdt przygotowawczych polega na sprawdzeniu ich zgodnosci z:
dokumentacja projektowa na podstawie ogledzin i pomiaréw, wymaganiami podanymi w specyfikacjach.

6.2. Sprawdzenie prawidlowosci wykonania podloza

Rodzaj gruntu podtoza nalezy okresli¢ na podstawie badan laboratoryjnych.

Kontrola jakosci przygotowania podtoza polega na sprawdzeniu zgodno$ci z wymaganiami
podanymi w dokumentacji projektowej oraz w OST D-04.01.01 ,,Koryto wraz z profilowaniem i

zageszezeniem podtoza”.

6.3. Sprawdzenie wykonania podbudowy
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Kontrola jako$ci wykonania podbudowy polega na sprawdzeniu zgodnos$ci z dokumentacja
projektowa w zakresie: rodzaju, grubosci i spadkéw poprzecznych - na podstawie ogledzin i pomiarow,
wymaganiami podanymi wg odpowiednich OST - dla zastosowanej w dokumentacji projektowe;j
podbudowie, np. wg OST D-04.04.01 ,,Podbudowa z kruszywa naturalnego”.

6.4. Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Kontrola jako$ci wykonania nawierzchni polega na sprawdzeniu zgodno$ci z dokumentacja
projektowa w zakresie: grubosci konstrukcji nawierzchni, szerokosci, rzednych wysokos$ciowych i
spadkéw poprzecznych, wymaganiami podanymi wg odpowiednich OST:

6.5. Pomiary cech geometrycznych nawierzchni

Przeprowadzane pomiary nie powinny wykaza¢ wigkszych odchylen w zakresie cech
geometrycznych nawierzchni §ciezek rowerowych niz to podano w tablicy 1.
Tablica 1. Dopuszczalne odchylenia dla nawierzchni $ciezek rowerowych

Cechy geometryczne nawierzchni Dopuszczalne odchylenia
Szerokos$¢, cm +5
Réwnos¢ podtuzna, mm 9
Rownos¢ poprzeczna, mm 9
Pochylenie poprzeczne, % +0,5
Odchylenie osi w planie, cm +5
Grubos$¢ warstwy odsaczajacej, cm +1 1 -2
Grubo$¢ konstrukcji nawierzchni ”, cm +0,5
*) Odchylenia grubos$ci konstrukeji nawierzchni liczone dla tacznej grubosci warstw

6.9.0CENA WYNIKOW BADAN

Wszystkie materialy musza spetnia¢ wymagania podane w punkcie 2.

Wszystkie elementy robot, ktore wykazuja odstgpstwa od postanowien OST, powinny by¢
doprowadzone na koszt Wykonawcy do stanu zgodnosci z OST, a po przeprowadzeniu badan i pomiaréw
moga by¢ ponownie przedstawione do akceptacji Inzyniera.

7. OBMIAR ROBOT.
Obmiar - m* (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni zgodnie z dokumentacija projektowa i
pomiarami w terenie.

8. ODBIOR ROBOT.
Roboty objete niniejsza OST podlegaja:
odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, ktory powinien by¢ dokonany po wykonaniu: prac
pomiarowych, robot przygotowawczych, koryta i ewentualnie warstwy odsaczajacej oraz podbudowy,
-odbiorowi koncowemu,
-odbiorowi ostatecznemu.

9. PODSTAWA PEATNOSCI.
Platno$¢ za m* (metr kwadratowy) nawierzchni nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i oceng
jakosci wykonanych robdt na podstawie wynikow pomiarow i badan laboratoryjnych.

Cena wykonania robot obejmuje: prace pomiarowe i roboty przygotowawcze, dostarczenie na teren bu-
dowy potrzebnych materialow, wykonanie koryta i ewentualnie warstwy odsaczajacej, wykonanie podbu-
dowy, wykonanie nawierzchni, wykonanie robdt wykonczeniowych, oznakowanie, przeprowadzenie badan

laboratoryjnych zgodnie z dokumentacja projektowa i specyfikacja techniczna.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
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Normy i inne dokumenty wg odpowiednich OST, przywotanych w niniejszej ogolnej specyfikacji
technicznej.

D—-04.01.01. KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM 1 ZAGESZCZANIEM PODLOZA
(CPV 45.23.33)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sq wymagania techniczne dotyczace wykonania i odbioru
robot zwiagzanych z wykonywaniem koryta pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni z profilowaniem i
zageszezaniem podtoza gruntowego, ktore zostana wykonane w ramach zadania pn.:

Rewitalizacji kompleksu parkéw uzdrowiskowych w Swieradowie — Zdroju w zakresie ukladu
drogowego oraz elementoéw malej architektury
(dziakki nr 1, 18, 19, 30, 39, 40, 43 ark.6; 3 ark. 8, 70, 71/2 ark.9).

1.2. Zakres stosowania ST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji obejmuja czynno$ci zwiazane z wykonaniem koryta,
profilowaniem i zaggszczeniem pod utozenie warstw konstrukcyjnych nawierzchni na modernizowanym
odcinku watu, w zakresie.:

* korytowanie,

e profilowanie i zaggszczanie podtoza pod warstwy konstrukcyjne jezdni,

* uformowanie, zaggszczenie poboczy gruntowych,

14. Okreslenia podstawowe

Okres$lenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w specyfikacji D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” punkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczgce robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w specyfikacji D—00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 1.5.
2. MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczace materialtdow podano w specyfikacji D—00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w specyfikacji D—00.00.00 ,,Wymagania og6élne” punkt 3.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wiasciwos$ci gruntu podioza.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w specyfikacji D-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” punkt
4.

5, WYKONANIE ROBOT

5.1.  Ogolne zasady wykonania robot
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Ogolne zasady wykonania robot podano w specyfikacji D—00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczenia podtoza
bezposrednio przed rozpoczgciem robdt zwiazanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wcze$niejsze
przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczania podtoza, jest mozliwe wytacznie za
zgoda Inspektora nadzoru, w korzystnych warunkach atmosferycznych. W wykonanym korycie oraz po
wyprofilowanym i zaggszczonym podtozu nie moze odbywac si¢ ruch budowlany, niezwiazany
bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wczesniej
przygotowane. Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzgdach réwnoleglych do osi drogi lub w
inny sposob zaakceptowany przez Inspektora nadzoru. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno
umozliwia¢ naciagnigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot w odstgpach nie wigkszych niz co 10
metrow. Rodzaj sprzetu, a w szczegolnosci jego moc nalezy dostosowac do rodzaju gruntu, w ktérym
prowadzone sa roboty i do trudnosci jego odspojenia. Koryto mozna wykonywac r¢cznie, gdy jego
szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyklad na poszerzeniach lub w przypadku robot o
matym zakresie. Sposéb wykonania musi by¢ zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

Profilowanie i zaggszczenie podtoza nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami okreslonymi w punkcie 5.4.

5.4.  Profilowanie i zageszczanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzedne terenu umozliwiaja
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza. Zaleca sig, aby rz¢dne terenu przed
profilowaniem byty o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzgdne podtoza. Jezeli powyzszy
warunek nie jest spelniony i wystgpuja zanizenia poziomu w podtozu przewidzianym do profilowania,
Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze na glgboko$¢ zaakceptowana przez Inzyniera, dowiez¢
dodatkowy grunt spetniajacy wymagania obowiazujace dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do
uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych i zagesci¢ warstwe do uzyskania wartosci wskaznika
zageszczenia zgodnie z projektem. Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany w robotach ziemnych lub w
inny sposob zaakceptowany przez Inspektora nadzoru. Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy
przystapi¢ do jego zageszczania. Zaggszczanie podtoza nalezy kontynuowaé do osiagnigcia wskaznika
zageszcezenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1. Wskaznik zaggszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z
BN-77/8931-12 [5].

W przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzacy podloze uniemozliwia przeprowadzenie badania
zageszcezenia, kontrolg zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obciazen ptytowych. Nalezy okresli¢ pier-
wotny 1 wtorny modut odksztatcenia podtoza wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtornego i pierwotne-
go modutu odksztatcenia nie powinien przekracza¢ 2,2. Wilgotnos$¢ gruntu podtoza podczas zageszczania
powinna by¢ rowna wilgotno$ci optymalnej z tolerancja od -20% do +10%.

5.5. Uformowanie i zageszczenie poboczy ziemnych.

Uformowanie poboczy moze by¢ wykonywane re¢cznie, za pomoca topat lub sprz¢tem mechanicznym
zgodnie z zatozonym w dokumentacji projektowej spadkiem poprzecznym.

5.6. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza.

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie. Jezeli po
wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podtoza nastapi przerwa w robotach i
Wykonaweca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢
podloze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roztozenie folii lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inspektora nadzoru. Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podioze uleglo
nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania kolejnej warstwy mozna przystapic¢ dopiero po jego
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naturalnym osuszeniu. Po osuszeniu podloza Inspektor nadzoru oceni jego stan i ewentualnie zaleci
wykonanie niezbgdnych napraw. Jezeli zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to
naprawg wykona on na wtasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w specyfikacji D—00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 6.

6.2. Badania w czasie robét
6.2.1. Czestotliwo$é oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow dotyczacych cech geometrycznych i zaggszczenia koryta
1 wyprofilowanego podtoza podaje tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanego koryta
i wyprofilowanego podloza

Lp. Wyszczegdlnienie badan Minimalna czestotliwos¢
i pomiarow badan i pomiaréw
1 Szeroko$¢ koryta 10 razy na 1 km
2 [Rownos¢ podtuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 [ROwnos$¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km

co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad

5 |Rzed kosci
Zeene Wysoxosciowe i drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

Uksztaltowanie osi w planie * co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad
i drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég

7 Zageszcezenie, wilgotno$¢ gruntu | w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie
podioza rzadziej niz raz na 600 m*

*) Dodatkowe pomiary spadkdéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w
punktach gtownych tukéw poziomych

6.2.2. Szeroko$¢ koryta (profilowanego podloza)

Szerokos¢ koryta i profilowanego podloza nie moze r6zni¢ si¢ od szeroko$ci projektowanej o wigeej niz
+10 cmi -5 cm.

6.2.3. Rownos¢ koryta (profilowanego podloza).

Nieréwnosci podtuzne koryta i profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata zgodnie z norma
BN-68/8931-04 [4].
Nierownosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata. Nierownosci nie moga przekracza¢ 20 mm.

6.2.4.R6wnos¢ poboczy.

Nieréwnosci podtuzne i poprzeczne nalezy mierzy¢ 4- metrowa tata wg BN-68/8931-04{2}. Maksymalny
przeswit pod lata nie moze przekroczy¢ 15 mm.

6.2.5. Spadki poprzeczne.

36



Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z
tolerancja + 0,5%. Spadki poprzeczne poboczy powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z
tolerancja + 1% .

6.2.6. Rzedne wysokoS$ciowe.

Roéznice pomigdzy rzednymi wysoko$ciowymi koryta lub wyprofilowanego podloza i rzgdnymi
projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm.

6.2.7. Uksztaltowanie osi w planie.

O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz = 3 cm dla autostrad i
drog ekspresowych lub wigeej niz + 5 cm dla pozostatych drog.

6.2.8. Zageszczenie koryta (profilowanego podloza).

Wskaznik zaggszczenia koryta 1 wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien
by¢ mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jesli jako kryterium dobrego zaggszczenia stosuje sig¢ porownanie warto$ci modutow odksztatcenia, to
warto$¢ stosunku wtornego do pierwotnego modutu odksztatcenia, okreslonych zgodnie z normg BN-
64/8931-02 [3] nie powinna by¢ wigksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zaggszczania nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnos$¢ gruntu podtoza
powinna by¢ rowna wilgotno$ci optymalnej z tolerancja od -20% do + 10%.

6.3.  Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podloza).
Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w
punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do gltebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i
powtoérne zaggszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét.

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w specyfikacji D—00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

7.2.  Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta wraz z profilowaniem i
zageszezeniem (lubiz poboczami)

8. ODBIOR ROBOT.

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w specyfikacji D—00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora
nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki

pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCL

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.

Ogodlne ustalenia dotyczace ptatnosci podano w specyfikacji D—00.00.00 ,,Wymagania ogolne”

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j.

Cena wykonania 1 m* koryta wraz z profilowaniem i zaggszczeniem ( lub iz poboczami)

obejmuje: prace pomiarowe i roboty przygotowawcze, odspojenie gruntu ze ztozeniem urobku na odktad,
pobocze lub hatde, przemieszczenie, zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i
odwiezienie, na odktad lub nasyp lub w miejsca brakujace gruntu do uformowania poboczy, profilowanie
dna koryta lub podtoza z mechanicznym zaggszczeniem uformowanie poboczy z wyro6wnaniem do
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wymaganego profilu wraz z zaggszczeniem, utrzymanie koryta lub podtoza, przeprowadzenie pomiardéw i
badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotno$ci.

3. BN-64/8931-02  Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni
podatnych i podioza przez obciazenie ptyta.

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowno$ci nawierzchni planografem i lata.

5. BN-77/8931-12  Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu.
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D-04.04.04 PODBUDOWY TLUCZNIOWE (CPV 45.23.31)

1. WSTEP.

1. 1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t
zwiazanych z wykonaniem podbudéw tluczniowych w ramach zadania p.n.:

Rewitalizacji kompleksu parkéw uzdrowiskowych w Swieradowie — Zdroju w zakresie ukladu
drogowego oraz elementow malej architektury
(dzialki nr 1, 18, 19, 30, 39, 40, 43 ark.6; 3 ark. 8, 70, 71/2 ark.9).

1.2. Zakres stosowania ST.
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot na drogach w ramach zadania j.w.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z
wykonywaniem podbudéw z thucznia kamiennego.

Podbudowg z thucznia kamiennego wykonuje si¢, zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji
projektowe;j, jako lub i :

- podbudowg pomocnicza

- podbudowe zasadnicza.
1.4. OkreSlenia podstawowe.
1.4.1. Podbudowa z thucznia kamiennego - czg¢$¢ konstrukcji nawierzchni sktadajaca si¢ z jednej lub wigcej
warstw nosnych z thucznia i klinca kamiennego.

1.4.2. Pozostate okreslenia sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogoélne wymagania dotyczace robot podano w specyfikacji D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow
Ogodlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w specyfikacji
D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materialow
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu podbudowy z thucznia, wg PN-S-96023 [9], sa:
*0 kruszywo tamane zwykte: thuczen i kliniec, wg PN-B-11112 [§],
*1 woda do skropienia podczas walowania i klinowania.
2.3. Wymagania dla kruszyw
Do wykonania podbudowy nalezy uzy¢ nastepujace rodzaje kruszywa, wedtug PN-B-11112 [8]
oraz dokumentacji projektowe;j.
*2 kruszywo tamane ,
Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do wykonania podbudowy inne rodzaje kruszywa, wybrane
sposrod wymienionych w PN-S-96023 [9], dla ktérych wymagania zostana okreslone w SST.
Jako$¢ kruszywa powinna by¢ zgodna z wymaganiami normy PN-B-11112 [8], okre$lonymi dla:
*3 klasy co najmniej I1 - dla podbudowy zasadniczej,
*4 Klasy I1 1 111 - dla podbudowy pomocnicze;j.
Do jednowarstwowych podbudéw lub podbudowy zasadniczej nalezy stosowac kruszywo gatunku
co najmniej 2.
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Wymagania dla kruszywa przedstawiono w tablicach 1 i 2 niniejszej specyfikacji

Tablica 1. Wymagania dla ttucznia i klinca, wg PN-B-11112 [8§]

Lp. Whiasciwosci Klasa II Klasa III
1 |Scieralnos¢ w bebnie Los Angeles, wg PN-B-06714-42 [7]:
a) po petnej liczbie obrotow, % ubytku masy, nie wigcej niz:
- w thuczniu 35 50
- w klincu 40 50
b) po 1/5 pelnej liczby obrotow, % ubytku masy w stosunku
do ubytku masy po pelnej liczbie obrotow, nie wigcej niz: 30 35
2 | Nasiakliwos$¢, wg PN-B-06714-18 [4], % m/m, nie wigcej niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przeobrazonych
b) dla kruszyw ze skat osadowych 2,0 3,0
3,0 5,0
3 | Odpornos¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714-19 [5], % ubytku masy,
nie wigcej niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przeobrazonych 4,0 10,0
b) dla kruszyw ze skal osadowych 5,0 10,0
4 | Odporno$¢ na dziatanie mrozu wedtug zmodyfikowanej metody

bezposredniej, wg PN-B-06714-19 [5] i PN-B-11112 [8], % ubytku
masy, nie wigcej niz:

- w klincu 30

- w tluczniu nie bada sie

nie bada sie
nie bada si¢

Tablica 2. Wymagania dla thucznia i klinca w zalezno$ci od warstwy podbudowy

thuczniowej, wg PN-B-11112 [§]

Podbudowa
Lp. Whiasciwosci jednowarstwowa Podbudowa
lub podbudowa pomocnicza
zasadnicza
1 | Uziarnienie, wg PN-B-06714-15 [2]
a) zawarto$¢ ziarn mniejszych niz 0,075 mm, odsia-
nych na mokro, % m/m, nie wigcej niz:
- w ttuczniu 3 4
- w klincu 4 5
b) zawartos¢ frakcji podstawowej, % m/m, nie
mniej niz:
- w tluczniu i w klincu 75 65
c¢) zawarto$¢ podziarna, % m/m, nie wigcej niz:
- w thuczniu i w klincu 15 25
d) zawartos¢ nadziarna, % m/m, nie wigcej niz:
- w tluczniu i w klincu 15 20
2 | Zawarto$¢ zanieczyszczen obcych, wg PN-B-06714-12 [1],
% m/m, nie wigcej niz:
- w tluczniu 1 w klincu 0,2 0,3
3 | Zawarto$¢ ziarn nieforemnych, wg PN-B-06714-16 [3], %
m/m, nie wigcej niz:
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- w thuczniu 40 45
- w klincu nie bada si¢ nie bada si¢

2.4. Woda
Woda uzyta przy wykonywaniu zageszczania i klinowania podbudowy moze by¢ studzienna lub z
wodociagu, bez specjalnych wymagan.
3. SPRZET.
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w specyfikacji D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

4. TRANSPORT.
4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w specyfikacji D-00.00.00 ,, wymagania ogo6lne” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robdt podano w specyfikacji D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podltoza

Podltoze pod podbudowe tluczniowa powinno spetnia¢ wymagania okreslone w specyfikacji
D-04.01.01 ,,Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podtoza”.

Podbudowa thuczniowa powinna by¢ utozona na podlozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych
czastek gruntu do warstwy podbudowy. Na gruncie spoistym, pod podbudowa thuczniowa powinna by¢
utozona warstwa odcinajaca lub wykonane ulepszenie podtoza.

W przypadku zastosowania pomi¢dzy warstwa podbudowy thuczniowej a spoistym gruntem
podioza warstwy odcinajacej albo odsaczajacej, powinien by¢ spelniony warunek nieprzenikania czastek
drobnych, wyrazony wzorem:

Dis <15
85
gdzie: D;s - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarn warstwy odcinajacej albo
odsaczajacej,
dgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziarn gruntu podtoza.

Ew. geowlokniny przewidziane do uzycia pod podbudoweg tluczniowa powinny posiada¢ aprobate
techniczng wydana przez uprawniona jednostke. W szczegolnosci wymagana jest odpowiednia
wytrzymatos¢ mechaniczna geowtoknin, uniemozliwiajaca ich przebicie ziarna ttucznia oraz odpowiednie
wlasciwosci filtracyjne, dostosowane do uziarnienia podtoza gruntowego.

Podbudowa powinna by¢ wytyczona w sposob umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z
dokumentacja projektowa lub wedtug zalecen Inzyniera, z tolerancjami okreslonymi w niniejszych
specyfikacjach.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania podbudowy powinny by¢ wczesniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach rownolegtych do osi drogi lub w
inny sposob zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagnigcie sznurkow lub linek do
wytyczenia robot w odstepach nie wigkszych niz co 10 m.

5.3. Wbudowywanie i zageszczanie kruszywa

Minimalna grubo$¢ warstwy podbudowy z thucznia nie moze by¢ po zaggszczeniu mniejsza od 1,5-
krotnego wymiaru najwigkszych ziarn thucznia. Maksymalna grubo$¢ warstwy podbudowy po
zageszezeniu nie moze przekraczaé 20 cm. Podbudowe o grubosci powyzej 20 cm nalezy wykonywaé w
dwoch warstwach.
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Kruszywo grube powinno by¢ roztozone w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu uktadarki
albo rowniarki. Grubo$¢ roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zaggszczeniu
i zaklinowaniu osiagnela grubos¢ projektowana.

Kruszywo grube po roztozeniu powinno by¢ przywatowane dwoma przejSciami walca statycznego,
gtadkiego o nacisku jednostkowym nie mniejszym niz 30 kN/m. Zaggszczanie podbudowy o przekroju
daszkowym powinno rozpocza¢ si¢ od krawedzi i stopniowo przesuwac si¢ pasami podtuznymi, czgsciowo
naktadajacymi si¢ w kierunku osi jezdni. Zaggszczenie podbudowy o jednostronnym spadku poprzecznym
powinno rozpoczaé si¢ od dolnej krawedzi i przesuwacé sig¢ pasami podluznymi, czg$ciowo naktadajacymi
sig, w kierunku jej gornej krawedzi.

W przypadku wykonywania podbudowy zasadniczej, po przywatowaniu kruszywa grubego nalezy
roztozy¢ kruszywo drobne w rownej warstwie, w celu zaklinowania kruszywa grubego. Do zaggszczania
nalezy uzy¢ walca wibracyjnego o nacisku jednostkowym co najmniej 18 kN/m, albo ptytowa
zageszczarka wibracyjna o nacisku jednostkowym co najmniej 16 kN/m?. Grubo$¢ warstwy luznego
kruszywa drobnego powinna by¢ taka, aby wszystkie przestrzenie warstwy kruszywa grubego zostaly
wypeione kruszywem drobnym. Jezeli to konieczne, operacje rozktadania i wwibrowywanie kruszywa
drobnego nalezy powtarza¢ az do chwili, gdy kruszywo drobne przestanie penetrowaé warstwe kruszywa
grubego.

Po zaggszczeniu caty nadmiar kruszywa drobnego nalezy usuna¢ z podbudowy szczotkami tak, aby
ziarna kruszywa grubego wystawaty nad powierzchni¢ od 3 do 6 mm.

Nastepnie warstwa powinna by¢ przywatowana walcem statycznym gladkim o nacisku
jednostkowym nie mniejszym niz 50 kN/m, albo walcem ogumionym w celu doggszczenia kruszywa
poluzowanego w czasie szczotkowania.

5.4. Odcinek prébny
Jezeli w SST przewidziano konieczno$¢ wykonania odcinka probnego, to co najmniej na 3 dni
przed rozpoczeciem robot, Wykonawca powinien wykona¢ odcinek probny w celu:
- stwierdzenia czy sprzet budowlany do rozktadania i zageszczania kruszywa jest wlasciwy,
- okres$lenia grubo$ci warstwy materialu w stanie luznym koniecznej do uzyskania wymaganej grubos$ci
warstwy po zaggszczeniu,
- ustalenia liczby przejs¢ sprzetu zageszczajacego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wskaznika
zageszczenia.
Na odcinku probnym Wykonawca powinien uzy¢ takich materialow oraz sprzetu do rozktadania
1 zaggszczania, jakie beda stosowane do wykonania podbudowy.
Odcinek probny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru.
Wykonawca moze przystapi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcinka probnego
przez Inspektora nadzoru.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w
dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywatl, za zgoda Inspektora nadzoru, gotowa
podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowiazany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy,
spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniktych z niewtasciwego utrzymania podbudowy obciaza
Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w specyfikacji D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt
6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robdt

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wykonaé¢ badania kruszyw przeznaczonych
do wykonania robdt i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji.

Badania te powinny obejmowac wszystkie wlasciwosci kruszywa okreslone w pkt 2.3 i tablicach
1 1 2 niniejszych specyfikacji

42



6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Badania wlasciwosci kruszywa

Probki nalezy pobiera¢ w sposob losowy z roztozonej warstwy, przed jej zaggszczeniem. Wyniki
badan powinny by¢ na biezaco przekazywane Inspektorowi nadzoru.

Badania pelne kruszywa, obejmujace oceng wszystkich wlasciwosci okreslonych w pkt 2.3
powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce z czgstotliwoscia gwarantujaca zachowanie jakosci robot i
zawsze w przypadku zmiany zrodia pobierania materiatow oraz na polecenie Inspektora nadzoru. Probki do
badan pelnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposob losowy, w obecnosci Inspektora
nadzoru.

6.4. Wymagania dotyczace nos$nosci i cech geometrycznych podbudowy
6.4.1. Czestotliwo$¢é oraz zakres pomiaréw

Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiarow podano w tablicy 4.

Tablica 4. Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiard6w wykonanej podbudowy z thucznia kamiennego.

Wyszczegolnienie badan i pomiarow Minimalna czgstotliwo$¢ pomiarow
Lp.

1 Szerokos¢ podbudowy 10 razy na 1 km

W sposob ciagly planografem albo co 20 m tata na

2 Réwnosé podhuzna kazdym pasie ruchu

3 Rownos$¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 | Spadki poprzeczne® 10 razy na 1 km

5 Rzedne wysokosciowe co 100 m w osi jezdni i na jej krawedziach

6 Uksztaltowanie osi w planie®’ co 100 m

Podczas budowy: w 3 punktach na kazdej dziatce
roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na 400 m?

Przed odbiorem: w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz
na 2000 m*

7 Grubo$¢ podbudowy

8 Nosénos¢ podbudowy nie rzadziej niz raz na 3000 m?

*) Dodatkowe pomiary spadkoéw poprzecznych i uksztaltowanie osi w planie nalezy wykona¢ w punktach
gtéwnych lukow poziomych.

6.4.2. Szerokos$¢ podbudowy

Szerokos¢ podbudowy nie moze roéznic si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm, -5
cm.

6.4.3. Rownos$¢ podbudowy
Nieréwnosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tatg lub planografem, zgodnie z
norma BN-68/8931-04 [11].
Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa fata.
Nieréwnosci podbudowy nie moga przekraczac:
- 12 mm dla podbudowy zasadniczej,
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- 15 mm dla podbudowy pomocnicze;j.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa z tolerancja + 0,5 %.

6.4.5. Rzedne wysoko$ciowe podbudowy

Réznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie
powinny przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi w planie

Os$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz 3 cm dla
autostrad i drog ekspresowych lub o wigcej niz + 5 cm dla pozostatych drog.

6.4.7. Grubo$¢ podbudowy

Grubos¢ podbudowy nie moze r6zni¢ si¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz:
- dla podbudowy zasadniczej £ 2 cm,
- dla podbudowy pomocniczej +1 cm, -2 cm.

6.4.8. Nos$no$¢ podbudowy
Pomiary no$nosci podbudowy nalezy wykona¢ zgodnie z BN-64/8931-02 [10].

6.5. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.4, powinny by¢ naprawione. Wszelkie naprawy i dodatkowe badania i pomiary
zostana wykonane na koszt Wykonawcy. Jezeli szerokos¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci
projektowanej o wigcej niz 5 cm i nie zapewni to podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca
powinien na wlasny koszt poszerzy¢ podbudowe przez spulchnienie warstwy na petna grubos¢, do potowy
szerokos$ci pasa ruchu (lub pasa postojowego czy utwardzonego pobocza), dotozenie materiatu i powtdrne
zaggszczenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubos$¢

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe
podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na
odpowiednia gigbokos¢, zgodnie z decyzja Inzyniera, uzupelnione nowym materialem o odpowiednich
wlasciwos$ciach, wyré6wnane i ponownie zaggszczone. Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt.

Po wykonaniu tych robét nastapi ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy. Koszty poniesic Wykonawca.

6.5.3. Niewlasciwa nos$no$¢ podbudowy

Jezeli no$nos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie
roboty niezbedne do zapewnienia wymaganej nos$nosci, zalecone przez Inspektora nadzoru. Koszty tych
dodatkowych robét poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie no$nosci podbudowy
wynikto z niewtasciwego wykonania robot przez Wykonawce podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w specyfikacji D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
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Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z thucznia kamiennego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w specyfikacji D-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 8.Roboty
uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w specyfikacji D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m* podbudowy tluczniowej obejmuje: prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot, przygotowanie podtoza, dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania, roztozenie
kruszywa, zaggszczenie warstw z zaklinowaniem, przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych
okreslonych w specyfikacji technicznej, utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen
obcych

2. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego

3. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziarn

4. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasiakliwos$ci

5. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodporno$ci metoda
bezposrednia

6. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen
organicznych

7. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralnosci w bgbnie Los
Angeles

8. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych

9. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z ttucznia kamiennego

10. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni

podatnych i podtoza przez obcigzenie ptyta

45



D-05.02.00 NAWIERZCHNIE TWARDE NIEULEPSZONE. WYMAGANIA OGOLNE
D-05.02.01 NAWIERZCHNIA TLUCZNIOWA

D-05.02.00 NAWIERZCHNIE TWARDE NIEULEPSZONE. WYMAGANIA OGOLNE
(CPV 45.23.32)
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni twardych nieulepszonych ramach zadania pn.:

Rewitalizacji kompleksu parkéw uzdrowiskowych w Swieradowie — Zdroju w zakresie ukladu
drogowego oraz elementoéw matej architektury
(dziakki nr 1, 18, 19, 30, 39, 40, 43 ark.6; 3 ark. 8, 70, 71/2 ark.9).

1.2. Zakres stosowania SST.
Specyfikacja technicznej (SST) stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1

1.3. Zakres robot objetych SST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z
wykonaniem nawierzchni twardych nieulepszonych, ktére obejmuje specyfikacja :

D-05.02.01 Nawierzchnia ttuczniowa

1.4. OkreSlenia podstawowe

Nawierzchnia twarda nieulepszona - nawierzchnia nieprzystosowana do szybkiego ruchu
samochodowego ze wzgledu na pylenie, duze nierownosci, ograniczony komfort jazdy - wibracje i
hatas.

Nawierzchnia tluczniowa - nawierzchnia, ktorej warstwa $cieralna wykonana jest z thucznia bez uzycia
lepiszcza czy spoiwa.

Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialéw

Ogoélne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w specyfikacji D-
00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 2.
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2.2. Woda
Woda uzyta przy wykonywaniu zaggszczenia i zamulania nawierzchni moze by¢ studzienna lub z
wodociagow, bez specjalnych wymagan.

3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w specyfikacji D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 3.
Do wykonania nawierzchni twardych nieulepszonych nalezy stosowac sprzet okreslony w D-05.02.01
,.Nawierzchnia tluczniowa”

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w specyfikacji D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materialéw kamiennych

Materiaty kamienne mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem. Podczas transportu kruszywa powinny by¢ zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywa
drobne - przed rozpyleniem. Sposéb zatadunku i roztadunku srodkéw transportowych nalezy dostosowaé
do wytrzymato$ci kamienia, aby nie dopusci¢ do obttukiwania krawedzi.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania roboét

Ogolne zasady wykonania robdt podano w specyfikacji D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza

Podtoze gruntowe pod nawierzchni¢ powinno spetnia¢ wymagania okreslone w specyfikacji D-04.01.01
,Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza”. Jezeli podtoze ulepszone pod nawierzchnig,
wykonane z materiatow zwiagzanych spoiwami lub lepiszczami, wykazuje jakiekolwiek wady, to powinny
by¢ one usunigte wedlug zasad akceptowanych przez Inspektora nadzoru. Nawierzchnia powinna by¢
wytyczona w sposob umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z dokumentacja projektowa lub wedtug zalecen
Inspektora nadzoru, z tolerancjami okreslonymi w niniejszych specyfikacjach. Paliki lub szpilki powinny
by¢ ustawione w osi drogi i w rzgdach rownolegtych do osi drogi, lub w inny sposéb zaakceptowany przez
Inzyniera. Odstgpy miedzy palikami lub szpilkami nie powinny by¢ wigksze niz co 10 m, co umozliwi
prawidlowe naciagnigcie sznurkow lub linek.

5.3. Wykonanie nawierzchni

Wymagania dotyczace wykonania nawierzchni podano w specyfikacji D-05.02.01 ,,Nawierzchnia thucz-
niowa” .

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w specyfikacji D-00.00.00 ,,Wymagania ogdélne” pkt 6 oraz w
specyfikacji D-05.02.01 ,,Nawierzchnia thuczniowa”.

6.2. Wymagania dotyczace cech geometrycznych nawierzchni

6.2.1. Réwnos$¢ nawierzchni

Nieréwnosci podtuzne nawierzchni nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata, zgodnie z norma BN-68/8931-04
[24].

Nierownosci poprzeczne nawierzchni nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata, zgodnie z norma BN-68/8931-04
[24].

Nieréwnosci nawierzchni nie powinny przekracza¢ 15 mm dla nawierzchni thuczniowe;j .
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6.2.2. Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z
tolerancja + 0,5%.

Tablica 1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanej nawierzchni

L Wyszczegolnienie badan Minimalna czegstotliwo$¢

p- 1 pomiaréw badan i pomiarow

1 | Szeroko$¢ nawierzchni 10 razy na 1 km

2 | R6wnos¢ podtuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu

3 | Réwno$¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 | Spadki poprzeczne * 10 razy na 1 km

5 | Rzedne wysokosciowe co 100 m i w charakterystycznych punktach niwelety

6 | Uksztaltowanie osi w planie ¥ |co 100 m

7 | Grubos$¢ nawierzchni Podczas budowy: w trzech punktach na kazdej dziatce roboczej,
lecz nie rzadziej niz raz na 400 m* Przed odbiorem: w trzech
punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m?

*) Dodatkowe pomiary spadkoéw poprzecznych i uksztalttowania osi w planie nalezy wykonac¢ w
punktach gtéwnych tukéw poziomych: na poczatku krzywej przejSciowej oraz na poczatku, w srodku
i na koncu kazdego tuku poziomego

6.2.3. Rze¢dne wysoko$ciowe

Réznice pomigdzy rzednymi wysoko$ciowymi nawierzchni i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ +1 cm i -2 cm.

6.2.4. Uksztaltowanie osi nawierzchni
O$ nawierzchni w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz = 5 cm.
6.2.5. Szeroko$¢ nawierzchni
Szerokos¢ nawierzchni nie moze rdzni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm i -5 cm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w specyfikacji D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy).
8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w specyfikacji D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami
Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w specyfikacji D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynno$ci objetych cena jednostkowa 1 m* nawierzchni podano w specyfikacji D-05.02.01

,.Nawierzchnia tluczniowa”

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-01100

2. PN-B-04101

3. PN-B-04110

4. PN-B-04111

5. PN-B-04115

6. PN-B-06714-12

7. PN-B-06714-15

8. PN-B-06714-16

9. PN-B-06714-18
10. PN-B-06714-19
11. PN-B-06714-20
12. PN-B-06714-26
13. PN-B-06714-42
14. PN-B-11104
15. PN-B-11112
16. PN-B-11113
17. PN-B-19701
18. PN-B-32250
19. PN-S-06101
20. PN-S-96023
21. BN-88/6731-08
22. BN-64/8931-01
23. BN-64/8931-02

Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podziat, nazwy i okre$lenia
Materialy kamienne. Oznaczenie nasiakliwosci woda

Materiaty kamienne. Oznaczanie wytrzymatosci na $ciskanie

Materialy kamienne. Oznaczanie $cieralnosci na tarczy Boehmego

Materiaty kamienne. Oznaczanie wytrzymatosci kamienia na uderzenie
(zwigzlo$¢)

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen obcych
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziarn

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodporno$ci metoda
bezposrednia

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodporno$ci metoda
krystalizacji

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen
organicznych

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralnosci w bgbnie Los Angeles
Materiaty kamienne. Brukowiec

Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych
Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnos$ci
Materialy budowlane. Woda do betondéw i zapraw

Drogi samochodowe. Nawierzchnia z brukowca. Warunki techniczne
Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z ttucznia kamiennego
Cement. Transport i przechowywanie

Oznaczanie wskaznika piaskowego

Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i podtoza przez
obciazenie plyta
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D 05.02.01 NAWIERZCHNIA TLUCZNIOWA oraz posadzki z plyt kamiennych (CPV 45.23.32)

1.WSTEP.
1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
nawierzchni thuczniowej oraz posadzek w ramach zadania p.n.:

Rewitalizacji kompleksu parkéw uzdrowiskowych w Swieradowie — Zdroju w zakresie ukladu
drogowego oraz elementéw malej architektury
(dzialki nr 1, 18, 19, 30, 39, 40, 43 ark.6; 3 ark. 8, 70, 71/2 ark.9).

1.2. Zakres stosowania SST.

Specyfikacja technicznej (SST) stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6dt zwiazanych z
wykonaniem nawierzchni thuczniowej. Nawierzchnig thuczniowa wykonuje si¢, zgodnie z ustaleniami
podanymi w dokumentacji projektowe;j.

1.4. OkreSlenia podstawowe
Nawierzchnia tluczniowa - jedna Iub wigcej warstw z thucznia i klinca kamiennego, lezacych na podtozu
naturalnym lub ulepszonym, zaklinowanych i uzdatnionych do bezposredniego przejmowania ruchu.

Kruszywo lamane - materiat ziarnisty uzyskany przez mechaniczne rozdrobnienie skat litych, wg PN-B-
01100 [1].

Kruszywo lamane zwykle - kruszywo uzyskane w wyniku co najmniej jednokrotnego przekruszenia skat
litych i rozsiania na frakcje lub grupy frakcji, charakteryzujace si¢ ziarnami ostrokrawedziastymi o
nieforemnych ksztaltach, wg PN-B-01100 [1].

Mieszanka drobna granulowana - kruszywo uzyskane w wyniku rozdrobnienia w granulatorach
famanego kruszywa zwyktego, charakteryzujace si¢ chropowatymi powierzchniami i foremnym ksztaltem
ziarn o stgpionych krawedziach i narozach, o wielkosci ziarn od 0,075 mm do 4 mm.

Pozostate okreslenia sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w OST D-05.02.00 ,,Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w specyfikacji D-05.02.00 ,,Nawierzchnie twarde
nieulepszone. Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w specyfikacji
D-05.02.00 ,,Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania ogoélne” pkt 2.
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2.2. Wymagania dla materialow
Klasa i gatunek kruszywa, w zalezno$ci od kategorii ruchu, powinna by¢ zgodna z wymaganiami normy
PN-S-96023 [20].

3.SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w specyfikacji D-05.02.00 ,,Nawierzchnie twarde
nieulepszone. Wymagania ogo6lne” pkt 3.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w specyfikacji D-05.02.00 ,,Nawierzchnie twarde
nieulepszone. Wymagania ogolne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT

Ogodlne zasady wykonania robot podano w specyfikacji D-05.02.00 ,,Nawierzchnie twarde nieulepszone.
Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza

Podloze pod nawierzchnig ttuczniowa powinno by¢ przygotowane zgodnie z warunkami ogdlnymi
okreslonymi w specyfikacji D-05.02.00 ,,Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania ogdlne” pkt
5.2.Nawierzchnia tluczniowa powinna by¢ utozona na podtozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych
czastek gruntu do warstwy nawierzchni.

5.3. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa

Grubos¢ warstwy nawierzchni thuczniowej po zaggszczeniu powinna by¢ 5 cm.

Dobor walca gladkiego w zaleznos$ci od twardos$ci thucznia, mozna przyjmowac wedtug tablicy 4.
Tablica 4. Dobor walca gtadkiego w zaleznosci od twardosci thucznia

Twardos¢ 1 wytrzymato$¢ na Sciskanie Dopuszczalny nacisk kN/m
skaty, szerokosci tylnych kot walca
z ktérej wykonano thuczen
Migkka, od 30 do 60 MPa od 55do 70
Sredniotwarda, od 60 do 100 MPa od 65 do 80
Twarda, od 100 do 200 MPa od 75 do 100
Bardzo twarda, ponad 200 MPa 0d 90 do 120

Zageszczanie mozna zakonczy¢, gdy przed kotami walca przestaja si¢ tworzy¢ fale, a ziarno
thucznia o wymiarze okoto 40 mm pod naciskiem kota walca nie wtlacza si¢ w nawierzchnig, lecz miazdzy
si¢ na niej.

Po zageszczeniu warstwy kruszywa grubego nalezy zaklinowac ja poprzez stopniowe
rozsypywanie klinca od 4 do 20 mm i mieszanki drobnej granulowanej od 0,075 do 4 mm przy ciagtym
zaggszczaniu walcem statycznym gladkim.

Warstwy dolnej (o ile uktada sig na niej od razu warstwe gorna) nie klinuje si¢, gdyz niecatkowicie
wypelione przestrzenie migdzy ziarnami thucznia powoduja lepsze zwigzanie obu warstw ze soba.
Natomiast gorna warstwe nalezy klinowac tak dhugo, dopoki wszystkie przestrzenie nie zostang
wypetnione klincem.

W czasie zaggszczania walcem gladkim zaleca si¢ skrapia¢ kruszywo woda tak czgsto, aby byto
stale wilgotne, co powoduje, ze kruszywo mniej si¢ kruszy, mniej wyokragla i fatwiej uktada szczelnie pod
walcem.

Zaggszczenie mozna uwazac za zakonczone, jesli nie pojawiaja si¢ slady po walcach i
wybrzuszenia warstwy kruszywa przed watami.
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Jesli dokumentacja projektowa, SST lub Inzynier przewiduje zamulenie gornej warstwy
nawierzchni, to nalezy rozsypac cienka warstwe miatu (lub ew. piasku), obficie skropi¢ go woda i wcierac,
w zaklinowana warstwe thucznia, wytworzona papke szczotkami z piasawy. W trakcie zamulania nalezy
przepusci¢ kilka razy walec na szybkim biegu transportowym, aby papka zostata wessana w glab warstwy.
Waly walca nalezy obficie polewac¢ woda, w celu uniknigcia przyklejania do nich papki, ziarn klinca i
thucznia. Zamulanie jest zakonczone, gdy papka przestanie przenika¢ w glab warstwy.

Jesli nie wykonuje si¢ zamulenia nawierzchni, to do klinowania kruszywa grubego nalezy dodawaé
rowniez miat.

W pierwszych dniach po wykonaniu nawierzchni nalezy dba¢, aby byta ona stale wilgotna.
Nawierzchnia, jesli nie byla zageszczana urzadzeniami wibracyjnymi, powinna by¢ rownomiernie
zajezdzana (doggszczona) przez samochody na calej jej szerokosci w okresie od 2 do 6 tygodni, w zwiazku
z czym zaleca si¢ przektadanie ruchu na rézne pasy przez odpowiednie ustawianie zastaw.

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w specyfikacji D-05.02.00 ,,Nawierzchnie twarde
nieulepszone. Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robdt

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych
do wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji. Badania te powinny
obejmowac wszystkie wlasciwosci kruszywa okreslone w p. 2.3 niniejszej specyfikacji.

6.3. Badania w czasie robét
W czasie robot przy budowie nawierzchni tluczniowej nalezy kontrolowac z czgstotliwoscia
podang ponizej, nastgpujace wlasciwosci:

a) uziarnienie kruszywa, zawarto$¢ zanieczyszczen obcych w kruszywie i zawarto$¢ ziarn nieforemnych w
kruszywie - co najmniej 1 raz na dziennej dziatce roboczej z tym, ze maksymalna powierzchnia
nawierzchni przypadajaca na jedno badanie powinna wynosi¢ 600 m?,

b) Scieralnos¢ kruszywa, nasiakliwo$¢ kruszywa, odporno$¢ kruszywa na dzialanie mrozu - przy kazdej
zmianie zrodta pobierania materiatow.

Probki nalezy pobiera¢ w sposob losowy z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan
powinny by¢ na biezaco przekazywane Inzynierowi.

Badania pelne kruszywa, obejmujace oceng wszystkich wtasciwosci okreslonych w p. 2.3 powinny by¢
wykonane przez Wykonawce z czgstotliwoscia gwarantujaca zachowanie jako$ci robot i zawsze w
przypadku zmiany Zrédta pobierania materialow oraz na polecenie Inzyniera. Probki do badan pelnych
powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposdb losowy w obecnos$ci Inspektora nadzoru.

6.4. Badania i pomiary cech geometrycznych nawierzchni tluczniowej

Grubos¢ warstwy Wykonawca powinien mierzy¢ natychmiast po jej zaggszczeniu, co najmniej w
dwoch losowo wybranych punktach na kazdej dziennej dziatce roboczej i nie rzadziej niz w jednym
punkcie na 400 m* nawierzchni. Dopuszczalne odchylki od projektowanej grubosci nawierzchni nie
powinny przekracza¢ * 10%.

6.5. Pomiar no$nosci nawierzchni

Pomiary no$nosci nawierzchni thuczniowej nalezy wykonac plyta o srednicy 30 cm, zgodnie z BN-
64/8931-02 [23]. Pomiar nalezy wykona¢ nie rzadziej niz raz na 3000 m?, lub wedtug zalecen Inspektoraz
nadzoru.

Nawierzchnia thuczniowa powinna spetnia¢ wymagania dotyczace nosnosci podane w tablicy 5.

Tablica 5. Wymagana no$nos$¢ nawierzchni thuczniowe;j

Minimalny modut odksztatcenia mierzony przy uzyciu ptyty o
Kategoria ruchu $rednicy 30 cm, MPa
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pierwotny wtorny

Ruch bardzo lekki i lekki 100 140
Ruch lekkosredni i sredni 100 170

6.6. ZASADY POSTEPOWANIA Z WADLIWIE WYKONANYMI ODCINKAMI
NAWIERZCHNI

6.6.1. Niewlasciwe uziarnienie i wlasciwos$ci kruszywa

Wszystkie kruszywa nie spelniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji
zostang odrzucone. Jezeli kruszywa, nie spetiajace wymagan zostang wbudowane, to na polecenie
Inspektora nadzoru, Wykonawca wymieni je na wlasciwe, na wlasny koszt.

6.6.2. Niewlasciwe cechy geometryczne nawierzchni

Wszystkie powierzchnie nawierzchni, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.3.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie na cata grubos¢
warstwy, wyrownane i powtornie zageszczone. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej
warstwy jest niedopuszczalne. Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po ich wykonaniu nastapi
ponowny pomiar i ocena.

6.6.3. Niewlasciwa nosnos¢ nawierzchni

Jezeli nosno$¢ nawierzchni bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty
niezbgdne do zapewnienia wymaganej nos$nosci, zalecone przez Inzyniera. Koszty tych dodatkowych robot
poniesie Wykonawca tylko wtedy, gdy zanizenie no§nosci nawierzchni wynikto z niewtasciwego
wykonania przez Wykonawce robot.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w specyfikacji D-05.02.00 ,,Nawierzchnie twarde nieulepszone.
Wymagania og6lne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy).
8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w specyfikacji D-05.02.00 ,,Nawierzchnie twarde nieulepszone.
Wymagania ogdlne” pkt 8.

9.PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. OGOLNE USTALENIA DOTYCZACE PODSTAWY PEATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-05.02.00 ,,Nawierzchnie twarde
nieulepszone. Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m* nawierzchni tluczniowej obejmuje: prace pomiarowe i oznakowanie robot, zakup i
dostarczenie materiatow (z kopalni) na miejsce wbudowania, roztozenie warstwy kruszywa, zaklinowanie
warstwy kruszywa grubego, dow6z wody, skropienie woda i zaggszczenie przeprowadzenie pomiarow i
badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne;.

Cena 1 m* nawierzchni posadzki z plyt prostokatnych ( plyty z uprzedniej rozbiorki) obejmuje:

prace pomiarowe i oznakowanie robot, skucie ,0czyszczenie i1 zagruntowanie podloza, wykonanie wylewki
wyréwnawczej, ulozenie ptyt, spoinowanie, pielggnacja, uporzadkowanie terenu.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

Przepisy zwiazane podano w specyfikacji D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania
ogolne” pkt 10.
SST 2 MALA ARCHITEKTURA Kod CPV 45.21.55.

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwiazanych z wbudowaniem elementéw matej architektury: tfawki, kosze, tablice informacyjne, ktore
zostang wykonane w ramach zadania pn.:

Rewitalizacji kompleksu parkéw uzdrowiskowych w Swieradowie — Zdroju w zakresie ukladu
drogowego oraz elementow malej architektury
(dzialki nr 1, 18, 19, 30, 39, 40, 43 ark.6; 3 ark. 8, 70, 71/2 ark.9).

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot jak
w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z ustawieniem
elementow, prefabrykatow malej architektury.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w specyfikacji D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w specyfikacji D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialéw
Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w specyfikacji D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 2.

2.2. Stosowane ELEMENTY, WYROBY
Elementami sa prefabrykaty : tawki z oparciem lub bez oparcia, kosze na $mieci, stojaki na rowery,
altany, skate-park.

3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w specyfikacji D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w specyfikacji D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania roboét

54



Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D 00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.
Whbudowanie fawek, koszy na $mieci, stojakow na rowery, altan , skate-park wykona¢ nalezy pod
nadzorem producenta danego wyrobu lub przez firmy specjalistyczne po zatwierdzeniu przez Inspektora
nadzoru.
6.KONRTOLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru roboét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w specyfikacji D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest szt. lub kpl (sztuka lub komplet ) wbudowanego elementu matej
architektury wraz z robotami towarzyszacymi wedtug danego producenta elementow.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru robot podano w specyfikacji D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami
Inspektora nadzoru jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w specyfikacji D-00.00.00 ,,Wymagania
og6lne”’pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wbudowania 1 szt./lub 1kpl lawek parkowych z oparciem lub bez oparcia, tablic, obejmuje
m.innymi : prace pomiarowe i roboty przygotowawcze zakup i dostarczenie materialow, wykonanie dotow
montazowych, wykonanie fundamentéw betonowych/zelbetowych, osadzenie i ustawienie elementow,
roboty porzadkowe oraz i wszystkie inne roboty wedlug danego producenta tfawek, koszy, tablic po
zatwierdzeniu przez Inspektora nadzoru

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2. PN-B-06250 Beton zwykty

3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonow i zapraw

4. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych

5. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka

6. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodno$ci

D - 05.03.01 NAWIERZCHNIA Z KOSTKI KAMIENNEJ Kod CPV 45.23.32.
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oraz inne elementy kamienne Kod CPV 45.24.55

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z wykonywaniem nawierzchni z kostki kamiennej w ramach zadania pn.:

Rewitalizacji kompleksu parkéw uzdrowiskowych w Swieradowie — Zdroju w zakresie ukladu
drogowego oraz elementow malej architektury
(dzialki nr 1, 18, 19, 30, 39, 40, 43 ark.6; 3 ark. 8, 70, 71/2 ark.9).

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna stanowi obowiazujaca podstaw¢ do stosowania jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot w ramach zadania jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z
wykonywaniem nawierzchni kostkowych - z kostki kamiennej nieregularnej oraz wbudowania innych
elementow kamiennych.

1.4. OkreSlenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia twarda ulepszona - nawierzchnia bezpylna i dostatecznie rowna, przystosowana do
szybkiego ruchu samochodowego.

1.4.2. Nawierzchnia kostkowa - nawierzchnia, ktorej warstwa $cieralna jest wykonana z kostek
kamiennych.

1.4.3. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialéw

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano
w OST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 2.

2.2. Kamienna kostka drogowa
2.2.1. Klasyfikacja

Kamienna kostka drogowa wg PN-B-11100 [8] jest stosowana do budowy nawierzchni z kostki
kamiennej wg PN-S-06100 [11] oraz do budowy nawierzchni z kostki kamiennej nieregularnej wg

PN-S-96026 [12]

2.2.2. Ksztalt i wymiary kostki nieregularnej

Wymagania dotyczace wymiarow kostki nieregularnej przedstawia tablica 4.
Uszkodzenie krawedzi powierzchni gornej (czota) oraz ich szerokos¢ i glgbokos¢ nie powinny byé
wieksze niz podane dla gatunku 2 i 3 kostki regularne;.
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Dopuszcza si¢ uszkodzenie jednego naroza powierzchni gornej kostki o gltgbokosci nie wigkszej niz 0,6 cm.

Tablica 4. Wymiary kostki nieregularnej oraz dopuszczalne odchytki

Wielko$¢ Dopuszczalne odchytki dla gatunku
Wyszczegolnienie (cm)

Wymiar a 5 6 8 10 | £1,0 1,0 +1,0

Stosunek pola powierzchni
dolnej (stopki) do gornej - - - - 0,7 0,6 0,5
(czota), w cm, nie mniejszy niz

Nieré6wnos$ci powierzchni
gornej (czota),w cm, nie
wieksze niz

Wypuktos¢ powierzchni
bocznej, w cm, nie wigksza niz

Odchytki od kata prostego
krawedzi powierzchni gérnej
(czota), w stopniach, nie
wicksze niz

Odchylenie od rownolegtosci
ptaszczyzny powierzchni - - - - +6 +8 +10
dolnej w stosunku do gornej, w
stopniach, nie wieksze niz

2.3. Cement

Cement stosowany do podsypki i wypehienia spoin powinien by¢ cementem portlandzkim klasy
32,5, odpowiadajacy wymaganiom PN-B-19701 [9].

Transport i przechowywanie cementu powinny by¢ zgodne z BN-88/6731-08 [13].
2.4. Kruszywo

Kruszywo na podsypkg i do wypelniania spoin powinno odpowiada¢ wymaganiom normy PN-B-
06712 [7].

Na podsypke stosuje si¢ mieszanke kruszywa naturalnego o frakcji od 0 do 8 mm, a do zaprawy
cementowo-piaskowej o frakcji od 0 do 4 mm.

Zawarto$¢ pytlow w kruszywie na podsypke cementowo-zwirowa i do zaprawy cementowo-
piaskowej nie moze przekraczac¢ 3%, a na podsypke zwirowg - 8%.

Kruszywo nalezy przechowywa¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem oraz
zmieszaniem z kruszywami innych klas, gatunkow, frakcji (grupy frakcji).

Pozostate wymagania i badania wg PN-B-06712 [7].
2.5. Woda

Woda stosowana do podsypki i zaprawy cementowo-piaskowej, powinna odpowiada¢
wymaganiom PN-B-32250 [10]. Powinna to by¢ woda ,,odmiany 1”.

Badania wody nalezy wykonywac:
— w przypadku nowego zrodta poboru wody,
— w przypadku podejrzen dotyczacych zmiany parametrow wody, np. zmgtnienia, zapachu, barwy.

2.6. Masa zalewowa

Masa zalewowa do wypetniania spoin i szczelin dylatacyjnych w nawierzchniach z kostki
kamiennej powinna by¢ stosowana na goraco i odpowiada¢ wymaganiom normy BN-74/6771-04 [14] lub
aprobaty techniczne;j.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdblne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.
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3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z kostki kamiennej

Wykonaweca przystepujacy do wykonania nawierzchni z kostek kamiennych powinien wykazac sig
mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzetu:
— betoniarki, do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowywania podsypki cementowo-piaskowej,
— ubijakéw recznych i mechanicznych, do ubijania kostki,
— wibratorow plytowych i lekkich walcéw wibracyjnych, do ubijania kostki po pierwszym ubiciu recz-
nym.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 4.

4.2. Transport materialow
4.2.1. Transport kostek kamiennych

Kostki kamienne przewozi si¢ dowolnymi $rodkami transportowymi.

Kostke regularna i rzgdowa nalezy uktada¢ na podtodze obok siebie tak, aby wypeita cala
powierzchnig¢ §rodka transportowego. Na tak utozonej warstwie nalezy bezposrednio uktada¢ nastepne
warstwy.

Kostke nieregularna przewozi si¢ luzno usypana. Ladowanie reczne kostek regularnych i
rzegdowych powinno by¢ wykonywane bez rzucania. Przy uzyciu przenos$nikéw tasmowych, kostki
regularne i rzgdowe powinny by¢ podawane i odbierane recznie.

Kostke regularna i rzgdowa nalezy ustawia¢ w stosy. Kostke nieregularng mozna sktadowacé w
pryzmach.

Wysokos¢ stosu lub pryzm nie powinna przekraczaé¢ 1 m.

4.2.2. Transport kruszywa

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportowymi w warunkach
zabezpieczajacych je przed rozsypywaniem i zanieczyszczeniem.

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podbudowy
W dokumentacji projektowej przewidziano wykonanie nawierzchni z kostki kamiennej na podsypce
Zwirowe;j.

5.3. Obramowanie nawierzchni
Rodzaj obramowania nawierzchni powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowa, SST Iub wskazaniami
Inzyniera.

5.4. Podsypka

Do wykonania nawierzchni z kostki kamiennej mozna stosowa¢ jeden z nastepujacych rodzajow
podsypki:
— podsypka zwirowa lub piaskowa.

Rodzaj zastosowanej podsypki powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowa, SST lub
wskazaniami Inzyniera.

Wymagania dla materialow stosowanych na podsypke powinny by¢ zgodne z pkt 2 niniejszej OST
oraz z PN-S-96026 [12].

Grubos$¢ podsypki powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowa i SST.
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5.5. Ukladanie nawierzchni z kostki kamienne;j
5.5.1. Ukladanie kostki nieregularnej

Kostke mozna uktadaé w r6zne desenie:
desen rzedowy prosty, ktory uzyskuje sig¢ przez uktadanie kostki rzgdami prostopadtymi do osi drogi,
— desen rzgdowy ukosny, ktory otrzymuje si¢ przez uktadanie kostki rzgdami pod katem 45° do osi drogi,

— desen w jodelke, ktory otrzymuje si¢ przez uktadanie kostki pod katem 45° w przeciwne strony na kaz-
dej potowie jezdni,
desen lukowy, ktory otrzymuje si¢ przez uktadanie kostki w ksztaltcie tuku Iub innych krzywych.

Desen nawierzchni z kostki kamiennej nieregularnej powinien by¢ dostosowany do wielkosci
kostki. Przy réznych wymiarach kostki, zaleca si¢ uktadanie jej w formie desenia tukowego, ktory poza
tym nie wymaga przycinania kostek przy kraweznikach.

Szerokos¢ spoin migdzy kostkami nie powinna przekracza¢ 12 mm. Spoiny w sasiednich rzedach
powinny si¢ mija¢ co najmniej o 1/4 szerokosci kostki.

Kostka uzyta do uktadania nawierzchni powinna by¢ jednego gatunku i z jednego rodzaju skat. Dla
rozgraniczenia kierunkéw ruchu na jezdni, powinien by¢ ulozony pas podluzny z jednego lub dwdch
rzedow kostek o odmiennym kolorze.

5.5.2. Szczeliny dylatacyjne

Szczeliny dylatacyjne poprzeczne nalezy stosowaé w nawierzchniach z kostki na zaprawie
cementowej w odleglosci od 10 do 15 m oraz w takich miejscach, w ktorych wystepuje dylatacja
podbudowy lub zmiana sztywnosci podloza.

Szczeliny podluzne nalezy stosowac przy s$ciekach na jezdniach wszelkich szeroko$ci oraz
posrodku jezdni, jezeli szeroko$¢ jej przekracza 10 m lub w przypadku ukladania nawierzchni potowa
szerokosci jezdni.

Przy ukladaniu nawierzchni z kostki na podbudowie betonowej - na podsypce cementowo-zwirowej z
zalaniem spoin zaprawa cementowo-piaskowa, szczeliny dylatacyjne warstwy jezdnej nalezy wykonywaé
nad szczelinami podbudowy. Szeroko$¢ szczelin dylatacyjnych powinna wynosi¢ od 8 do 12 mm.

5.5.3. Ubijanie kostki

Sposéb ubijania kostki powinien by¢ dostosowany do rodzaju podsypki oraz materialu do
wypehnienia spoin.

a) Kostke na podsypce zwirowej lub piaskowej przy wypetieniu spoin zwirem lub piaskiem nalezy ubijac
trzykrotnie.

Pierwsze ubicie ma na celu osadzenie kostek w podsypce i wypekienie dolnych czgéci spoin
materialem z podsypki. Obnizenie kostki w czasie pierwszego ubijania powinno wynosi¢ od 1,5 do 2,0 cm.

Utozona nawierzchnig z kostki zasypuje si¢ mieszaning piasku i zwiru o uziarnieniu od 0 do 4 mm,
polewa woda i szczotkami wprowadza si¢ kruszywo w spoiny. Po wypehieniu spoin trzeba nawierzchnig
oczysci¢ szczotkami, aby kazda kostka byta widoczna, po czym nalezy przystapi¢ do ubijania.

Ubijanie kostek wykonuje si¢ ubijakami stalowymi o cigzarze okoto 30 kg, uderzajac ubijakiem
kazda kostke oddzielnie. Ubijanie w przekroju poprzecznym prowadzi si¢ od kraweznika do srodka jezdni.

Drugie ubicie nalezy poprzedzi¢ uzupekieniem spoin i pola¢ woda.

Trzecie ubicie ma na celu doprowadzenie nawierzchni kostkowej do wymaganego przekroju
poprzecznego i podtuznego jezdni. Zamiast trzeciego ubijania mozna stosowac watowanie walcem o masie
do 10 t - najpierw w kierunku podtuznym, postgpujac od kraweznikow w kierunku osi, a nastgpnie w
kierunku poprzecznym.

b) Kostke na podsypce zwirowej przy wypetnieniu spoin masa zalewowa nalezy ubijac¢ trzykrotnie. Spoiny
zalewa si¢ po catkowitym trzykrotnym ubiciu nawierzchni.

Kostki, ktore pekna podczas ubijania powinny by¢ wymienione na cale. Ostatni rzad kostek na
zakonczenie dziatki roboczej, przy ubijaniu nalezy zabezpieczy¢ przed przesunigciem za pomoca np. belki
drewnianej umocowanej szpilkami stalowymi w podtozu.

5.6. Pielegnacja nawierzchni
Sposdb pielegnaciji nawierzchni zalezy od rodzaju wypelnienia spoin i od rodzaju podsypki.
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Pielggnacja nawierzchni kostkowej, ktorej spoiny sa wypetnione zaprawa cementowo-piaskowa
polega na polaniu nawierzchni woda w kilka godzin po zalaniu spoin i utrzymaniu jej w statej wilgotnosci
przez okres jednej doby. Nastgpnie nawierzchni¢ nalezy przykry¢é piaskiem i utrzymywaé w stalej
wilgotnos$ci przez okres 7 dni. Po uptywie od 2 do 3 tygodni - w zaleznosci od warunkdéw
atmosferycznych, nawierzchnig nalezy oczysci¢ doktadnie z piasku i mozna odda¢ do ruchu.

Nawierzchnia kostkowa, ktorej spoiny zostaty wypelnione masa zalewowa, moze by¢ oddana do
ruchu bezposrednio po wykonaniu, bez czynnosci pielegnacyjnych.

Nawierzchnia kostkowa, ktorej spoiny zostaly wypetnione piaskiem i pokryte warstwa piasku,
mozna odda¢ natychmiast do ruchu. Piasek podczas ruchu wypeknia spoiny i po kilku dniach pielegnacje
nawierzchni mozna uznaé za ukonczona.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robdt
Rodzaj i zakres badan dla kostek kamiennych powinien by¢ zgodny z wymaganiami wg PN-B-
11100 [8].

W sktad partii przeznaczonej do badan powinny wchodzi¢ kostki jednakowego typu, rodzaju klasy
1 wielkosci. Wielkos$¢ partii nie powinna przekracza¢ 500 ton kostki.

Z partii przeznaczonej do badan nalezy pobra¢ w sposob losowy probke sktadajaca si¢ z kostek
drogowych w liczbie:

— do badania zwykltego: 40 sztuk,
— do badania cech podanych w tablicy 1: 6 sztuk.

Badania zwykle nalezy przeprowadza¢ przy kazdym sprawdzaniu zgodno$ci partii z wymaganiami
normy, badanie pelne przeprowadza si¢ na zadanie odbiorcy.

W badaniu zwyktym parti¢ kostki nalezy uzna¢ za zgodna z wymaganiami normy, jezeli liczba
sztuk niedobrych w zbadanej ilosci kostek jest dla poszczegolnych sprawdzan rowna lub mniejsza od 4.

W przypadku gdy liczba kostek niedobrych dla jednego sprawdzenia jest wigksza od 4, cata partig
nalezy uzna¢ za niezgodna z wymaganiami.

W badaniu pelnym, parti¢ kostki poddana sprawdzeniu cech podanych w tablicy 1, nalezy uzna¢ za
zgodna z wymaganiami normy, jezeli wszystkie sprawdzenia dadza wynik dodatni. Jezeli chociaz jedno ze
sprawdzen da wynik ujemny, cata parti¢ nalezy uznac za niezgodna z wymaganiami.

Badania pozostatych materialow stosowanych do wykonania nawierzchni z kostek kamiennych,
powinny obejmowac wszystkie wiasciwosci, ktore zostaly okreslone w normach podanych dla
odpowiednich materiatow .

6.3. Badania w czasie robot
-Sprawdzenie podsypki

-Badanie prawidlowosci uktadania kostki
-Sprawdzenie wypelnienia spoin

-Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni: rowno$é, spadki poprzeczne ,rz¢dne wysokosSciowe
-Uksztattowanie osi

-Szerokos$¢ nawierzchni
-Grubos¢ podsypki
-Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow wykonanej nawierzchni z kostek kamiennych przedstawiono
w tablicy 5.

Tablica 5. Czegstotliwo$¢ i zakres badan cech geometrycznych nawierzchni
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Lp. Wyszczegolnienie badan i Minimalna czgstotliwo$¢
pomiaréw badan i pomiarow

1 | Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km i w charakterystycznych punktach niwelety

10 razy na 1 km i w charakterystycznych punktach niwelety

2 | Rzedne wysokosciowe

3 | Uksztattowanic osi w planic 10 razy na 1 km i w charakterystycznych punktach niwelety
4 | Szerokos¢ nawierzchni 10 razy na 1 km

5 | Grubos¢ podsypki 10 razy na 1 km

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z kostki kamiennej (lub
wykonania obramowania)

Jednostka obmiarowa jest 1m’( metr sze$cienny) wykonanej lawy betonowej dla osadzenia
obramowania z kostki kamiennej

Jednostka obmiarowa jest 1m®( metr sze$cienny) wbudowanego progu granitowego, schodow lub
innych elementéw kamiennych na podbudowie betonowej

Jednostka obmiarowa jest 1mb ( metr biezacy) wbudowanej nakrywy balustrady z elementow
kamiennych

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu

Roboty zwiazane z wykonaniem podsypki naleza do robdt ulegajacych zakryciu. Zasady ich
odbioru sg okreslone w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.2.
9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1m® lawy betonowej dla osadzenia obramowania z kostki kamiennej obejmuje:
przygotowanie i ustawienie deskowania dla taw w uprzednio wykopanym i wyr6wnanym wykopie, reczne

rozsécielenie, wyréwnanie i ubicie mieszanki betonowej dla law betonowych, rozebranie deskowania,
pielegnacja faw betonowych przez polanie woda.
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Cena wykonania 1 m* nawierzchni z kostki kamiennej (lub obramowania) obejmuje: prace pomiaro-
we 1 roboty przygotowawcze, oznakowanie robot, dostarczenie materiatdéw, wykonanie podsypki, utozenie
1 ubicie kostki, ( pod obramowanie wykonanie tawy betonowej) wypelienie spoin, pielggnacj¢ nawierzch-
ni, przeprowadzenie badan i pomiarow wymaganych w specyfikacji techniczne;.

Cena wbudowania 1m’ progu granitowego ( schodéw lub innych elementéw kamiennych) na
podbudowie betonowej obejmuje : przygotowanie i ustawienie deskowania dla faw w uprzednio
wykopanym i wyrownanym wykopie, r¢czne rozscielenie, wyréwnanie i ubicie mieszanki betonowe;j dla
law betonowych, rozebranie deskowania, pielggnacja taw betonowych przez polanie woda, ustawienie
progu granitowego, schodow lub innych elementéw kamiennych,wypionowanie i wypoziomowanie.

Cena uloZenia nakryw balustrady z elementéw kamiennych obejmuje: przygotowanie podloza,
wbudowanie elementéw kamiennych, wypoziomowanie, wypionowanie, pielegnacja, uporzadkowanie
miejsca pracy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
10.1. Normy

1. PN-B-04101 Materiaty kamienne. Oznaczanie nasigkliwo$ci woda

2. PN-B-04102 Materialy kamienne. Oznaczanie mrozoodporno$ci metoda bezposrednia

3. PN-B-04110 Materialy kamienne. Oznaczanie wytrzymatosci na $ciskanie

4. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczanie Scieralnosci na tarczy Boehmego

5. PN-B-04115 Materiaty kamienne. Oznaczanie wytrzymatosci kamienia na uderzenie (zwigzlo-

$ci)

6. PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne

7. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego

8. PN-B-11100 Materiaty kamienne. Kostka drogowa

9. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnoSci
10. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betondéw i zapraw
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