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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Niniejsza ST odnosi sie do wymagan prac geodezyjnych i robdét pomiarowych, ktére zostang
wykonane w ramach zadania pn.: ,,Rozbudowa sieci kanalizacji sanitarnej i sieci wodociggowej
na osiedlu Czerniawa w Swieradowie - Zdroju”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych Specyfikacji Technicznej

Zakres robdét obejmuje:

zlokalizowanie reperéow gtéwnych oraz innych punktéw odniesienia.

ustalenie punktéw gtéwnych na terenie i ich zastabilizowanie,

biezgce tyczenia i pomiary wysokosciowe zwigzane z realizacjg robét budowlanych i
montazowych,

ochrone punktéw odniesienia,

pomiary sprawdzajgce w trakcie robét,

wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej,

whiesienie pomiarow do Dokumentacji Powykonawczej,

uzupetnienie wynikami pomiaru powykonawczego zasobu mapowego Powiatowego
Osrodka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej w Zielonej Gérze,

inne prace geodezyjne.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gfdwne - punkty przeciecia osi kanatdéw, rurociggdw, osi zbiornikdéw i studzienek, osi
drdg, punkty kierunkowe oraz punkty poczgtkowe i koricowe.

1.4.2. Reper - trwaty znak geodezyjny o ustalonej wysokos$ci w metrach n.p.m. i wspétrzednej w
uktadzie siatki niwelacyjnej panstwowej.

1.4.3. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi Polskimi Normami i

przepisami.

2. MATERIALY

2.1. Rodzaje wykorzystanych materiatéw

Materiatami stosowanymi przy pracach geodezyjnych pomiarowych i tyczenia sa:

e paliki drewniane o @ 15-20 mm i dtugosci 1,5do 1,7 m,
paliki drewniane o @ 50-80 mm i dtugosci okoto 0,30 m,
prety stalowe o @ 12 mm i dtugosci 30 cm,
stupki betonowe lub rury metalowe dtugosci ok. 0,50m,
farba do oznaczania punktéw pomiarowych.
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3. SPRZET

Do tyczenia osi, punktow wysokosciowych oraz domiardw nalezy stosowac nastepujacy sprzet:
e teodolity lub tachymetry,

niwelatory,

dalmierze,

tyczki,

faty,
tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do wytyczenia osi, punktéw wysokosciowych i pomiaréw musi gwarantowac uzyskanie
wymaganej doktadnosci pomiaru (urzadzenia laserowe).

4. TRANSPORT
Materialy i sprzet mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT BUDOWLANYCH

5.1. Ogodlne zasady wykonania Robét

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi instrukcjami GUGIK przez osoby posiadajgce
odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Obowigzujacy jest pomiar rzednych bezwzglednych oparty o wyznaczony reper. Wskazane jest, by byt to
reper wykorzystany do sporzadzania mapy do celéw projektowych.

5.2. Szczegotowe zasady prowadzenia Robot

Roboty pomiarowe obejmujg wszystkie czynnosci zwigzane z przygotowaniem Terenu Budowy do
wykonywania Robdt, a wiec:

e tyczenie tras i obiektow oraz krawedzi wykopdw z podziatem na zadania,

e wykonanie przekopow kontrolnych celem ostatecznego ustalenia przebiegu urzadzen
podziemnych (pod nadzorem ich operatora, jezeli wynika to z tresci uzgodnien lub in-
nych dokumentow),

e przygotowanie oznakowania i zabezpieczenie miejsc wykonywania robét.

Do zakresu Robot pomiarowych zwigzanych z wytyczeniem osi i obrysu obiektéw, krawedzi wykopdw
oraz punktéw wysokosciowych nalezy:
e wytyczenie w oparciu o dane projektowe punktéw gtéwnych osi i obrysu obiektéw
oraz punktow wysokos$ciowych,
uzupetnienie dodatkowymi punktami,
wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),
e zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz ozna-
kowanie w sposéb utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie obiektow (osie,
obrys, punkty wysokosciowe).

Podstawe wytyczenia w terenie stanowi Dokumentacja Projektowa. Usytuowanie w terenie
stanowig wbite w grunt kotki osiowe oraz kotki-Swiadki jednostronne lub dwustronne
umozliwiajgce odtworzenie osi kanatéw po rozpoczeciu prac ziemnych oraz kotki krawedziowe.

Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy rzedne okreslone w Dokumentacji Projektowej sg zgodne z
rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie
réznig sie od rzednych okreslonych w Dokumentacji Projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym
Inzyniera. Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczete
przed zaakceptowaniem wynikdw pomiaréw przez Inzyniera. Wykonawca jest odpowiedzialny za
ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania Robét. Jezeli znaki
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pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce $wiadomie
lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia Robdt, to
zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowe]j realizacji Robét nalezg do
obowigzkéw Wykonawcy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych Robét w zakresie i z
czestotliwoscig okreslong przez jednostke obstugujgcg Roboty i zaakceptowang przez Inzyniera.
Obowigzujg zasady okreslone w instrukcjach.

W szczegdlnosci kontrola powinna obejmowac:
e sprawdzenie zastabilizowania punktéw pomiarowych statych,
e  sprawdzenie zastabilizowania punktéw pomiarowych zwigzanych z aktualnie wykonywa-
nym zakresem Robot.

7. OBMIAR ROBOT

Ze wzgledu na ryczattowy charakter Kontraktu oraz przewidywanych ryczattowych ptatnosci
obmiar robot nie bedzie stosowany.

8. ODBIOR ROBOT - PRZEJECIE ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane jezeli s3 zgodne z obowigzujgcymi przepisami, kompletne oraz
zgodne z dokumentami Kontraktowymi.

9. PODSTAWA PtATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Ogdlne wymagania dotyczace pfatnosci podano w ST - 00.00 , Wymagania ogdlne”.

Roboty objete trescig niniejszej specyfikacji bedg rozliczane wytgcznie w ramach elementéw /pozycji
przedmiarowych w wykazie Cen nr 2 (cz. IV) po ich catkowitym i kompletnym wykonaniu.

Nie przewiduje sie rozliczenia robdt na podstawie wskaznika oraz sumy robdt objetych niniejszg
specyfikacjg techniczna.

9.2. Cena wykonania robot

Cena podana przez Wykonawce obejmuje:

1) wytyczenie gtéwnych osi oraz punktdéw charakterystycznych dla przewidzianych do wykonania
obiektéw liniowych i znajdujgcych sie na nich obiektéw kubaturowych (sytuacyjne i wysoko-
Sciowe) sieci, obiektow kubaturowych na sieciach, ogrodzenia,

2) wytyczenie niezbednych punktéw charakterystycznych obiektéw kubaturowych budowlanych
(sytuacyjne i wysokosSciowe),

3) wytyczenie osi lub punktéw charakterystycznych (sytuacyjne i wysokosciowe) drdg, chodni-
kéw i placéw przewidzianych do wykonania i odtworzenia, a w szczegdlnosci:

e wyznaczenie (sprawdzenie) sytuacyjne i wysokosciowe punktéw gtdéwnych osi trasy i punk-
téw wysokosciowych,

e odtworzenie osi trasy drogowe;j,

e uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

e wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),

e wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
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4) zastabilizowanie punktéw w sposdb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie,

5) wykonanie pomiaréw sprawdzajgcych spadki i usytuowanie gtownych elementow inwestycji
w wykopie przed zasypaniem oraz ich inwentaryzacja,

6) inwentaryzacja wykonanych elementéw po wykonaniu prac montazowych,

7) odtworzenie zniszczonych w trakcie prowadzenia robot punktéw charakterystycznych (sytu-
acyjnych i wysokosciowych), reperéw,

8) naniesienie na mapy we wtasciwym miejscowo urzedzie, zinwentaryzowanych powykonawczo
wykonanych elementéw robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z 17.05.1989r —Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. Nr 30, poz.163 z pdzniejszymi
zmianami).

2. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 9 listopada 2011 r. w sprawie
standardow technicznych wykonywania geodezyjnych pomiaréw sytuacyjnych i wysokosciowych oraz
opracowywania i przekazywania wynikéw tych pomiaréw do panistwowego zasobu geodezyjnego i
kartograficznego (Dz.U.2011.263.1572).
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